Cilindro compacto con guias
@12, 16, D 20, D 25, D 32, @ 40, @ 50, @ 63, @ 80, @ 100

Peso reducido en hasta un 24 % con
gulas mas cortas y una placa mas fina

de reduccion

3 tipos de guiado
seleccionables.

(© Casquillos de friccion

Serie MGPM

(» Rodamientos lineales a bolas

Serie MGPL 4

(» Rodamientos lineales a
bolas de alta precision

Serie MGPA

Guias mas cortas

para MGPM40 con carrera 25

1\ J

f@e“’ © )

« Cilindro con funcion de lubricacion e G [ e fraan
estable (retén de lubricante) y : del cuerpo del cilindro y su
unidad de guiado con retén de ; ( equipo se ha reducido.
lubricante afiadido.

« Ejecuciones especiales: Amorti-
guador hidraulico (modelo de
parada uniforme) de la serie RJ
(-XB22) y especificacion resistente
a chispas de soldadura afiadidos. )

Con amortiguacion  Cilindro resistente
neumatica al agua

CAT.EUS20-219Dd-ES



Cilindro compacto con guias

3 tipos de guiado seleccionables.

Casquillos de friccion Cojinetes lineales a bolas
Serie MGPM Serie MGPL

Adecuado para utilizacion Funcionamiento uniforme adecuado
como cilindro tope para sistemas de elevacion y empuje

Cojinetes lineales a bolas de alta precision
Serie MGPA

Adecuado para minimizar el
desplazamiento de la placa

Cojinetes lineales a holas de alta precision

Carga lateral
Despla-
zamiento

U

g

r
\_

Modelo basico
@Reduccion de pesohastaun 17 % @Proyeccion de guias

[mm]
Reduccion [%] | Peso [kg] Proyeccién reducida .,
Diametro - —
1 | o025 | -
3 | o037 | 22 | 155 |
12 | 059 | 0O 22 | e |
12 | o84 | 18 | 165 |
17| 14| 18 | us |
o i ——
1 . .

220 17 l 2.79 l [ = Comparado con el modelo de casquillos de friccion, para
I YA 348 | L] carrera 25 (@ 32 a @ 100)
17 | 5.41 | (sin proyeccion para @ 12 a @ 25 con carrera 25)

@ 100 13 | 912 |

* Comparado con el modelo de casquillos de friccion, @ 12 a @ 25 de carrera 20
* Comparado con el modelo de casquillos de friccion, @ 32 a @ 100 de carrera 25

@El rendimientoy laresistencia (rigidez) son equivalentesa losde la serie M GP existente.
@L asdimensiones de montaje son equivalentesa lasdela serie M GP existente.

Serie MGP (modelo béasico), Variaciones de la serie

Guiado Diametro carrera [mm Ejecuciones especiales
(mm] 10§20 25]30] 40 50] 75 J100]125]150]175] 200} 250]300] 35040

=]
=]
N
S

MGP,M 0’ Q‘ 0’ " 0’ " Q’ 0’ " " 0’ O’ -XAL:  Modicacion del extremo de las guias
dCa?C!UIl!(,)S C 3 g g 3 90 0009000 -XB6:  Clindro esistente aaltas temperaturas (102 150°C)
e friccion -XB10: Carrera intermedia (con cuerpo exclusivo)
0’ 0- Q- ‘ 0- 0- ‘ 0- 0- Q- 0’ -XB13: Cilindro de baja velocidad (5 a 50 mm/s)
MGPL Q’ ¢' ¢' 0’ " " 0’ 0’ ‘ 0’ " ‘ 0’ " -XC6:  Partesenacero inoxidable
Cojinetes 32 Q Q" 0‘ Q" Q" Q" ‘ Q" Q" e‘ Q" Q" -XC8:  Cllindro de carera ajustable/modelo de ajuste ala extension
lineales a bolas “ g. Q- 0- Q- Q- Q- 0- Q- Q- 0- Q- Q- -XC22: Juntade goma fluorada
-XC35: Conrascador metalico
MGPA 0- ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ -XC79: Orifio oscado mecanizado, orficio pasante y oficio osicionado
Cojinetes 0’ 0’ 0’ Q’ 0’ Q’ 0’ Q’ ‘ 0’ O’ 0’ -XC82: Modelo de montaje inferior
lineales a bolas @ Q@ @ QO QO QO Q@ @ @ QO @ @ -X144: Psiinsiméticadeconeion
de alta precision 100 o L R e S S S S .~ % -X867: Hodelo de conexionado ateral (cambio de posicion deltapdn)

+ Véase mas detalles consulte la pagina 69 a 89.
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Serie MGP

Fécil posicionado.

Los dgtgctores.magnalcos compactos y |OS detectores © At pos de montaj & pOS| bles. Orificios de posicionamiento disponibles
magnetICOS resstentesa Campos magnetl cosse : en todas las superficies de montaje.

pueden montar directamente en 2 lados.
® ®

(_bomoo )(_p-Aao ) ( D-P3DWA ) I J& =
= Los detectores magnéticos D-Y7 y D-Z7 no se pueden montar.é l [ | ﬁéi x F

D-M9C] D-P3DWA % I I
: =1

3. Montaje lateral en ranura T

Facil ajuste de la pieza de trabajo y montaje del cilindro.

® ®
=
Posibilidad de
conexionado en

2 direcciones. i
B a3

@Peso reducido en hastaun 24 % @Guiado reducido hasta 35.5 mm werwcoson

con amortiguacién neumatica, carrera 50.

proyeccion_,___ Reducda
12| 12 | In
| o2 EEBUEENEEEEIN 335 | 9 |
BN 2 | 252 | QO 85 | 25 |
B ¢+ | 357 | —— 22 | 125 |
T YO 2 | s |
23 | 656 | 35 | 10 |
22 | 80a | 355 | 105 |
21 | 11.35 | * En comparacion con el modelo MGPM convencional
|

@ 100 19 | 1772

* En comparacion con el modelo MGPM convencional
con amortiguacién neumatica, carrera 200.

@EIl rendimiento y laresistencia son equivalentesalosdela serie M GP existente
con amortiguacion neumatica.

@L as dimensiones de montaje son equivalentesalasdela serie M GP existente
con amortiguacion neumatica.

Serie MGP (con amortiguacion neumatica), Variaciones de carrera

Guiado Diametro
[mm]

Heeuciones peee

vormos HECHE @ @ 9 O 9 9 9 9 9 e
Cesil 9 9 99999990 o Xl

e friceion L S S S S S P '
MC%-;'liDnLe-tE? @ Q@ Q@ Q@ @ @ 9 9@ 9@ @ @ @ -XC79: Mecanizado adicional del orificio
inesesaboies NEECREL @9 @99 9 9 ¢ ¢ 9 ¢ ¢ O

Q9O 0 90 0 0 90 90 0 ¢ ¢ o P

de'\éﬁﬁﬁgggén @ O O 9O O 0 90 9@ O ¢ 9 ¢ -X867: Modelo de conexionado lateral
Cojinetes  [IERN @O O 9O 90 90 90 90 0 09 (cambio de posicién del tapon).
lineales abolas TN @ 0 0 0 0 @0 0 0 0 e

+ Véase mas detalles consulte la pagina 69 a 89.
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Cilindro compacto con guias Serie MGP

Con blogueo en final de carrera

* Mantiene la posicion original del cilindro aunque se corte la alimentacion de aire. |
e Cuerpo compacto @20 a @ 63 - Longitud de cuerpo estandar + 25 mm
@ 80a @ 100----- Longitud de cuerpo estandar + 50 mm

M Variaciones de carrera

' Didmetro Carrera [mm] Carrera | Direccion JDesbloqueo
Guiado . .
[mm] intermedia jde bloqueof] manual
g g g 3 g * g g

MGPM 20
Casquillos de :
friccion Modelocon  Blogueoen  Modelosin
MGPL espaciador  SXLrémo - enclavamiento
Rodamiento disponibleen  aNterior
lineal a bolas ggig’rarfr; ST
MGPA de5mm. Enextremo  Modelocon

_Rodamientos
lineales a bolas
de alta precision

posterior  enclavamiento

MVariaciones de carrera

Guiado Diametro
[mm]

MGPS
Casquillos de friccion

 Carga antilateral: incremento del 10 %
* Resistencia a cargas excéntricas: incremento del 25 %

* Resistencia a cargas de impacto: incremento del 140 %
(en comparacion con el cilindro compacto con guias MGPM50)

Diametro de vastago guia [mm]

Diametro
[mm] MGPS MGPM
50 30 25
80 45 30

O
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Cilindro compacto con guias Serie MGP

BCilindros compactos con guias, Variaciones de la serie

_ .
| e oL

Péagina

Modelo basico/MGP-Z

Con bloqueo en final de carrera/MGP-H/IR

I
-

Casquillos
de friccion

Rodamientos
lineales a bolas
de alta precision

Rodamientos
lineales a bolas

Casquillos
de friccion

Rodamientos
lineales a bolas
de alta precision

Rodamientos
lineales a bolas

Guiado para cargas pesadas/MGPS

Casquillos
de friccion

Cilindro con vastago guia en
miniatura/MGJ
LS

Rodamientos
lineales a bolas

Casquillos
de friccion

Casquillos
de friccion

Casquillos
de friccion

Rodamientos
lineales a bolas

Casquillos
de friccion

e
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Pagina 29
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Péagina 55
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*: Para los detalles sobre la serie para sala limpia, consulte los catalogos en www.smc.eu.
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Combinacion de productos estandar y ejecuciones especiales

Serie MGP

Modelo béasico
3 Casquillos de Rodamientos Rodamiento lineal a
@ : Estandar e A A L
T ) ) friccion lineales a bolas | bolas de alta precision
©: Ejecuciones especiales
O: Producto especial (Contacte con SMC para obtener los detalles) MGPM MGPL MGPA
—: No disponible
9
) - S Diametro
Simbolo Caracteristicas técnicas aplicable @12 a@ 100
Estandar Modelo béasico [ ) [ ) [ )
12-, 13- Serie para sala limpia @ 12a@d 63 — o —
25A- Libre de cobre (Cu) y cinc (zn) ** [ ) ([ ] O
. @12 a @ 100
20- Libre de cobre y fltior *1 [ ) @ @
RV Resistente al agua [ — —
Cilindro con funcion de lubricacion estable
MGPLIM (doble retén de lubricante) @ 20a@ 100 e ® O
MGPMUOG | Unidad de guiado con retén de lubricante [ ] — —
MGPOF Con brida de amarre @ [ ] [ ]
-XAO Modificacion del extremo de las guias O O ©
@12 a@ 100
-XB6 Cilindro resistente a altas temperaturas (-10 a 150 °C) * O — —
-XB10 Carrera intermedia (con cuerpo exclusivo) O O O
@12 a@ 100
-XB13 Cilindro de baja velocidad (5 a 50 mm/s) O O O
R Amortiguador hidraulico (modelo de parada
XB22 uniforme), serie RJ @12a240 © @ @
-XC4 Con rascador reforzado @ 20a@ 100 @) © ©
-XC6 Partes en acero inoxidable O ©) —
-XC8 Cilindro de carrera ajustable/modelo de ajuste a la extensién @12 a @ 100 O @) ©)
-XC9 Cilindro de carrera ajustable/Modelo de ajuste a la retraccion *2 O O O
-XC19 Carrera intermedia (modelo con espaciador) @16 a @ 100 — — —
-XC22 Junta de goma fluorada *2 @12 a@ 100 © — —
-XC35 Con rascador metélico @20 a @ 100 O O O
-XC69 Con amortiguador hidraulico @12 a @ 100 @) © —
Mecanizado adicional del orificio roscado,
-XC79 orificio pasante y orificio posicionado O O O
-XC82 Modelo de montaje inferior @12 a @ 100 @) — —
-XC85 Grasa para equipo de procesamiento de alimentos O O
Rascador metdlico resistente a chispas de soldadu-
-XC88 ra, retenedor de lubricacién, grasa para soldadura O O O
(piezas del vastago: Acero inoxidable 304)
Rascador metalico resistente a chispas de @32ad 100
-XC89W soldadura, retenedor de lubricacion, grasa para O O
soldadura (piezas del vastago: S45C)
Rascador metélico resistente a chispas de soldadura,
-XC91 grasa para soldadura (piezas del vastago: S45C) O O
-XC92 Actuador resistente al polvo ** O O —
@12a@ 100
-X144 Posicién de conexion simétrica O O O
-X471 Mayor separacion entre la placa y el cuerpo @12 ad 63 O O O
-X867 Modelo de conexionado lateral (posicion de tapén modificada) | @ 12 a @ 100 O O @)

+1: Para mas detalles, consulte los catalogos enwww.smc.eu.
%2: Sin amortiguacion
+3: Los modelos libres de cobre y fllor estan disponibles como productos estandares.
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+4: La forma es la misma que la del producto actual.
%5: Este producto no puede ser usado como tope.




Serie MGP

Con amortiguacién neumatica Con bloqueo en final de carrera #4 L\;A;:’ggl’:geusizggspara *4
Casquil!(?s Rodamiento Rodamiento Iinefil.a’l Casquil!(?s Rodamiento Rodamiento Iinefile Casquillos de friccién
de friccion | lineal a bolas | bolas de alta precision | de friccion | lineal a bolas | bolas de alta precision
MGPM MGPL MGPA MGPM MGPL MGPA MGPS
29 46 55)
@16 a @ 100 @20 a@ 100 @ 20a@ 100 @50, @ 80
[ ) [ ) o — — — () Estandar
— — — — O — — 12-, 13-
O O O O O O O 25A-
[ @3 @3 O O O O 20-
O — — O — — O RIV
O O O — — — — MGPOM
O — — — — — — MGPMOG
O O O O O @) O MGPOF
O O O — — — — -XAO
O — — O — — O -XB6
O O O O O O O -XB10
O O O O O O O -XB13
— — — O O O O -XB22
O O O O O @) O -XC4
O O — O O — O -XC6
— — — — — — O -XC8
— — — — — — O -XC9
©) @) ©) — — — — -XC19
O — — O — — O -XC22
O O O O O @) O -XC35
— — — — — — O -XC69
©) ©) ©) ©) ©) O O -XC79
O — — O — O -XC82
©) ©) © — — — @) -XC85
O O O O O @) O -XC88
O O O O O O -XC89W
O O ©) O O @) O -XC91
O O — ©) O @) O -XC92
O O O O O O O -X144
O O O O O O O -471
©) @) ©) @) ©) ©) @) -X867
6
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Modelo basico
MGP-Z

Con amortiguacion neumatica
MGP-AZ

Con bloqueo en final de carrera
MGP

Modelo guiado para cargas pesadas
MGPS

Detector magnético

Ejecuciones especiales




Cilindro compacto con guias

Serie MGP

012,816,020, 25,0 32, 40, @ 50, @ 63, @ 80, @ 100

Forma de pedido

MGPM|25] |-30|Z-M9BW| |-

Cilindro compacto con guias l lEJecqcpones gspeCIaIes )
Para més informacion, consulte la pag. 10.
Guiado
M Casquillos de friccion
L Rodamientos lineales a bolas N° de detectores magnéticos
Rodamientos lineales a bolas de alta
A o — 2 uds.
precision
S 1 ud.
Diametro ® n n uds.
12 | 12mm |40 40 mm
16 | 16mm |50 | SOmm eDetector magnético

20 | 20mm |63 63 mm
25| 25mm |80 80 mm —
32 | 32mm |100| 100 mm

Sin detector magnético
(iméan integrado)

#: Consulte en la tabla inferior los modelos

Tipo de rosca de conexion @ de detectores magnéticos aplicables.
M5 x 0.8
Re e®Carrera del cilindro [mm]
TN NPT Véase "Carreras estandar” en la pag. 10.
TF G

#: Los diametros @ 12y @
16 solo estan disponibles
con la conexién M5 x 0.8.

Detectores magnéticos aplicables/consulte mas informacion acerca de los detectores magnéticos en la Guia de detectores magnéticos.

5 Tension de carga Modelo de detector magnético | Longitud de cable [m]
: ) . ; Entrada | & Cableado Conector Carga
Tipo | Funcionamiento especial A 2 ) ) p 051 |3]|5 ;
eléctrica 5 (salida) DC AC Perpendicular | En linea O lmlole precableado|  aplicable

3 hilos (NPN) 5V 12V MONV M9N ® 0 e O O IC
g — 3 hilos (PNP) ' M9OPV M9P ® | 0 0 O O |decontrol
8 ° 2 hilos 12V M9BV M9B ® 0 e O O —
= 3 hilos (NPN) MONWV MONW | @ @ @® O ©) IC

° s o
o =2 5V,12V
g 3| Indicacion de diagnéstico | - 3hilos (PNP) ' MOPWV | MPW | @ [@ @[ O| O |decontol
© ¢| (indicacién en 2 colores) - Relé
go directa a | Si 2 hilos 24v| 12V — M9BWV | MBW | @ @@ O| O — |oic
C 2 Resistente al cable 3 hilos (NPN) sV 12V MINAV*1 | MONA*1 | O [O | @] O @) IC
29 (in dif:fiéf‘“;az ggllcj)?es) 3 hilos (PNP) ' MOPAV*1 [ MOPA*L [ O [O|@[O| O |[decontol
2 2 hilos 12V M9BAV*L | M9BA*™l | O |O | @|O ©)
[0
O  |Resistente a campos magnéticos 2 hilos o _ %o . -
(indicacion en 2 colores) (No polar) P3DWA L oo O

2 3 hilos IC
o — _ — — — _
g Salida | Si |(equivalente a NPN) sV A9BV A96 L4 ® de control
23 — directa a 100 V A93V*3 A93 [ BK 2K 3K ) — — .
g cable [ | 2hilos |24V| 12V | 100Vo Circuito| ~eé:
z No menos A0V A90 o — |0 — — IC PLC

x1:Los detectores resistentes al agua se pueden montar en los modelos estandar pero, en ese caso, SMC no puede garantizar la resistencia al agua de los cilindros.
Se recomienda el uso de un cilindro resistente al agua en entornos que requieran resistencia al agua.
No obstante, contacte con SMC para productos resistentes a agua de @ 12 y @ 16.

«2:El modelo D-P3DWAL] se puede montar en los didmetros @ 25 a @ 100.

x3:1 El cable de 1 m sélo es aplicable al modelo D-A93.
. . . x: Los detectores de estado sélido marcados con “O” se fabrican bajo demanda.
#: Simbolos de la longitud de cable 0.5 m:.ooee — (Ejemplo) MONW

M (Ejemplo) MONWM

L (Ejemplo) MONWL

z (Ejemplo) MONWZ

#: Existen otros detectores magnéticos aplicables aparte de los listados anteriormente. Consulte los detalles en la pag. 66.

#: Consulte la Guia de detectores magnéticos si desea informacion acerca de detectores magnéticos con conector precableado.
Para el modelo D-P3DWAL], consulte la Guia de detectores magnéticos.

#: Los detectores magnéticos se envian juntos de fabrica (pero sin montar).

SVC
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Cilindro compacto con guias Serie MG P

Caracteristicas técnicas

Diametro [mm]

12 16 | 20 | 25 [ 32 | 40 | 50 [ 63 | 80 | 100

Actuacion Doble efecto

Fluido Aire s

Presion de prueba 1.5 MPa 'ﬁ

Presion max. de trabajo 1.0 MPa =

Presién min. de trabajo 0.12 MPa 0.1 MPa §
s

Temperatura ambiente y de fluido

—10 a 60 °C (sin congelacién)

Velocidad del émbolo *!

50 a 500 mm/s

|50 a 400 mm/s

Amortiguacion

Tope elastico en ambos extremos

Lubricacion

No necesaria (sin lubricacion)

Simbolo Tolerancia de longitud de carrera $omm 8
Tope elastico — «1: Velocidad maxima sin carga. Dependiendo de las condiciones de funcionamiento, la g
L velocidad del émbolo no se podréa satisfacer. § N
] Realice la seleccion de modelo teniendo en cuenta una carga conforme al grafico de las c <L
paginas 16 a 22. f§ a
\ \ Carreras estandar 20
’é =
Ei . ial Diametro [mm] Carrera estandar [mm] g
plade fo JeCUCIOneS,eSpeCIa es 12, 16 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250 8
Order (Consulte las pags. 69 a 89 para
més detalles.) 20, 25 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250, 300, 350, 400
32 a 100 25, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250, 300, 350, 400 g
Simbolo Caracteristicas técnicas =
-XAL |Modificacion del extremo de las gufas Carreras intermedias E
-XB6 | Cilindro resistente a altas temperaturas (-10 a 150 °C) =
N : ; : Con espaciador Cuerpo exclusivo (-XB10) =
XB10 C?rrera |nterrrTed|a (c?n cuerpo exclusivo) Los espaciadores estan instalados en | Trabajar con la carrera utilizando un = o
-XB13 | Cilindro de baja velocidad (5 a 50 mm/s) L un cilindro de carrera estandar. cuerpo exclusivo. S =
XB22 Amortiguador hidraulico (modelo de parada Descripcion |+ dgelczaﬁg;gé ?_'?]Er?]r‘]'ble enintervalos |/ Todos los didmetros estan disponibles é-’-
uniforme) serie RJ * @ 40 a @ 100: Disponible en intervalos | €n intervalos de 1 mm. o
-XC4 | Con rascador reforzado de carrera de 5 mm. é
— Véase "Forma de pedido” para las ref. de |Afada el sufijo "-XB10" al final de la referencia del modelo
-XC6 P?_rtes en acero |nox_|dable - Ref. modelo modelo estandar. estandar. Consulte "Ejecuciones especiales” para los detalles. -
-XC8 I(;ﬂ;r;?g:];gncarrera ajustable/modelo de ajuste a Aplicable 212, 0 16 1a249 212, 0 16 11 a 249 %
. %2}
XC9 Cilindro de carrera ajustable/modelo de aplicable ©20,025 232 12399 820,025 21a399 %
) retraccion ajustable [mm] @40 a @ 100 5a 395 @32 a@ 100 26 a 399 -4
-XC22 | Junta de goma fluorada Ref.: MGPM20-39Z Ref.: MGPM20-39Z-XB10 8 2
-XC35 | con rascador metalico Ejemplo Se ha instalado un espaciador de 1 mm de ancho en | Cuerpo especial fabricado para una carrera de 39 mm. g o
- — el modelo MGPM20-40. La dimension C es de 77 mm. | La dimension C es de 76 mm. =
-XC69 | Con amortiguador hidraulico ** § >
Mecanizado adicional del orificio roscado, orificio z - =S
“XC79 pasante y orificio posicionado ESfuerZO teorico °
-XC82 | Modelo de montaje inferior ouT IN é
-XC85 | Grasa para equipo de procesamiento de alimentos I I | I I N]
Rascador metalico resistente a chispas de soldadura, —~ — z — "
-XC88 | Retenedor de lubricacion, grasa para soldadura Diametro d?i{?s?ggo dE;LZc;f:a /'érr‘;z(?lgl Presion de trabajo [MPa] o
iezas del vastago: Acero inoxidable 304 d Q
(P g ) (om] | | mieno | mmg | 02 [ 03] 04 05| 06|07 08]09 10| =
Rascador metdlico resistente a chispas de c
-XC89W | soldadura, Retenedor de lubricacion, grasa para 12 6 out 113 23| 84| 45| 57| €8] 79] 90| 102] 113 %
soldadura (piezas del vastago: S45C) IN 85 17| 25| 34| 42| 51| 59| 68| 76| 85 =
-XC91 Rascador metélico resistente a chispas de soldadura, 16 8 out 201 40 60 80| 101 121| 141 161 181| 201 is}
grasa para soldadura (piezas del vastago: S45C) IN 151 30| 45| 60| 75| 90| 106| 121| 136 | 151 9
=
-XC92 | Actuador resistente al polvo *1 20 10 ouT 314 63| 94| 126| 157| 188| 220| 251 | 283| 314 8
-X144 | Posicién simétrica de conexion IN 236 47 71 94| 118| 141 165| 188 212 | 236
-X471 | Mayor separacion entre la placa y el cuerpo 25 10 ouTt 491 98| 147| 196| 245| 295| 344 | 393| 442 491
X867 Modelo de conexionado lateral (posicién de IN 412 82| 124 | 165| 206 | 247 | 289| 330| 371| 412 8
tapon modificada) - 1 ouT 804 | 161| 241 | 322 402| 483 | 563 | 643 | 724| 804 || &
#1: La forma es la misma que la del producto actual. IN 650 130 | 195| 260| 325| 390| 455| 520| 585| 650 §
40 14 ouT 1257 251 | 377 | 503 | 628 | 754 | 880 (1005 (1131 |1257 8
Consulte las paginas 63 a 67 en lo referente a IN 1103 221| 331| 441 | 551 | 662 | 772| 882 | 992 (1103 @
los cilindros con detectores magneticos. 50 1g | QUT | 1963 | 393| 589| 785| 9821178 |1374 |1571 |1767 1963 5
* Posicion adecuada de montaje de los IN 1709 342 | 513 | 684 | 855 (1025|1196 [1367 |1538 |1709 g
detectores magnéticos (deteccion a final de - 18 ouT 3117 | 623 | 935|1247 |1559 (1870 |2182 |2494 2806 [3117 .8
carrera) y su altura de montaje IN 2863 | 573| 859 (1145|1431 (1718|2004 |2290 |2576 (2863 || W
» Carrera minima para el montaje de detectores OUT | 5027 |1005|1508 |2011 [2513 3016 |3519 |4021 |4524 |5027
magnéticos 80 22
« Rango de trabajo IN 4646 929 (1394 (1859 (2323 (2788 |3252 (3717 |4182 |4646
 Referencias de las ﬁjaciones de montaje de los 100 26 ouT 7854 1571 |2356 |3142 (3927 |4712 |5498 (6283 | 7069 | 7854
detectores magnéticos IN 7323 |1465 2197|2929 | 3662 |4394 |5126 |5858 |6591 | 7323
* Montaje del detector magnético «: Esfuerzo tedrico [N] = Presion [MPa] x Area del émbolo [mm?]
10
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Serie MGP

Pesos
Casquillos de friccion: MGPM12 a 100 kgl
Diametro Carrera estandar [mm]

[mm] 10 20 25 30 40 50 75 100 125 150 175 200 250 300 350 400
12 0.22 0.25 — 0.29 0.33 0.36 0.46 0.55 0.66 0.75 0.84 0.93 1.11 — — —
16 0.32 0.37 — 0.42 0.46 0.51 0.66 0.78 0.94 1.06 1.18 1.31 1.55 — — —
20 — 0.59 — 0.67 0.74 0.82 1.06 1.24 1.43 1.61 1.80 1.99 2.42 2.79 3.16 3.53
25 — 0.84 — 0.94 1.04 1.14 1.50 1.75 2.00 2.25 2.50 2.75 3.35 3.85 4.34 4.84
32 — — 1.41 — — 1.77 2.22 2.57 2.93 3.29 3.65 4.00 4.90 5.61 6.33 7.04
40 — — 1.64 — — 2.04 2.52 2.92 3.32 3.71 4.11 4.50 5.47 6.26 7.06 7.85
50 — —_ 2.79 —_ —_ 3.38 4.13 4.71 5.30 5.89 6.47 7.06 8.55 9.73 | 10.9 12.1
63 — — 3.48 — — 4.15 4.99 5.67 6.34 7.02 7.69 8.37 | 10.0 114 12.7 14.1
80 — — 5.41 — — 6.26 7.41 8.26 9.10 9.95 | 10.8 11.6 13.9 15.6 17.3 19.0
100 — — 9.12 — — 10.3 12.0 13.2 14.4 15.6 16.9 18.1 21.2 23.6 26.1 28.5

Rodamientos lineales a bolas: MGPL12 a 100, Rodamientos lineales a bolas de alta precision: MGPA12 a 100  [kg]

Diametro Carrera estandar [mm]

[mm] 10 20 25 30 40 50 75 100 | 125 | 150 175 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400
12 021 | 0.24 — 1027 | 032 | 035| 043 | 050 | 059 | 067 | 075| 083 | 099 | — — —
16 0.31 | 0.35 — | 040 | 047 | 051 | 062| 072 | 085 | 096 | 1.06 | 1.17 | 138 | — — —
20 — | 060 — | o066 | 079 | 085 | 1.01| 1.17| 136 | 152 | 1.68 | 1.84 | 217 | 249 | 281 | 3.13
25 — | 087 — 1096 | 112 120 | 141 | 162 | 1.86| 206 | 227 | 248 | 292 | 333 | 375 | 4.16
32 — — | 137 — — 1.66 | 2.08 | 237 | 274 | 303 | 331 | 360 | 425| 482 | 539 | 5097
40 — — | 159 — — 1.92 | 238 | 270 | 311 | 344 | 377 | 409 | 481 | 546 | 6.11 | 6.76
50 — — | 265 — — 314 | 385 | 434 | 497 | 547 | 596 | 645 | 757 | 856 | 9.54 | 105
63 — — | 333 — — 391 | 471 | 529 | 601 | 659 | 7.17 | 7.75| 9.05|102 | 114 |125
80 — — | 527 — — 629 | 749 | 821 | 892 | 964|104 |11.1 |129 |143 |157 |17.2
100 — — | 862 — — |101 |11.8 | 129 |139 |150 |16.0 |17.1 | 196 |21.7 | 238 | 259

(DSerie para sala limpia

Aplicable a un entorno de sala limpia. Ideal para uso en lineas de transporte para semiconductores (LSI), cristales liquidos
(LCD), procesamiento de alimentos, industria farmacéutica, piezas electronicas, etc.

Forma de pedido Caracteristicas técnicas
— Serie aplicable MGPL
—MGPL | Diametro —| Carrera |Z Guiado Rodamiento lineal a bolas
Especificaciones parasala | Diametro [mm] 12 [ 16 [ 20| 25 [ 32 [ 40 [ 50 | 63
limpia Tipo de rosca Carrera [mm] 102250 | 20a 400 25 a 400
12 | Modelo con conex!(lm de ahv',o — M5x 0.8 #: Las caracteristicas diferentes a las mostradas en la parte superior son
13 | Modelo con conexion de vacio N NRPCT las mismas que en el modelo basico estandar.
#; Los didmetros @ 12 y @ 16 solo estan
. . TF G . . .
Dimensiones disponibles con la conexion M5 x 0.8.
«: El resto de dimensiones son las mismas que las de los productos estandar.
#: Las dimensiones entre () son las mismas que las del modelo estandar. [mm]
A
() (6] D |, - -
d Diametro Carrera 30 Carrera superior a Carrera superior a CEER B |DA | FB
< [mm] 30 mm e inferior a {100 mm e inferior a ’
a mm 0 menos superior a 200
s | 100 mm 200 mm
12 56 68 97.5 97.5 55 | (6) | 19
i 16 62 78 107.5 107.5 59 | (8) | 19
[ 20 72 89 113 130.5 66 |(10)| 21
25 78.5 94.5 113.5 130.5 66.5|(10) | 20
g © o 2 Los didmetros @ 12 y @ 16 s6lo estan disponibles con la conexion M5 x 0.8.
[ ) En el didmetro @ 20 o més puede seleccionar la conexion Rc, NPT, G. (Véase la pag. 9)
5
M5x08 10 Diametro © i é i ©
12-: Conexién de alivio Carrera 50 | S2NerasUperiora | arrera superior a arrera B |[DA|FB
13- Conexion de vacio EB [mm] p—. 50 mm e inferior a | 100 mm e inferiora | superior a
B + Carrera 100 mm 200 mm 200
A + Carrera 32 91.5 108.5 128.5 150.5 71.5((14)| 24
40 91.5 108.5 128.5 150.5 78 |(14) | 24
50 102.5 123.5 143.5 170.5 83 | 20 | 27
63 102.5 123.5 143.5 170.5 88 | 20 | 27

*: Conexiones Rc, NPT, G disponibles. (Véase la pag. 9)
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Cilindro compacto con guias Serie MG P

(2)Cilindro resistente al agua

Idéneo para su utilizacion en ambientes de maquinas herramientas expuestas a refrigerantes. Aplicable para entornos

expuestos a salpicaduras de agua como las maquinas de procesamiento de alimentos y equipo de lavado de coches, etc. %
i . _— 8
Forma de pedido Caracteristicas técnicas 2
Serie aplicable MGPM B
MGPM | Diametro —| carrera |z = M9LA(V)L — |XC6A| Guiado Casquillos de friccion | [
| Diametro [mm] 20, 25, 32, 40, 50, 63, 80, 100
Amortiguacion MGPMCCR Tope elastico
Tipo de rosca l l 9 MGPMOOV Sin amortiguacion
— Rc Cilindro resistente al agua® ®Detector de estado Presion min. de trabajo 0.13 MPa ©
TN | NPT R [ Juntas NBR (caucho nitrililo) |  s6lido con indicacion Ejecucion especial |XC6A Usode aceronoidebe parala iezes dehero | | -2
TF G V | Juntas FKM (goma fluorada) en 2 colores = Las caracteristicas diferentes a las mostradas en la parte superior son las £
. h Ao A 5}
= El vastago del émbolo y la guia son de acero inoxidable. resistente al agua mismas que en el modelo basico estandar c ’<\(l
x; Contacte con SMC si los va a utilizar con liquidos que g DI_
contengan azufre. Ejecuciones especiales ® g o
_ . 5=
Dimensiones 5
c
o
M Resistente al agua fmm] |©
g = [0 A p
% IF:::E{ "0 Carera50mmo Carrerasuperiora 50 mm| Carrera superior B DA FB FB 5}
~§ [_=@’=@= menos e inferior a 200 mm 200 §
<3 20 66 90.5 123 66 (10) (8) 21 9
Qg _ 25 67.5 91.5 123.5 67.5 (10) 9) 21 =
@ it 32 87 105.5 1415 71.5 (14) (10) 24 N 0)
E @ @ o 40 87 105.5 1415 78 (14) (10) 24 o=
a IR < % 50 99.5 1205 1615 83 20 (12 27 S
3 R — 63 99.5 120.5 161.5 88 20 (12) 27 2
eal | es A 80 110.5 1375 186.5 102.5 25 (16) 30 <
100 130.5 155.5 194.5 120 30 (19) 35 o
B + Carrera
[%2]
A + Carrera <
Resistente al agua + XC6A [mm] |8
Diametro A é
[mm] Carrera’50 mm 0 | Carrera superior a 50 mm| Carrera superior a B DA FB FB s WU
menos einferiora 200 mm 200 c L
20 66 90.5 123 66 (10) 9 20 § g
25 67.5 91.5 123.5 67.5 (10) 10 20 B
32 87 105.5 141.5 715 (14) 12 22 §7
40 87 105.5 141.5 78 (14) 12 22 k3
50 99.5 120.5 161.5 83 20 16 23 2
63 99.5 120.5 161.5 88 20 16 23
80 110.5 137.5 186.5 102.5 25 19 27
100 130.5 155.5 194.5 120 30 22 32 8
=
©
c
o
S
1S
(3Cilindro con funcién de lubricacion estable (retén de lubricante) g
(0]
Mejora la durabilidad en entornos con micropolvo. (Comparado con el modelo estandar) ©
Ademas, la longitud total y las dimensiones de montaje son las mismas que las de la version estandar. a
Forma de pedido .
4]
MGP| Guiado || Diametro || Rosca de conexion | M —|Carrera|Z —| Detector magnético| 3
@
Q
. : (Las dimensiones son las Cilindro con funcion de lubricacion estable (doble reténde | &
Dimensiones mismas que las del modelo estandar.) . ( 0
lubricante) 4
M . L. i)
| = Caracteristicas técnicas )
Soporte Diametro [mm] 20, 25, 32, 40, 50, 63, 80, 100 3
(Refj de retén de @ & Accién Doble efecto [
lubricante integrado) B == Presiéon min. de trabajo 0.15 MPa
NN ) Amortiguacion Tope elastico en ambos extremos
% #: Las caracteristicas diferentes a las mostradas en la parte superior son
— : : las mismas que en el modelo basico estandar.
 ea i } | Para més detalles, consulte el catélogo en www.smc.eu.
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Serie MGP

(®Unidad de guiado con retén de lubricante

Forma de pedido

MGP M| Diametro || Rosca de conexion | G —| Carrera |Z—|Eetector magnético

Casquillos de friccion Unidad de guiado con retén de lubricante

DImensIONES (Las dimensiones que no se muestran a continuacién son las mismas que en el modelo estandar.)

[mm]
A E
_ _ J Diametro Carrera 50 mm SCES syper?or a Carrera Carrera 50 mm SUGE sgper?or a Carrera
[mm] 50 mm e inferior a . 50 mm e inferior a ’
0 menos superior a 200 0 menos superior a 200
200 mm 200 mm

B - 20 (53) 83 115.5 (0) 30 62.5
25 (53.5) 83.5 115.5 (0) 30 62
32 82 100.5 136.5 225 41 77

40 82 100.5 136.5 16 34.5 70.5

50 95.5 116.5 157.5 23.5 44.5 85.5

— 63 95.5 116.5 157.5 18.5 39.5 80.5
80 113.5 140.5 189.5 17 44 93

A + Carrera 100 135.5 160.5 199.5 19.5 44.5 83.5

Las dimensiones entre () son las mismas que las del modelo estandar.

(5)Con brida

Guia de brida afadida

Forma de pedido

MGP| Guiado | F | Diametro || Rosca de conexion |—| Carrera |Z —|Detector magnético|

Brida -
/\ Precaucion

Caracteristicas: Mismas que el modelo basico estandar Este producto no puede
utilizarse como tope.

DIimensIioNEes (Las dimensiones que no se muestran a continuacién son las mismas que en el modelo estandar.)

FE

Brida EE
H &9
[} — &0
| — 9|8
I ‘.
| oY | @
1 I S O 4 —J & ! a5)
= A
FH

4 x @ FG pasante

FA FB|_C + Carrera,

B + Carrera
[mm]

Diametro B © FA FB FC FD FE FF FG FH G H Peso de la brida (kg)
12 42 29 7 6 80 89 18 25 4.5 5 26 58 0.08
16 46 B8] 7 6 88 98 22 32 55 5 30 64 0.11
20 53 37 8 8 102 112 24 38 55 6 36 83 0.17
25 53.5 37.5 9 7 114 126 30 40 6.6 6 42 93 0.20
32 59.5 375 10 12 138 154 34 50 9 9 48 112 0.46
40 66 44 10 12 146 162 40 60 9 9 54 120 0.60
50 72 44 12 16 178 198 46 65 11 10 64 148 0.87
63 7 49 12 16 192 212 58 75 11 10 78 162 1.09
80 96.5 56.5 16 24 238 262 54 90 135 16 915 202 2.59

100 116 66 19 31 280 308 62 100 15.5 22 1115 240 4.63

3 SvC
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Cilindro compacto con guias Serie MG P

Momentos admisibles sobre la placa de union

8
g N
20
OO0 i
=
=
T [N-m]
Diametro Modelo Carrera [mm]
[mm] 10 20 25 30 40 50 75 100 | 125 | 150 175 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400
12 MGPM 0.39 | 0.32 — 0.27 | 0.24 0.21| 043| 036| 031| 0.27| 024 | 0.22| 019 | — — — 3
MGPL/A 0.61 | 0.45 — | 035 | 058 | 050| 037 | 029| 0.24| 0.20| 0.18| 0.16| 0.12| — — — 3
16 MGPM 0.69 | 0.58 — 0.49 | 0.43 038| 0.69| 058| 050| 044 | 040| 036| 030| — — — % N
MGPL/A 0.99 | 0.74 — 0.59 | 0.99 086 | 0.65| 052| 043| 0.37| 0.32| 0.28| 0.23| — — — i <
20 MGPM — 1.05 — 0.93 | 0.83 0.75| 1.88| 163 | 144| 1.28| 116| 1.06| 0.90| 0.78| 0.69| 0.62 '% d_
MGPL/A — 1.26 —_ 1.03 | 2.17 194 | 152| 125| 1.34| 1.17| 103 | 093] 0.76 | 0.65| 0.56| 0.49 é Q
o5 MGPM — 1.76 — 1.55 | 1.38 125| 296 | 257 | 226| 2.02| 183 | 167 | 1.42| 1.24| 1.09| 0.98 g =
MGPL/A — 211 — 1.75 | 3.37 3.02| 238| 197| 205| 1.78| 1.58| 141 | 1.16| 0.98| 0.85| 0.74 g
MGPM — — 6.35| — — 513| 5.69| 4.97| 442 3.98| 361| 3.31] 2.84| 248] 220| 1.98]|C
2 MGPL/A — — 59| — — 489 | 511 | 451 | 6.34| 579 | 533| 493 | 429| 3.78| 3.38| 3.04
40 MGPM — — 7.00| — — 566 | 6.27| 548 | 487 | 438 | 3.98| 3.65| 3.13| 2.74| 243 | 219 g
MGPL/A — — 6.55| — — 539 | 562| 496 | 6.98| 6.38| 587 | 543| 4.72| 4.16| 3.71| 3.35 §
MGPM — — |13.0 e — |10.8 |12.0 |10.6 950 | 860 | 7.86| 7.24| 6.24| 549 | 4.90| 4.43| |3
50 =
MGPL/A — | — | 917 — | — | 762| 983 8.74|11.6 |10.7 | 9.83| 9.12| 7.95| 7.02| 6.26| 563 | |8 A
63 MGPM — — | 147 — — |121 |135 |11.9 |10.7 969 | 886| 816 | 7.04| 6.19| 552 | 4.99 ;:: g
MGPL/A — — 110.2 — — 8.48 | 11.0 9.74113.0 |119 |11.0 |10.2 8.84| 7.80| 6.94| 6.24| |8
MGPM — — |21.9 e — |18.6 |229 |205 |18.6 |[17.0 |156 |145 |12.6 |11.2 |10.0 9.11 §
80 s
MGPL/A — — |151 — — |233 |227 |206 |189 |17.3 |16.0 |14.8 |129 |11.3 |10.0 8.94 | | c
100 MGPM — — 388 | — — 335 (375 [338 |309 |284 |262 |244 |214 |101 |17.2 |157 |[S
MGPL/A — — | 271 — — 1306 |379 |34.6 |31.8 [293 |27.2 [253 |221 |195 |17.3 |155 P
?
Tolerancia angular de la placa de unién Rodamiento lineal a bolas de gran precision/MGPA a
e s O
A\Precaucion 20
N N e s cionam §=
W - (7\% T o Precision de posicionamiento para orificio clavado en la placa §
La dispersién en las dimensiones si se realiza el mecanizado de cada componente se §
acumulard en la precision de posicionamiento del orificio clavado en la placa durante el montaje =

Precision antigiro 8 cuando se retrae y cuando no se aplica carga de este cilindro. Los valores que aparecen abajo se suministran tnicamente como gufa.
no debe ser superior a los valores mostrados en la tabla.

i o}
Diametro Precision antigiro 0 [Montaje lateral] s, ge L 0
- =
[mm] MGPM MGPL MGPA posiciona- b
miento L o))
12 —_—— 8
+0.07° +0.05° =
16 '= .
20 A 2
+0.06° +0.04° J 3]
25 77772777077 2
32 x a

0 +0.05° +0.03° +0.01° A =|Dimensién del catélogol+ (0.1 + L1 x 0.0008) [mm]

50 «: Serd 0.15 para @ 80, @ 100
+0.04° +0.03° Nota) No se incluyen la flexién por carga y la deflexion debida %)
63 al propio peso debida a la placa y el vastago guia. S—é
80 . . ks
100 +0.03 +0.03 [Montaje inferior] 2
Ort, de poscionamienty .1 . B 2
IS 4]
c
i)
8]
=)
(8]
2,
Lz Orifcio de u
posiciona-
miento
7
B =+ (0.045 + L2 x 0.0016) [mm]
14
2 S\C



Serie MGP

Alta precision Rodamiento a bolas/MGPA Desplazamiento de la placa (valores de referencia)

Carga en direccion lateral

Desplazamiento

,,,,,,, ===t

MGPA12

MGPA32, 40

0.4

T
MGPA12-250

0.35

/

03
0.25 %MGPAlZ—lSG
0.2 /1 MGPA12-100

[ /

MGPA12-75

e

Desplazamiento de la placa [mm]

0.8 ‘ ‘
0.7 —————MGPA33-400
0.6

05 /
oa—/

32
/ MGPA33-200

|
03 77 MGPA33-150
0.2 MGPAZ2-100_|

32
MGPA75-300

Desplazamiento de la placa [mm]

MGPA25-400

05 # MGPA25-300
0.4 /

//

MGPA25-200
]

0.3

//

MGPA25-150

Desplazamiento de la placa [mm]

0.2
// L — -MGPA25-100
0.1 _/—l—
0 1 MGPA25-50
0 20 40 60 80

Carga en direccion lateral [N]

MGPA12-50
/ / / | — 32
0.05 0.1 MGPA32-50—
=1 ____| ———{—MmcPal2-10 =1 —F—
0 0
0 5 10 15 20 25 0 20 40 60 80 100
Carga en direccion lateral [N] Carga en direccion lateral [N]
MGPA16 MGPASO0, 63
z 04 I = 07
£ 0.35 MGPA16-250 £ 0.6 MGPA50-400
= / = 0 63
4] 4]
(_Lé 0.3 c_% 05 / ‘ 50
s s O MGPA23-300
© 025 MGPA16-150 ©
© /  _|MGPA16-100 g 04 MGPA28-200
o 02 |~ MGPA16-75 9 / |
=] IS 0.3 T
g o1s 17 g / MGPAS-150
S 01 P g 02 |
5 17 ———MGPAIG-50 5 / MGPA23-100 LAGPASO—SO
g 005 MGPA16-10™ ] g 0! ——— BT
i = P eeC———t—
0 10 20 30 0 20 40 60 80 100
Carga en direccion lateral [N] Carga en direccion lateral [N]
MGPAZ20 MGPAS80
g o MGPA20-400 g 0P /MGPA80-400
E o6 / | E 04 /
18] 18]
8 o5 MGPA20-300 g 0% / MGPA80-300
= ‘ = 03
e 04 MGPA20-200 2 025 ﬁ% MGPASO-ZSOAﬂGPASO'ZO )——
o o
2 03 // MGPA20-150 2 o2 77 MGPA80-150 MGPAG0-100
S 02 MGPA20-100 g 015 7/
B / / & o1
ZF o1 e 2 005 7. — | MGPA80-50
o] | o] .
0 20 40 60 0 50 100 150 200
Carga en direccion lateral [N] Carga en direccion lateral [N]
MGPAZ25 MGPA100
0.7 ‘ 0.6
0.6 05 MGPA100-400

\
MGPA100-300

04 MGPA100-250

03 MGPA100-200
' / / | MGPA100-150

0.2 /

==
0

0 100 200 300

Carga en direccion lateral [N]

MGPA100-100

Desplazamiento de la placa [mm]

M(ﬁPAlOO—SO

*

: El vastago guia y el peso propio para la placa no se incluyen en los valores de desplazamiento anteriores.

«: El par de giro y el rango de trabajo admisibles cuando se usa como elevador son los mismos que los de la serie MGPL
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Modelo basico
Serie MGP

Seleccidon del modelo

Condiciones de seleccion 3
2
o
Vertical Horizontal g
o
=
L L L
— L
oM em
8
Posicién de montaje g
=}
2N
em em \g <.
5
10
=
5=
£
©
5
o

Velocidad méaxima [mm/s] 200 o menos 400 200 o menos 400
Gréfico (modelo de patin deslizante) ), (2 3), (4) (13), (14) (15), (16)
Gréfico (modelo de rodamiento lineal a bolas) (5)a(8) (9)a(12) (17), (18) (29), (20)

Ejemplo 1 de seleccion (montaje vertical)

Ejemplo 2 de seleccidon (montaje horizontal)

Condiciones de seleccion

Montaje: Vertical

Tipo de guiado: Rodamiento a bolas

Carrera: carrera 30

Velocidad méaxima: 200 mm/s

Masa: 3 kg

Distancia excéntrica: 90 mm
Halle el punto de interseccién entre el peso de la masa de 3kgy la
distancia excéntrica de 90 mm en el gréfico (5) para montaje vertical,
rodamiento a bolas, carrera de 30 mm y velocidad de 200 mm/s.

— Se selecciona MGPL25-30Z.

(5) 30 Carrera o menos, V = 200 mm/s 0 menos

Condiciones de seleccion

Montaje: Horizontal

Tipo de guiado: Patin deslizante

Distancia entre la placa y el centro de gravedad de la carga: 50 mm

Velocidad maxima: 200 mm/s

Masa: 2 kg

Carrera: 30 mm
Halle el punto de interseccion entre el peso de la masa de 2 kg y la carrera de 30
mm en el gréfico (13) para montaje horizontal, patin deslizante, distancia entre la
placa y el centro de gravedad de la carga de 50 mm y velocidad de 200 mm/s.

— Se selecciona MGPM20-30Z.

(13) L =50 mm, V = 200 mm/s 0 menos

20 50
—©210p — [ @ 100
10 - - @80 050, 36T T2 8
@ 25; 2
m——— 5] 050,863 T |22, g7 N
N I T~ Q
5 0 A 10— 232,040 ——— ~ AN o
\\ [ — @
— =T _ D 25 ANATAN c
[=)] \\ [y ~ ALY ()]
= ‘ =3 5 AR N\ ©
£ N = 225 20~ A\Y =
o Emsomaao N AN 2 @ 20— AN S
< @212 N =l N °
£ N £ ot [Tes | N\ [ 8
© ™N N P —— iy T
T 1 ~— = 56— T e
o
% . ~ g 1 — 12 \\\
N K
]
©
)
a
)
)
%)
Q
c
0.1 0.1 -8
10 50 100 200 10 30 50 51 100 200 300 3
Distancia excéntrica L [mm] Carrera [mm] -S—j.

- Si la velocidad maxima supera 200 mm/s, el peso de carga admisible se determina multiplicando el valor mostrado en el grafico para 400 mm/s

por el coeficiente especificado en la siguiente tabla.

Velocidad max. | Hasta 300 mm/s | Hasta 400 mm/s | Hasta 500 mm/s
Coeficiente 1.7 1 0.6

- Use el “Software de seleccion del cilindro con guias” cuando la distancia excéntrica sea 200 mm o superior.

Con bloqueo en final de carrera
MGP

Modelo guiado para cargas pesadas
MGPS

2 SVC 16



Serie MGP : -

Casquillos de

Presion de trabajo 0.4 MPa
----- Presion de trabajo 0.5 MPa o mas

friccion

Montaje vertical
MGPM12 a 100

(1) Carrera 50 o menos, V =200 mm/s 0 menos (2) Carrera superior a 50, V = 200 mm/s 0 menos
300 300 T l.._ o
S O S DN 200 @100 -] B R N
1009080 L ™ 100 280 _ N

~ ~
263 ~ — 263 - ~~
@50 [ [ T T'IN @50
- =
E IR @40
@32 @32
5 °FB25 ~L 510G 25
4 ~C 3
E — Yy 1 E I oYt
E 5 @ 20 \\ E 4 @ 20
8 & 8
= 216 \\\ RS = 216
N
212 N
\\\ @12
1 1
0.1 0.1
10 50 100 200 10 50 100 200
Distancia excéntrica L [mm] Distancia excéntrica L [mm]
(3) Carrera 50 o menos, V = 400 mm/s (4) Carrera superior a 50, V = 400 mm/s
100 100
2100 @ 10Q
50 50
—J 80 —@ 80
@ 63 @63
@ 50
10 10 — @ 50
— @ 40
i @ 40
g S g s
= @ 32 = _
o - —@ 32
%] %]
g 2 25 s
@ 25
@ 20
1 15320
— 216
— @16
@12
@12
0.1 0.1
10 50 100 200 10 50 100 200
Distancia excéntrica L [mm] Distancia excéntrica L [mm]

- Use el “Software de seleccion del cilindro con guias” cuando la distancia excéntrica sea 200 mm o superior.
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Montaje vertical

Rodamiento

lineal a bolas

MGPL12 a 25, MGPA12 a 25

Presion de trabajo 0.4 MPa

Seleccién del modelo Serie MG P

----- Presion de trabajo 0.5 MPa o mas

(5) Carrera 30 0 menos, V =200 mm/s 0 menos

(6) Carrera superior a 30, V = 200 mm/s 0 menos

20

10

Masa m [kg]

[

0.1

- 25 : R
_______ - N
~% 20 N
———————————— \
~5 16 =\ NE D
NN
____________ L DNUED
2 12 N [N N
\\ N
\\
AN
~
N\ ~N
AN
AN
10 50 100 200

Distancia excéntrica L [mm]

100
0 g TN
BN
. —@ 20 NC N\
g NN\
5 o k \\
a N
s N
@12 N \\
1 \\
\\
0.1
10 100 1000

Distancia excéntrica L [mm]

MGPL32 a 100, MGPA32 a 100

(7) Carrera 50 o menos, V = 200 mm/s 0 menos

(8) Carrera superior a0, V = 200 mm/s 0 menos

300

100

50

Masa m [kg]

10

@ 100 \\
_____ ______.\‘\
@ 80 N
————— ==L N
= \\\\
@63 ANERNAN
ANAN
@ 50 NEANN
NN
—_Q_S_Z-_____— -—-____\\ \\\\\\
\\\\\\\
( \,
ANNVEIANEAN
MANIANERN
NN\
NN
N\
N
1 5 10 100 200

Distancia excéntrica L [mm]

300
@ 100
100 \‘
@ 80
N ~
0763 N
5] @ 50 \
£ ~N
E @ 40 \
=
10
— @32
5
1
10 50 100 200

Distancia excéntrica L [mm]

- Use el “Software de seleccion del cilindro con guias” cuando la distancia excéntrica sea 200 mm o superior.

18

Con bloqueo en final de carrera Con amortiguacion neumatica
MGP MGP-AZ

MGPS

Modelo guiado para cargas pesadas

Ejecuciones especiales Detector magnético [




. L L
Serie MGP
m m
Rodamiento
. . lineal a bolas
Montaje vertical Presion de trabajo 0.4 MPa
MGPL12 a 25, MGPA12 a 25
(9) Carrera 30 o menos, V =400 mm/s (10) Carrera superior a 30, V = 400 mm/s
10 1
5 0.5
@ 25
@25 \ 730
— @ 20 —
2 2 @ 16
E 1 5 0.1
%) [ a N\ %)
: 28 AW g
@12
@12
0.1 0.01
10 50 100 200 10 50 100 200
Distancia excéntrica L [mm] Distancia excéntrica L [mm]
MGPL32 a 100, MGPA32 a 100
(11) Carrera 50 o menos, V =400 mm/s (12) Carrera superior a 50, V = 400 mm/s
100 100
L@ 100N
N 50
50 AN
N
@ 80 \\ 3 100
N
@ 80
@ 63
\\\\\ L
L \ \\ @63
g [ @50 N \\ N 2
£ N, g 3
g 10 N\ o
8 Coan N NS\ 8 @ 50
= @ 40 NAN NN =
N N
N \ @ 40
5 N
232 NN
\ L
N
@ 32
1 0.2
10 50 100 200 10 50 100 200
Distancia excéntrica L [mm] Distancia excéntrica L [mm]

- Use el “Software de seleccion del cilindro con guias” cuando la distancia excéntrica sea 200 mm o superior.
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Casquillos

Seleccién del modelo Serie MG P

Montaje horizontal KRSl

-

MGPM12 a 100

(13) L =50 mm, V = 200 mm/s 0 menos

(14) L = 100 mm, V = 200 mm/s o menos

50 50
@ 100 = 1
—— - 2 10 ~lg 100
T~ | —
—280 | - \\\®\ 80 | [ Ted
250,063 T——] |250, 263N \ | ~~ N
B s NN
™~ , —
Lol 832 GAT—| 92,000 \\ o L \\\
0 25OV T ST NI
~ AV ~ NIV Y
5 ANBAN 5 N ANARANY
@ 20~ N\ 20N N\
= @25 NN Z NN
g m—L N |2 P |’ N
E \\ NP 16 k E ﬂ i _ ™~ @ 16 k
§ —_— \\\ \ é @ 20 \\\ T~ \
@ 16 \\ ™N ™~
1 ™ @12 N 1 (a}\ A
BN —216 ~Ex
—@ 12 NC AN
AY —| Ay
@12 ~
0.1 0.1
10 30 50 51 100 200 300 10 30 50 51 100 200 300
Carrera [mm] Carrera [mm]
(15) L =50 mm, V =400 mm/s (16) L =100 mm, V = 400 mm/s
50 T 50
? 100 —9 106 —
58 —@10 T2 100
| \ —— N\
@ 50 @ 50 @50, 63| T
10 i \\\ 10 @50, 63 :z\
@ 40 1o 40 AN @40 = ANAAY
e AN 2 40 AN
5 ANENNY 5 ANRNNY
, \ — \
= @ 32 \ = @ 32 \
X X
= @ 25 ] L \\ = @ 25 ~ o \\
§ —& 2 N § @ 25 N
= @ 20 55 N = 3 20 ™ L I
N @ 20
l ~ =T R
@ 16 — Y
o1 N N
AN 16 AN
\ \
312 ] D12 N
1z 12
\ 1
0.1 0.1
10 30 50 51 100 200 300 10 30 50 51 100 200 300
Carrera [mm] Carrera [mm]
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. Modelo guiado para cargas pesadas || Con bloqueo en final de carrera Con amortiguacion neumatica
Detector magnético MGPS MGP MGP_AZ

Ejecuciones especiales



Serie MGP 1

Casquillos de
. . friccion em
Montaje horizontal :

Ni;

]

(17) L =50 mm, V = 200 mm/s o menos

(18) L =100 mm, V = 200 mm/s 0 menos

MGPL12 a 25, MGPA12 a 25

MGPL12 a 25, MGPA12 a 25

10 I
—
225
[ 225
] 220 [ [N
- NN IS Y
o\
_ ] 20N "\
2 [ par~| P10 NN
s ™ N,
1%}
= Pl 212 N \ )
N
N
@12 \ N @ 16
1 ~ \\
\\
@12
\\
0.5
10 30 31 50 100 101 200 300

Carrera [mm]

10
@ 25
5 | @28 o
@ 2Q = B
N
= @ 24 N %} 2N\\
=
5 @ 20 \QR \\
S N
= PT ™ \
— N
@12 @ 16
. NN
N\ AN
EUEDN
Q 12 ‘\\
0.5
10 30 31 50 100 101 200 300

Carrera [mm]

MGPL32 a 63, MGPA32 a 63

MGPL32 a 63, MGPA32 a 63

Carrera [mm]

50 50
@ 50, @ 63 @ 50, @ 63
2 250, @ 63 2
£ \\\\ \\ ; \
@ g ©
é @ 50, @ 63 q - § 250 863
———| | "L : N SCUIREETZINGIN
10232, 6,40 ™~ 32,0401 10
L @50, @63
N TR N
5 5
10 30 50 651 100 101 200 300 10 30 50 51 100 101 200 300
Carrera [mm] Carrera [mm]
MGPL80/100, MGPA80/100 MGPL80/100, MGPA80/100
50 50
T~ T~
il @ 100 @ 100
\"t \\\ T~
@ 100 @ 80 T~ T
—1 | \G\\ @100
=) 8 =)
= \ = ' 807 P80N
5 \ E @100 \
@ @80 \ 3 7 \
= =
10 10
@80
5 5
10 29 30 50 51 100 200 300 10 29 30 50 51 100 200 300

Carrera [mm]
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Casquillos I
Montaje horizontal [KUSENL

Ni:

-

]

(19) L =50 mm, V =400 mm/s
MGPL12 a 25, MGPA12 a 25

(20) L =100 mm, V = 400 mm/s
MGPL12 a 25, MGPA12 a 25

Seleccién del modelo Serie MG P

5 5
@ 25 @ 25 @ 25 N
@ 25 @ 25 N
@ 25
g @ 20 I g T _— §
= @ 20 @ 20 c @20\ @ 20 @ 20 §N
o] 1o} c <
% % QO
= = A n
@ 16 @ 16 2 16 2 16 2 16 16 20
£<
1 N 1 AN £
c
3
—312 212 — 912 9212 @212 7 12, o
05 [ 05 I )
10 30 31 50 100 101 200 300 10 30 31 50 100 101 200 300 §
Carrera [mm] Carrera [mm] §
o
MGPL32 a 63, MGPA32 a 63 MGPL32 a 63, MGPA32 a 63 5 (29
50 50 g
g
3
g
g
) @ 63 = 63 P
= 250,063 = 2
[4] \\ @ 50 [4] @ 50 © o
g \Q]M 63 g 50,063 29
i \ \< S =
10 @ 40 1240 @ 40 0 b N g
——1250, 263 <0 2 40 g
g0 —T—— Qf =
2 32 —2 3211 ——O 32 —0 32 —9 314 —@ 32
5 l [ 5 l 0
10 30 50 51 100 101 200 300 10 30 50 51 100 101 200 300 -%
Carrera [mm] Carrera [mm] g,
©
1S
MGPL80/100, MGPAS80/100 MGPL80/100, MGPAB0/100 5
50 50 S
@
~~J@ 100 ~~]@ 100 e
@ 100
pi0d |[gap| | T Tz g
\\ @ 100 IS
— —_ [}
= = @ 8D 2
E @ 80 \ £ @ 100 \ o
I B S \ g [ T \ 4
= = g
‘©
10 10 @ 80 3
— §o)
or
5 5
10 29 30 50 51 100 200 300 10 29 30 50 51 100 200 300
Carrera [mm] Carrera [mm]
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Serie MGP

Utilizacion como cilindro de tope

Diametro: @ 12 a @ 25/MGPM12 a 25 (casquillos de friccion)

MGPM12 a 25 (casquillos de friccion)

IS IS
E v £ v 100
o - 8 -—
2 2 @25
Ol0I0O00 00000 | = 620
—_ g 30 F16
] E 20
g
o 712
£ 10
# Cuando seleccione un modelo de mayor E
dimension L, aseglrese de elegir un b
diametro adecuado. < 5
< 4
. =
APrecaucion ’
Precauciones de manejo 2
Nota 1) Si se utiliza como cilindro de tope,
seleccione un modelo con una carrera 1
de 30 0 menos. 5 10 20 30 40 50
Nota 2) Los modelos MGPL (rodamiento lineal ) )
a bolas) y MGPA (rodamiento lineal a Velocidad de traslado: v [m/min]

bolas de alta precision) no se puede
utilizar como cilindro de tope.

Diametro: @ 32 a @ 100/MGPM32 a 100 (casquillos de friccion)

MGPM32 a 100 (casquillos de friccion)

v v 2000
£ m| E m
glooo|lcoogl ooo o @100
n
A un i 1000 @ 80 =
U 2 2 63
\ £ 500
‘ g 400 750
7 s 7 Gé 300 AN
. 8 200 @40
x Cuando seleccione un modelo de mayor c
dimension L, asegurese de elegir un S \ \
diametro adecuado. « @ 32
8 100 ™
= N
APrecaucion
Precauciones de manejo 50
Nota 1) Si se utiliza como cilindro de tope, seleccione 40
un modelo con una carrera de 30 0 menos. 30
Nota 2) Los modelos MGPL (rodamiento lineal 5 10 20 30 40 50
a bolas) y MGPA (rt?fjamlento lineal a Velocidad de traslado: v [m/min]
bolas de alta precision) no se puede

utilizar como cilindro de tope.

x VVéanse los graficos (13) y (15) si la presion de linea se aplica mediante un transportador de rodillo una vez detenida la pieza de trabajo.

23

O
2




Cilindro compacto con guias Serie MG P

Disefo/Serie MGPM
MGPM12 a 25

MGPM32 a 100

LR

N
o
O
=

L

[}
kel

7]
@
o
o

©
°

<]
=

i

L @\ 10
2 DN A o V4 <
b
ENGN ien o/ e i N
= c
=N ﬂ‘r‘ \® - S <|
] - B -~ i g
@ @ — 29
5=
(I m @ %
4 { - H —— c
o
] e 0
L ﬁ - — 474i
T T ‘]5 j
©
] o
L Y §
@ 63 0 mayor |g
o
| , | tO
S =
P . } N — :
— 1 o
\\ S
@12 a @ 25 carrera 50 o menos ; . i . : §
o w
| l g
o
g
- B - B [%2]
N g
@12 a@ 25 carrera superior a 50 £0
NA =
R . § s
@ 50 o mayor S
(=2}
=)
3
o
=
. . o]
Lista de componentes Lista de componentes g
No. Descripcion Material Nota No. Descripcion Material Nota e
1 |[Cuerpo Aleacion de aluminio Anodizado duro 17 | Rodamiento a bolas g
2 |Embolo Aleacion de aluminio Cromado 18 | Espaciador Aleacion de aluminio IS
3 |vastago Acero inoxidable |@12a@ 25 19 | Bola de acero Acero al carbono @12 a @50 §
9 Acero al carbono |@32a@ 100 Cromado duro 20 | Tapén Acero al carbono |@63ad 100| Niquelado 8
4 |Culata Aleacion de aluminio Cromado 21*| Junta del émbolo NBR @
5 |Culata posterior Aleacioén de 2122 @63 Cromado 22* | Junta del vastago NBR a
P aluminio @ 80, @ 100 Pintado 23* | Junta de estanqueidad A NBR
6 |Guias Acero al carbono Cromado duro 24 | Junta de estanqueidad B NBR "
7 |Placa Acero al carbono Niguelado Q
8 |Perno montaje placa | Acero al carbono Niguelado Lista de repuestos / Juego de juntas .g
9 |Perno de la guia | Acero al carbono Niquelado 7 —~ 3}
- — Diametro . . Diametro . . o
10 |Anillo de retencién | Acero al carbono Fosfatado [mm] Ref. juego [Contenido [mm] Ref. juego |Contenido g
E ?mllo d(le,ret-enCﬁn Acera al carbono Fosfatado 12 MGP12-Z-PS | lepte 20 MGP40-Z-PS| lepie 9
ope elastico retano 16 |MGP16-Z-PS | hsnines 50 _ |MGP50-Z-PS| istineos | S
13 To;}e elastico B Uretano 20 MGP20-Z-PS | anteroes 63 MGP63-Z-PS | aneioes g
14 |Iman - 25  |MGP25-2-PS | ), @, 80 |MGP8O-Z-PS| 2.2, | B
15 [1apon Acero al carbono 222181 \iuelado 32 |MGP32-Z-PS| @, @ 100 |MGP100z-PS| B.2 | i
Tapdn de cabeza hueca hexagonal @20a @100 T : ; - - - ” "
16 |Patin desli Babbi «: El juego de juntas incluye @D a 24. Pida el juego de juntas en funcion del diametro.
atin deslizante abbitt =: El juego de juntas no incluye un tubo de grasa, pidalo por separado.

=: Un fieltro no esté colocado en el patin deslizante.

O

Ref. tubo de grasa: GR-S-010 (10 g)
=: Para ejecuciones especiales, véase la pagina 90.

SVC
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Serie MGP

Diseno/Serie MGPL, Serie MGPA

MGPL12 a 25
MGPA12 a 25

25

i
1

[«

lm
L\AA\/A‘\M

@12 a @ 25 Carrera superior a 100

D
| /
—T T ——
%l 7

O

MGPL32 a 100
MGPA32 a 100

P 7

]

‘EQ

xi7]

T e

NA

& [l

@ 50 o mayor

P

%Y

b

%

@ 32 a @ 63 Carrera superior a 100
@ 80, @ 100 Carrera superior a 200



Cilindro compacto con guias Serie MG P

D 12 a @ 25mcpm, mcpL, McPa

Detalle de seccién EE D seceit - ionec )
etalle de seccién XX | Dimensiones de laranuraen T
(D 12 a @ 25, carrera de 50 Z_ WA - - -
mm o_menos) | @ XA g prof. 6 WB ,
- — !
T 5 a K—}ﬁmi
c IS 2 L
o ©
E kS < c|d
° Y % S e
R é O KO . =3 mL -
\ 5| tRE—— ge| [mm]
[<5) L .z
° 7 Xlg ! XA | Diametro
[mm] [mm] 2 L=z 3 6 12 44(74(37]2 |62
Diametro| . Diametro| = S 16 [44|74[37[25|67 ||g
[mm] [mm] Secci; ¥ g 20 54(84(45|28|7.8 =
12 | 45 20 | 85 e 25 |54|84|45|3 |82 ||5
16 45 25 ) 4 x YY prof. YL 2 E‘
Z —1 c
Vista inferior kS o
[
4 x MM prof. ML 4 x NN pasante §> O]
L Seccion XX Z WA 4 x @ OA pasante Seccion XX é =
S| 5 4 x @ OB prof. de avellanado OL ‘ [
g5 M N ) 5
=2 = Q O
5|3 J {
8|5 § i b
g g < Y N i g
| & a - x| D Ho| s @ 8
< Q = X ©
T + [a [ o
E— ©
= @ — =N Za
5 e e | & =
& 5 ] ~— ., S Q o E
. Seccién EE *1 3
Ranuraen T GA |GB oy P %A - 7 Q §
PA + Carrera X L2AHpOLD S K
@ XA Ho prof. 6 s
— FA 8
FB
C + Carrera
B + Carrera E
A + Carrera

@12, D16

=1: Consulte los detalles de la seccion EE para la forma de @ 12 a @ 25 con carreras de 50 mm o menos.

#: El uso de una ranura (anchura XA, longitud XB, prof. 3) permite obtener una tolerancia de paso relajada con el orificio de posicionamiento (& XAHs,
prof. 6) como referencia, sin afectar a la precisién de montaje.

= Para carreras intermedias diferentes a las estandar, consulte "Carreras intermedias" en la pagina 10.

= Los diametros @ 12 y @ 16 sélo estan disponibles con la conexion M5 x 0.8.

= En el didmetro @ 20 o mas puede seleccionar la conexion Rc, NPT, G. (Véase la pag. 9)

Modelo guiado para cargas pesadas
MGPS

MGPM, MGPL, MGPA Dimensiones comunes [mm] —
P
Diametio| . rera estandar [mm] | B | C |DA|FA|FB| G |GA|GB|H [HA| J | K |L| MM |ML| NN |oA|oB|OL °
[mm] — | TN | TF o
12 10, 20, 30, 40, 50,75,100 |42 |29 | 6 |7 |6 |26|10| 7 |58|M4|13|13 |18 |M4x0.7| 10 M4x0.7/4.3| 8 |45|M5x0.8| — — k)
16 125, 150, 175,200,250 |46 (33| 8 | 7 | 6 | 30|10.5/7.5|64|M4|15|15|22 |M5x0.8| 12 M5x0.8/4.3| 8 |45|M5x0.8| — — %,
20 53|37|10| 8|8 |36 (115 9 [83|M5|18|18|24|M5x0.8| 13 [M5x0.8/5.4|9.5(5.5| Rc 1/8 |NPT1/8|G 1/8 E
20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150 -
25 175, 200, 250, 300, 350, 400 |53.5[37.5{ 10 | 9 | 7 | 42 |11.5/ 10 |93 ([M5|21 (21 |30 |M6x 1.0 15 |[M6 x 1.0|5.4|9.5|5.5| Rc 1/8 |NPT 1/8|G 1/8 S
2
WA WB 3
Diametro C Carrera Carrera Carrera Carrera Carrera
PA | PB [PW, Q R|S|T]| U |[VA|IVB|Carera arreraso superiora100| superior | Carrera |Carrera| superior | superiora | superior | Carrera| X [ XA [ XB YY YL| Z
[mm] 300 é”pe”ml%o mm a200 |superior| 300 | a30 100mm | a200 |superior
menos |1 00 carera2000 | Carrera300 | 2300 | menos | Carrera 100 | Cartera 200 | Carrera 300 | 300
menos | 0menos omenos | omenos | omenos 8
12 13| 8 |18|14|48|22|56|41|50|37| 20 40 110 | 200 — 15 25 60 105 — | 23| 3 [35/M5x0.8|10| 5 T
16 |14.5/10|19|16|54|25|62|46|56 |38 | 24 | 44 110 | 200 — 17 27 60 105 — | 24| 3 [35|M5x0.8{10| 5 'g
20 |13.5110.5/25|18|70|30|81|54|72|44| 24 | 44 120 | 200 | 300 | 29 39 77 117 | 167 | 28| 3 |3.5|M6x1.0|12 |17 8-
25 [12.5(13.5(30|26 |78 (38|91 |64 |82|50| 24 | 44 120 | 200 | 300 | 29 89, 77 117 | 167 |34 | 4 |45|M6x1.0|12 | 17 [
. . (%]
MGPL (rodamiento lineal a bolas) @
MGPA (rodamiento lineal a bolas de alta precision) / e
MGPM (casquillos de friccion) / Dimensiones A, DB, E mm] Dimensiones A, DB, E [mm] %
A E A E o
Diametro Carrera superior | Carrera superior Carrera superior | Carrera superior Didmetro Carrera | Carrera superior Carrera | Carrera superior (1]
I[mm] ngeora asomm | aloomm gf")':i;ar DB ng‘z’a asomm | al00mm ;a;:iﬁ I[mm] Cag;'a superiora30| al00mm ;a;;fi'oar DB cagfra superiora 30| a100mm ;ag:i';‘r
EES Carrera1000 | Carrera 2000 2200 ENES Carrera1000 | Carrera 2000 2200 © IEGS Carrera 1000  Carrera 200 2200 ® METES Carrera 100 | Carrera2000 2200
menos menos menos menos menos 0menos 0 menos menos

12 42 60.5 825 | 825 |8| 0 18.5 40.5 | 40.5 12 43 55 84.5 845 | 6 1 13 425 | 425

16 46 64.5 925 | 925 |10| O 18.5 46.5 | 46.5 16 49 65 94.5 945 |8 3 19 48.5 | 48.5
20 53 77.5 77.5 110 |12 O 24.5 24.5 57 20 59 76 100 |117.5]|10 6 23 47 64.5
25 |535| 775 775 |1095|16| O 24 24 56 25 65.5 | 815 | 100.5 |1175|13 | 12 28 47 64

2 SVC 26



Serie MGP

@ 32 a @ 63mcpm, MGPL, MGPA

2 XA rof. XL - L . . - -
2 rsva Detalle de seccion XX | Dimensiones de laranuraen T
WB
— | a . |«
L =
7 |
_® D o6 82 c |d
=l £ 3
€ 5 SE e
el Sl ©
5 E 5 - 2|8 g
§ 3 x|5 S [mm]
a o § [%] .z
><1“§ 88 Diametro alpbplcldle
S DD T [mm]
| 32 6.5/10.5| 55(3.5| 95
40 6.5/10.5| 55(4 |11
[ 50 85|13.5| 7.5/4.5|135
Seccion XX 63 11 [17.8|/10 |7 |185
4 x YY prof. YL - - -
4 x MM prof. ML Vista inferior 4 x NN pasante
‘ L Seccién XX Z_ WA 4 x @ OA pasante Seccién XX
l /4 x @ OB prof. de avellanado OL |
(oL) : ; : ]
cti T % ¥1_\fx_rr
N ¢ §_ < N
S : g2z o - x| D el s
X ke 8 S &/
. 2 =
""" s s B p o i g
PR e SE _
S0 | & |
| IS |
i S RBaE &)
/| PB Ranuraen T GA|GB inP Q
(ZTX P, ) J K & XA PA + Carrera S
apon HY
P G orof, XL FA FB| C + Carrera
prot. @ XA Ho prof. XL
B + Carrera E D ——
A + Carrera

= El uso de una ranura (anchura XA, longitud XB, prof. XC) permite obtener una tolerancia de paso relajada con el orificio de posicionamiento (& XAHo,
prof. XL) como referencia, sin afectar a la precision de montaje.

= Para carreras intermedias diferentes a las estandar, consulte "Carreras intermedias” en la pagina 10.

# Conexiones Rc, NPT, G disponibles. (Véase la pag. 9)

MGPM, MGPL, MGPA / Dimensiones comunes [mm]
Diametro Carrera P
(mm] | estandar [mmj | B | C |[DA|FA|FB| G |GA|GB| H HA| J | K | L | MM |ML| NN |OA|OBOL—— ™ =
32 25,50,75 |59.5]375(14 10|12 |48 (12 | 9 |112|M6| 24 |24 | 34 [M8x1.25( 20 [M8x1.25]6.7 | 11 [7.5| Rc1/8 [NPT 1/8| G 1/8

40 100, 125, 150 |66 |44 |14 |10 |12 |54 |15 [12 [120|M6 |27 | 27 | 40 [M8x 1.25| 20 [M8x 1.25(6.7 | 11 |7.5| Rc 1/8 |[NPT 1/8| G 1/8
50 175,200,250 |72 |44 |18 |12 | 16|64 |15 |12 [148|M8|32 |32 |46 [M10x15|22 [MI0x15/8.6|14|9 | Rc1/4 NPT 1/4| G1/4
63 300, 350, 400 |77 (49 |18 |12 |16 | 78 |15.5|/135(162|M10| 39 | 39 | 58 [M10x 15| 22 (MI0x15|8.6| — |9 | Rc1/4 |[NPT1/4| G 1/4

i WA WB
D'ﬁ;]“rﬁ]tm PAIPBIPW| Q | R |'S | T | U | VA| VB sy d o [T B |etlmaesifrmsessbrmsea] 72 | X |XA|XBIXC|XL| YV |YL| Z
Careta 2000 menosCarera 0 omenes) 2300 all
32 6.5(16 [355| 30| 96|44 |110| 78| 98| 63|24| 48 | 124 | 200 |300(33| 45 | 83 | 121 [171|42| 4 |45| 3 | 6 |[M8x1.25/16 |21
40 13 |18 |39.5| 30 |104| 44 [118| 86|106| 72|24| 48 | 124 | 200 [300|34| 46 | 84 | 122 |172|50 | 4 |45| 3 | 6 |[M8x1.25| 16 | 22
50 9 [21.5]47 |40 |130| 60 |146|110|{130| 92{24| 48 | 124 | 200 [300|36| 48 | 86 | 124 |174|66 | 5 |6 4 | 8 [M10x1.5|20 |24
63 13 |28 |58 |50 |130| 70 [158|124|142|110(28| 52 | 128 | 200 |300|38| 50 | 88 | 124 |174|80 | 5 |6 4 | 8 [M10x1.5|20 | 24
MGPL (Rodamientos lineales a bolas)
MGPM (Casquillos de friccion) / Dimensiones A, DB, E tmm] MGPA (Rodamientos lineales a bolas de alta precision) / Dimensiones A, DB,E  [mm]
Diametro Carrera 50 erera::erioraSO Canii | D)2 Carrera 50 Canerasirioraso CaNiEE Diametro carrera | o gy HmaS(ﬁanerasu piaty| Carera [Dl5)| €z Canerasuy maSOECanerasu piat| STera
[mm] 0 menos CarreraZO’(J)omenos st;pze&;)r 0 menos CarreraZO?)omenos s:pze(;gr [mm] omionos Canerall)%eumenns Canerazgnomenns Sgpze(')"é" omsgnos Caneral[)%eomenos Caneva?gnnmenus s:pze(;gr
32 75 93.5 129.5 |20 15.5 34 70 32 79.5 96.5| 116.5| 138.5|/16| 20 37 57 79
40 75 985 1295 |20 9 27.5 63.5 40 79.5 96.5| 116.5| 138.5|16| 13.5 | 30.5 | 50.5 | 72.5
50 88.5 109.5 150.5 |25 16.5 375 78.5 50 91.5 | 112.5| 132.5| 159.5|/20| 19.5 | 40.5 | 60.5 | 87.5
63 88.5 109.5 150.5 |25 11.5 325 73.5 63 91.5 | 1125| 132.5| 159.5|20| 145 | 355 | 555 | 825
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Cilindro compacto con guias Serie MG P

Q 80, @ 100/MGPM, MGPL, MGPA

- R @ 6 H9 prof. 10 - —- - o
Detalle de seccidon XX Dimensiones de la ranuraen T|
- - Z WA - il =
WB 2
' il H N ©
(=]
~ ] JSg E
c |d
= DO 3 e
= 2 2739
! S E g g
S g 8|S E [mm] g
2o 3 = 3|8 Diametro 3
3 o — X|c S a|lb|c|d|e 2N
<3 52 [l c <
- - 2 8 80 [133[203[12 | 8225 -‘§ a
3 Qﬂ\ g.ci 100 15.3|23.3|135] 10 |30 20
bid — g2
[/ 2
Il II ©
77 F g
Seccion XX/
4 x YY prof. YL p
Vista inferior %
o
4 x MM prof. ML 4 x @ OA pasante 4 x NN pasante §
L Seccién XX Z WA 4 x @ OB prof. de avellanado OL Seccion XX ‘g o
- \ 5 g
[5) : T /h Q :
? =
(o) [ g
© H g
= H 8
g | %
g s < 8 g
gl 5 T - - x| D Hloxl g - -— @
x g 8 S 2
s > ‘ é
g = — s N
Sl = & u_ Y_. o
= © € 0 g %
/-y m @ Y
Yan\uEs: 3o 6 §3
EANA sl e T\ AS=ac) E
2xP PB Ranuraen T GC [ 2xP Q %
(Tapon) Jc GA GB @ 6 Ho prof. 10 S =
JB| | JA D6k PA + Carrera
prof. 10
J K FA FB | C + Carrera o
G B + Carrera E g
A + Carrera b
=)
]
# El uso de una ranura (anchura X6, longitud 7, prof. 5) permite obtener una tolerancia de paso relajada con el orificio de posicionamiento (& 6Hs, prof. 10) E
como referencia, sin afectar a la precision de montaje. 9
= Para carreras intermedias diferentes a las estandar, consulte "Carreras intermedias” en la pagina 10. 9
x Conexiones Rc, NPT, G disponibles. (Véase la pag. 9) ko)
o
MGPM, MGPL, MGPA / Dimensiones comunes mm] L
Diametro|  Carrera P )
[mm] | estandar [mm] B | C |DA/FA|FB| G |GA|GB|GC| H |[HA| J |JA|JB|JC| K | L | MM |ML| NN |OA|OB|OL 3 ™~ T TF %
80 12255’155067157'5102000 96.5/56.5] 22 | 16 | 24 | 915[19 |16.5/14.5/202|M12|455| 38 | 7.5| 15 | 46 | 54 M12x 175 25 M12x17510.6]{17.5| 3 | Rc3/8 | NPT3/8 | G3/8 'g
100 | 250,300,350,400 | 116 |66 | 26 | 19 | 31 |1115/22.5/20.5|18 |240|M14|55.5| 45 [10.5| 10 | 56 | 62 [M14x2.0| 31 |M14x20|125(20 | 8 |Rc3/8 |NPT3/8 | G3/8 %
5}
Diametro WA wWB 0
[mm] PA|PB |PW Q R S T U |VA|VB Carrera 25 |Carrera superior a 25{Carera superor a 10{Caera superora 00| Carrera superior| Carrera 25 | Carera superior a 25 Caera speror a 00| Carra sperior a 200] Carrera Superior X YY YL| Z GC)
0 menos  |Carera 100 0 menos| Carera 200 0 menos | Carera 300 0 menos a300 0 menos | Carrera 100 0 menos | Carrera 200 o menos | Carrera 300 menos a300 o
80 145|255| 74 | 52 |174| 75 |198|156|180|140| 28 52 128 200 300 42 54 92 128 178 |100|M12x 1.75| 24 | 28 ‘O
100 |[17.5(325| 89 | 64 |210| 90 [236|188|210(166| 48 72 148 220 320 85 47 85 121 171 |124|M14x2.0| 28 | 11 a
5}
. . o
MGPL (Rodamientos lineales a holas)
MGPM (Casquillos de friccion) / Dimensiones A, DB, E [mm] MGPA (Rodamientos lineales a holas de alta precision) / Dimensiones A, DB,E ~ [mm]
Diametro A} DB E‘ __ Diametro A i DB i E i
[mm] Carrera 50 |Carrera superior a 50(Carrera superiol Carrera 50 | Carrerasuperior a50 |Carrera superior [mm] Carrera 25  |Carera superior a 25| Carrera superior a 50| Carrera superior Carrera 25  |Carera superior a 25| Carrera superior a 50{Carrera superior
0 menos _ |Carrera 200 0 menos a200 0 menos | Carrera 200 0 menos a200 o menos | Carera 50 0 menos | Carrera 200 0 menos| a200 o menos | Carrera500menos |Carrera2000menos| @200
80 104.5 131.5 180.5 |30 8 35 84 80 104.5|128.5 | 1585 |191.5|25| 8 32 62 95
100 126.5 151.5 1905 |36| 105 8515 74.5 100 |119.5| 1455 | 178.5|201.5|30| 3.5 295 | 62,5 | 85.5
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Cilindro compacto con guias
Con amortiguacion neumatica

Serie MGP

@16, @ 20,0 25,0 32, @ 40, @ 50, @ 63, @ 80, @ 100

Forma de pedido

MGPM|32| |-ISO0lAZ-MO9BW|_ |-

l Ejecuciones especiales
Para mas informacion,

Cilindro compacto con guias consulte la pag. 30.

Guiado N° detectores magnéticos
M Casquillos de friccion — 2 uds.
L Rodamientos lineales a bolas S 1 ud.
A | Rodamientos lineales a bolas de alta precision n n uds.
Diametro @ "

61 6mm 150 50mm ® Detector magnético

20| 20mm [ 63| 63mm Sin detector magnético

25| 25mm |80 | 80mm B (iméan integrado)

32| 32mm |100| 100 mm # Consulte en la tabla inferior los modelos de

40 | 40 mm detectores magnéticos aplicables.

® Con amortiguacion neumatica

Tipo de rosca de conexion e

_ | Mox08 ® Carrera del cilindro [mm]

Re Véase "Carreras estandar" en la pag. 30.
TN NPT
TF G

= El diametro @ 16
s6lo esta disponible
con la conexién M5
x 0.8.

Detectores magnéticos aplicables/consulte mas informacién acerca de los detectores magnéticos en la Guia de detectores magnéticos.

- S S Tension de carga Modelo de detector magnético [Longitud de cable [m] . "
i (o ) ial ntrada | .S ableado onector licabl
ipo uncionamiento especial | Jo i : (salida) - AC | Perpendicular| En linea 0_5 ('\1/0 (ﬁ) (3) R Carga aplicable
3 hilos (NPN) 5V 12V MONV MON ® 00 O O Circuito IC
e S 3 hilos (PNP) ' M9PV MP | @ @@ O O | decontrol
= 2 hilos 12V MOBY | MOB | @ @/ ®@ O] O —
O o - —
= 3 hilos (NPN) MONWV | MONW | @ @@ |O O Circuito IC
) L B
9.2 - 5Vv,12V
é‘f_% '”?{'ﬁg&'g;gf gfgg?;;;co Salida 3 hilos (PNP) MOPWV | MOPW | @ (@ |@[O[ O |decontol|
g ; . - . — ,
o dlrecl:)tla a | Si 2 hilos 24V | 12V MO9BWV| M9BW | @ @ @O O PLC
58 Resistente al agua cable 3 hilos (NPN) 5V 12V MIONAV* MONA*L | O |[O | @ | O O Circuito IC
S5 - g %1 %1 d trol
8 (display en 2 colores) 3 hllos'(PNP) MOPAV*1| MOPA O|0|@|O @) e contro
< 2 hilos 12V M9BAV*1 M9BA*: | O |O |@ | O ©)
o - ” -
Resistente a campos magnéticos 2 hilos %2 —
(display en 2 colores) (No polar) - - PSDWA™ @ |— @ @ ©
=0 . 3 hilos Circuito IC
% é dSah:j @ | i | (equivalente aNPN) | >V B R el o —|0 - decontrol |
fo) — irecta a = — — — "
g 9 cable || 2 hilos sav | 12y | 10OV A93V A93 [ ] [ 2K ) - Relé,
=] No 100Vomenos|  A90V A90 ® | — 0 — — Circuito IC| PLC

+1 Los detectores resistentes al agua se pueden montar en los modelos anteriores pero, en ese caso, SMC no puede garantizar la resistencia al agua del cilindro.
Se recomienda el uso de un cilindro resistente al agua en entornos que requieran resistencia al agua.
No obstante, contacte con SMC para productos resistentes a agua de @ 12 y @ 16.
%2 El modelo D-P3DWAL] se puede montar en los didmetros @ 25 a @ 100.
+3 El tipo de cable de 1 m es solo aplicable al D-A93.
* Simbolos de longitud de cable: 0.5 m--+o v — (Ejemplo) MONW * Los detectores de estado sélido marcados con "O” se fabrican bajo demanda.
Imo. M (Ejemplo) MONWM
... L (Ejemplo) MONWL
Z (Ejemplo) MONWZ

+ Existen otros detectores magnéticos aplicables aparte de los enumerados. Consulte méas detalles en la pagina 66.
* Consulte la Guia de detectores magnéticos si desea informacion acerca de detectores magnéticos con conector precableado.

Para D-P3DWAL], consulte el catdlogo de D-P3DWA.
* Los detectores magnéticos se envian juntos de fabrica, pero sin instalar.

29 SvC

O



Cilindro compacto con guias .
Con amortiguacién neumatica Serie MG P

Caracteristicas técnicas

Diametro [mm] 16 [ 20]25]32]40]50] 63 | 80 | 100

Actuacion Doble efecto
Fluido Aire o

", Q N
Presion de prueba 1.5 MPa 20
Presion méax. de trabajo 1.0 MPa ié %
Presion min. de trabajo 0.15 MPa 0.12 MPa % S
Temperatura ambiente y de fluido —10 a 60 °C (sin congelacion) =
Velocidad del émbolo 1 50 a 500 mm/s |50 a 400 mm/s
Amortiguacion Amortiguacién neumatica en ambos extremos (sin amortiguador)
Lubricacion No necesaria (sin lubricacion)
Tolerancia de longitud de carrera ¥ mm

*1: Velocidad méaxima sin carga. Dependiendo de las condiciones de funcionamiento, la velocidad del
émbolo no se podra satisfacer. Realice la selecciéon de modelo teniendo en cuenta una carga

8

b

E

>
N
conforme al grafico de las paginas 33 a 39. c <
Simbolo p 2 a
Amortiguacion neumatica Carreras estandar g )
- £

(=]

1T Diametro [mm] Carrera estandar [mm] £

] 16 25, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250 §

20 a 63 25, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250, 300, 350, 400
‘ ‘ 80, 100 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250, 300, 350, 400
wade 19] Ejecuciones especiales Carreras intermedias

order | (Consulte las pags. 72 a 89 para
mas detalles.)

Existen carreras intermedias disponibles en intervalos de 1 mm sustituyendo los
Simbolo Caracteristicas técnicas aros de un cilindro de carrera estandar.
Carrera minima que se puede fabricar @16 a @ 63: 15 mm
@ 80, @ 100: 20 mm
Seleccione el modelo de tope elastico, ya que el efecto de amortiguacion no se

-XAO | Modificacion del extremo de las gufas Descripcion
-XC19 | Carrera intermedia (modelo con espaciador)

Con bloqueo en final de carrera
MGP

_xC79 | Mecanizado adicional del orificio roscado, puede conseguir con una carrera inferior a la especificada.
orificio pasant.e y orificio posllcmnado. Ref. modelo | Afiada el sufijo "-XC19" al final de la referencia del modelo estandar.
-XC85 ;ra:a Ipa;a equipo cfe pr({)jcelsamler:n() de .-all-men(gos Carrera 216 15 a 249
odelo de conexionado lateral (posicion de )
-X867 tapén modificada) aplicable @20ad 63 15 a 399
(mm] @ 80, @ 100 20 a 399
Ref.: MGPM20-35AZ-XC19
Ejemplo En el modelo MGPM20-50AZ se ha instalado un aro de 15 mm de ancho.

La dimension C es de 112 mm.

Consulte las paginas 63 a 67 en lo referente

- o +; Carreras intermedias (a intervalos de 1 mm) basadas en un cuerpo exclusivo estaran disponibles
a los cilindros con detectores magnéticos.

bajo pedido como ejecucion especial.
Posicién adecuada de montaje de los z o
detectores magnéticos (deteccion a final Esfuerzo teorico

de carrera) y su altura de montaje ouT IN
Carrera minima para el montaje de T ] | T ]

Modelo guiado para cargas pesadas
MGPS

detectores magnéticos ' ' ' ' [N] .8
* Rango de trabajo . Dimetro| Direccién | Area del Presiéon de trabajo [MPa] ko
+ Referencias de las fijaciones de montaje Diametro ’dte ; de | embolo S
de los detectores magnéti09§ [mm] Vﬁ%ﬁﬁo umni%?l?oa (mmg | 02 | 0.3 | 04| 05|06 |07 |08 |09]|10 E
* Montaje del detector magnético -
16 8 ouT 201 40 60 80| 101| 121| 141| 161| 181| 201 s}
IN 151 30 45 60 75 90| 106| 121 | 136| 151 §
20 10 ouT 314 63 94| 126| 157 | 188| 220| 251| 283| 314 8
IN 236 47 71 94| 118| 141| 165| 188 | 212| 236
25 10 ouT 491 98| 147| 196| 245| 295| 344 | 393 | 442| 491
IN 412 82| 124| 165| 206| 247| 289| 330| 371| 412 8
3 14 ouT 804 161| 241 | 322| 402| 483| 563| 643| 724| 804 g
IN 650 130| 195| 260| 325| 390| 455| 520| 585| 650 8_
40 14 ouT 1257 251| 377| 503| 628| 754 | 880|1005|1131|1257 $
IN 1103 221| 331| 441| 551| 662| 772| 882| 9921103 8
50 20 ouT 1963 393 | 589| 785| 982|1178 1374|1571 (1767|1963 §
IN 1649 330| 495| 660| 825| 9901154 | 1319|1484 | 1649 S
63 20 ouT 3117 623 | 935|1247 | 1559|1870 | 2182 | 2494 | 2806 | 3117 L%‘
IN 2803 561 | 841|1121 1402|1682 (1962|2242 | 2523|2803
80 25 ouT 5027 | 1005|1508 | 2011 | 2513 | 3016 | 3519 | 4021 | 4524 | 5027
IN 4536 907 | 1361 | 1814 | 2268 | 2722 | 3175 | 3629 | 4082 | 4536
100 30 ouT 7854 | 1571|2356 | 3142 | 3927 | 4712 | 5498 | 6283 | 7069 | 7854
IN 7147 | 1429|2144 | 2859 | 3574 | 4288 | 5003 | 5718 | 6432 | 7147

*

: Esfuerzo tedrico [N] = Presion [MPa] x Area del émbolo [mmz]
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Serie MGP

Pesos Rodamientos lineales a bolas de alta precision/MGPA
- . - r L4
Casquillos de friccién: MGPM16 a 100 «a  /N\Precaucion
Diametro SR T ] Precision de posicionamiento para orificio en la placa
[mm] | 25 | 50 | 75 | 100 | 125 | 150 | 175 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 La dispersion en las dimensiones si se realiza el mecanizado
16 | 046|062 |074]083| 102110119228 146] — | — | — de cada componente se acumulara en la precision de
posicionamiento del orificio posicionado en la placa durante
20 0.77 | 1.02 | 1.21 | 1.35 | 1.49 | 1.63 | 1.77 | 1.91 | 2.55 | 2.83 | 3.11 | 3.39 el montaje de este cilindro. Los valores que aparecen abajo
25 | 106|143 168184201218 235]252]350]384]|418]a51 S8 suministran tinicamente como guia.
[Montaje lateral]
32 1.66 | 2.06 | 242 | 265 | 2.88 | 3.11 | 3.34 | 3.57 | 5.07 | 5.53 | 5.99 | 6.46 L1
40 195|240 | 279 | 3.06 | 3.33 | 359 | 3.86 | 4.13 | 5.71 | 6.25 | 6.78 | 7.32 Oriﬁciode_t
osicionamiento |
50 3.26 | 3.96 | 455 | 496 | 5.36 | 5.76 | 6.16 | 6.56 | 9.03 | 9.83 |10.63|11.43 .
63 411 | 490 | 558 | 6.07 | 6.56 | 7.05 | 7.54 | 8.04 |10.68|11.66|12.64 |13.63 i
80 — | 7.47 | 8.35 | 8.95 | 9.55 |10.15|10.75|11.35|15.04 | 16.24 | 17.44 | 18.65 AI ||
100 — |12.10|13.37 |14.24|15.11 | 15.98 | 16.85| 17.72 | 22.88 | 24.62 | 26.36 | 28.10 . 7
A = | Dimension del catalogo | + (0.1 + L1 x 0.0008) [mm]
. . ] ) N #: Serd 0.15 para @ 80, @ 100
Rodamientos lineales a bolas: MGPLL6 a 100, Rodamientos lineales a bolas de alta precision: MGPA16 2100 kg Nota) No se incluyen la flexion por carga y la
A deflexion debida al propio peso debida a la
Diametro Carrera estandar [mm] placay la guia.
[mm] | 25 | 50 | 75 | 100 | 125 | 150 | 175 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 [Montaje inferior]
16 048 | 0.58 | 0.66 | 0.83 | 0.94 | 1.02 | 1.11 | 1.19 | 1.36 | — — — o
Orfico e posionaniento »F«E
20 082|097 |110| 135|150 | 163|176 | 1.89 | 233 | 259 | 2.84 | 3.10 \;
25 116 | 1.34 | 1.49 | 1.83 | 2.03 | 218 | 2.34 | 249 | 3.11 | 3.41 | 3.72 | 4.02 L ]
32 158 | 2.00 | 2.29 | 2.67 | 295 | 3.15 | 3.36 | 3.57 | 4.47 | 488 | 5.29 | 5.70
40 1.87 | 233 | 265 | 3.06 | 3.38 | 3.63 | 3.87 | 4.11 | 5.09 | 5.57 | 6.06 | 6.54
50 3.10 | 3.81 | 430 | 492 | 542 | 579 | 6.17 | 6.55 | 8.08 | 8.83 | 9.58 |10.33 L2
63 3.94 | 474 | 5.34 | 6.05 | 6.64 | 7.11 | 7.58 | 8.05 | 9.77 |10.71|11.65|12.59  Orifcio de
osicionamiento
80 — 761 | 835 | 891 | 9.46 (10.02|10.57|11.13|13.99|15.10|16.21|17.32 pOSTnaTeTe
100 — |12.04|13.14|13.97|14.79|15.62 | 16.44 | 17.27 | 21.14 | 22.80 | 24.45 | 26.10 ;
VA L
B =+ (0.045 + L2 x 0.0016) [mm]
Par de giro admisible de la placa Precision antigiro de la placa
Par: T[N-m]
+0
La precision antigiro 6 cuando se retrae y cuando
TIN-m] no se aplica carga no debe ser superior a los
valores mostrados en la tabla.
Diadmetro Guiado Carrera — —
[mm] 25 | 50 | 75 | 100 | 125 | 150 | 175 | 200 | 250 | 300 | 350 | 400 Diametro Precision antigiro 6
16 MGPM |0.53|0.84|0.69|0.58|0.50|{0.44|0.40|036|030| — | — | — [mm] MGPM MGPL MGPA
MGPL/A|1.27|0.86 | 0.65 | 0.52|0.43|0.37 |0.32|0.28|0.23 | — — — 16 +0.07° +0.05°
. . . . . . . . . . . . 20
20 MGPM |0.99|2.23|1.88|1.63|1.44|1.28|1.16|1.06|0.90|0.78|0.69 | 0.62 +0.06° +0.04°
MGPL/A|2.66|1.94 152|157 |1.34|1.17|1.03|0.93|0.76 | 0.65 | 0.56 | 0.49 25
o5 MGPM |1.64|3.51|2.96|2.57|2.26(2.02|1.83|1.67|1.42|1.24|1.09|0.98 32 +0.05° +0.03°
MGPL/A | 4.08 |3.02 |2.38 |2.41|2.05|1.78 | 1.58 | 1.41 | 1.16 | 0.98 | 0.85 | 0.74 40 +0.01°
50
32 MGPM |6.35|6.64|5.69|4.97|4.42|3.98|3.61|3.31|2.84|2.48|2.201.98 +0.04° +0.03°
MGPL/A | 5.95|5.89 | 5.11 | 6.99 | 6.34 | 5.79 | 5.33 | 4.93 | 4.29 | 3.78 | 3.38 | 3.04 63
80
40 MGPM |7.00|7.32|6.27 | 5.48 | 4.87 | 4.38 | 3.98 | 3.65 | 3.13 | 2.74 | 2.43 | 2.19 +0.03° +0.03°
MGPL/A | 6.55 | 6.49 | 5.62 | 7.70 | 6.98 | 6.38 | 5.87 | 5.43 | 4.72 | 4.16 | 3.71 | 3.35 100
- MGPM |13.0|13.8|12.0|10.6 | 9.50 | 8.60 | 7.86 | 7.24 | 6.24 | 5.49 | 4.90 | 4.43
MGPL/A |9.17|11.2|9.80|12.8|11.6 | 10.7 | 9.80|9.10 | 7.95 | 7.02 | 6.26 | 5.63
63 MGPM |14.7|15.6 | 13.5|11.9|10.7 | 9.69 | 8.86 | 8.16 | 7.04 | 6.19 | 5.52 | 4.99
MGPL/A|10.2|125(11.0|14.3|13.0{11.9|11.0|10.2|8.84|7.80 | 6.64 | 6.24
80 MGPM — 126.0|229|205|18.6|17.0|15.6|14.5|12.6|11.2|10.0|9.11
MGPL/A| — |25.2(22.7|20.6|18.9|17.3|16.0|14.8|12.9|11.3|10.0|8.94
100 MGPM — |41.9(375|33.8|30.9(28.4|26.2|244|21.4|19.1|17.2|15.7
MGPL/A| — |41.7|37.9|34.6|31.8(29.3|27.2|25.3(22.1|19.5|17.3|15.5
31
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Cilindro compacto con guias ;
Con amortiguaciéon neumatica Serie MG P

Rodamientos lineales a bolas de alta precision/MGPA Desplazamiento de la placa (valores de referencia)

Carga en direccion lateral

Desplazamiento

Modelo basico
MGP-Z

MGPA16 MGPAS0, 63
= 0.4 ‘ = 0.7 ‘
£ o35 ﬁMGPAle-zso E s MGPAZ3-400 5
g 03 3 / 50 g
g S 05 MGPAZ3-300 £
8 025 MGPA16-150 © 2
g 4. / _|MGPA16-100 g 04 / Pz MGPAZ3-200 s
g / / | ~MGPAL16-75 2 o3 | 5 g
g o1 4 £ / MGPAZS-150 S
0.2 =
g o1 MGPA16-50 — g / \DAB0_ \ 5
s /4 — 8 MGPA6s190 vcpag-sol | [
o 0.05 I o 0.1 63
g MGPA16-25 2 %// S
i Ee—= P~ —— :
0 10 20 30 0 20 40 60 80 100
Carga en direccion lateral [N] Carga en direccion lateral [N] <
()
&
MGPA20 MGPAS80 S
©
E o /MGPA20-400 E 0 / MGPAB0-400 S
= 06 i = 0.4 / £5
(]
3 S 035 . o
€ o5 MGPA20-300 4 / MGPA80-300 S S
s \ s 03 S
g 04 MGPA20-200 L 025 MGPAB80-250 —ﬂGPASO-ZOO 3
o o c
£ 03 / / MGPA20-150 g o2 77 MGPAB0-150 MicPAgoaol | |8
E o2 MGPA20-100 E 015 7/ =
£ / / MGPA20-25 5 01 //, 3
© 25 _ | ° L — u <
2 0.1 /_/ 2 0.05 MGPA80-50 @
A 0 a 0 o
0 20 40 60 0 50 100 150 200 % 0
Carga en direccion lateral [N] Carga en direccion lateral [N] al
g0
MGPA25 MGPA100 §=
= 07 = 06 ‘ >
E o6 | = | MGPA100-400 g
g ' MGPA25-400 g 0.5 | S
g I MGPA100-300
s > ﬁMGPAZShSOO g 04 MGPAL00-250
g o4 2 / / MGPA100-200
o = © o
2 o3 / / e e g 08 / | MGPA100-150 £
e - / = 4=
£ // | £ 02 2
% 0.2 MGPA25-150 % / MGPA100-100 g
g, Y/ L — I McPA25-100 - g
S — 2 MGPA100-50 =
A 0 —1 MGPA25-50 A 0 \ I
0 20 40 60 80 0 100 200 300/ | @
Carga en direccion lateral [N] Carga en direccion lateral [N] 8
MGPA32, 40
— (%3]
E 2 Loz g
E 07— MGPAj5-400 o
3 g
< 0.6 1
= / MGPA32-300 7l
s 05 E o
s L/ . 2
9 : / MGPA35-200 c
g 03 7 MGPA33-150 G
g o2 MGPA32-100 | 5
& o1 / — MGPA32-50— [m)
0 : 40
N e
0 20 40 60 80 100
Carga en direccion lateral [N]

#: La guia y el peso propio para la placa no se incluyen en los valores de desplazamiento anteriores.
=: El par de giro y el rango de trabajo admisibles cuando se usa como elevador son los mismos que los de la serie MGPL.
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Con amortiguacion neumatica

Serie MGP

Seleccidon del modelo

Condiciones de seleccidon

Vertical Horizontal
L L
b
| L
s M em
Posicién de montaje
em ‘
em
|
Velocidad méaxima [mm/s] 200 o menos 400 200 o menos 400
Grafico (casquillos de friccion) ), (2) 3), (4) (15), (16) (17), (18)
Gréfico (rodamientos lineales a holas) (5)a(9) (10) a (14) (19), (20) (21), (22

Ejemplo 1 de seleccion (montaje vertical)

Ejemplo 2 de seleccion (montaje horizontal)

Condiciones de seleccion

Montaje: Vertical

Tipo de guiado: Rodamientos lineales a bolas

Carrera: carrera 75

Velocidad méaxima: 200 mm/s

Masa: 7 kg

Distancia excéntrica: 70 mm
Halle el punto de interseccién para un peso de la masa de 7 kg y una
distancia excéntrica de 70 mm en el gréfico (5) para montaje vertical,
rodamientos a bolas, carrera de 75 mm y velocidad de 200 mm/s.

@ Se selecciona MGPL25-75AZ.
(5) Carrera 75 mm o menos, V = 200 mm/s 0 menos

Condiciones de seleccion

Montaje: Horizontal

Tipo de guiado: Casquillos de friccion

Distancia entre la placa y el centro de gravedad de la carga: 40 mm

Velocidad méaxima: 400 mm/s

Masa: 8 kg

Carrera: carrera 100
Halle el punto de interseccion para un peso de la masa de 8 kg y una carrera de 100
mm en el grafico (17) para montaje horizontal, casquillos de friccion, distancia de 40
mm entre la placa y el centro de gravedad de la carga y velocidad de 400 mm/s.

@ Se selecciona MGPM32-100AZ.
(17) L =50 mm, V =400 mm/s

20
\x
10—@ 25 N
AN
\
———————— EEEE B EESE SN AN
—_— N
2 s g0
£ N \
g pooooood i s N
= \\
@ 16
1
10 50 100 200
Distancia excéntrica L [mm]

50 T T
40 =02 100
@80 [T
30 T ™
@50, 3631
250, @ 63| | [ T~ | T
20 —_ '
1@ 40 N \
@40 | \'\\\\
@32 — 932 NN \
10 N \
AN \\\ \
g @25 AL
E mE AN\
g 1@ 20 AN
 —
@ 25 T k \ \
@ 20 — q \
~
\QL
@16 — \
1 X
AN
05
10 20 25 26 50 100 200 400
Carrera [mm]

- Si la velocidad méaxima supera 200 mm/s, el peso de carga admisible se determina multiplicando el valor mostrado en el grafico para 400 mm/s

por el coeficiente especificado en la siguiente tabla.

Hasta 300 mm/s|Hasta 400 mm/s{Hasta 500 mm/s
1.7 1 0.6

Maximo
Coeficiente

- Use el “'Software de seleccion del cilindro con guias” cuando la distancia excéntrica sea 200 mm o superior.
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Montaje vertical
MGPM16 a 100

Seleccién del modelo Serie MG P

Presion de trabajo: 0.4 MPa
----- Presion de trabajo: 0.5 MPa o mayor

(1) Carrera 25 mm, V = 200 mm/s 0 menos

(2) Carrera superior a 25 mm, V = 200 mm/s 0 menos

300
2002 100

10 E======F===+ ==

50 <

______ ===

s

N
(@]
W
y 4

10F

______ g g ™N

Masa m [kg]
-

/ / Y ¥

/N

0.5

10 50 100 200

Distancia excéntrica L [mm]

Modelo béasico
MGP-Z

300
*Tzo [ BN
\\ \\
@ 80
100 < \\
D N\
C 963 1 — TN 8
N &
50 =
@ 50 I \\ 3
21O — ________-____\ N f%
. >
55 @32 AN 5
£ |7 |1 ] L 5
€ < 5
) c
glo%gzs _— 5
@20 ©
Q
] Ap—p— - FdFFE-~ 8
(]
@16 N S
~N ,ED-
%(D
o=
3
g
1 o
5
(@)
0.5
10 50 100 200

Distancia excéntrica L [mm]

(3) Carrera 25 mm, V = 400 mm/s

(4) Carrera superior a 25 mm, V = 400 mm/s

300
2002100
280 | ... N
100 \\\ NG
50 N N\
@ 50 NN N
N
N N
@ 40 \\
— N
5 N
E @ 32
§ 10 A
=
—@ 25
N
5
@ 20 O
@ 16 N \\
\\‘\
1 N
0.5
10 50 100 200

Distancia excéntrica L [mm]

Modelo guiado para cargas pesadas
MGPS

300
200 @ 100
@ 80 N
~N \\
100 ~ —
N
— @63 < o
50 N =
— @50 \\ =
\\ 2
240 :
2 N g
£ @
@ @ 32 o)
a 10
s
— @25 3
5 T
o
@ 20 o
3
@ 16 )
(0]
[
(@]
k3
o}
1 3
o
0.5
10 50 100 200

Distancia excéntrica L [mm]

- Use el “"Software de seleccién del cilindro con guias” cuando la distancia excéntrica sea 200 mm o superior.
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Serie MGP

. . . . Presion de trabajo: 0.4 MPa
Montaje vertical Rodamientos lineales a bolas | Presién de trabajo: 0.5 MPa o mayor

MGPL16 a 25

(5) Carrera 75 mm o menos, V = 200 mm/s o menos (6) Carrera 75 mm, V = 200 mm/s o menos
20 20
10— 25 = 10—@ 25 NG
— \\ \\
———————— - ] - - - \\\ \\
2 Y B L
= = N \
5(—@ 20 59 20 N
; = RS s SENRTTINGN
[oof S If S,
S [o16 : [o16 N
N N N
1 1
10 50 100 200 10 50 100 200
Distancia excéntrica L [mm] Distancia excéntrica L [mm]
MGPL32 a 63
(7) Carrera 25 mm, V = 200 mm/s 0 menos (8) Carrera superior a 25 mm, V = 200 mm/s 0 menos
100 F======74 e 100F======F===7 ==
2% ™ Ay A
MIES § IES N
B \\ \\ 3 < ~
2 @ 40 < 3 40
= .22 RN = \
IS - 1 - - £  [CIETSISSI S —odededd =B
g 32 = g @ 32 \ N
10 10
5 5
10 50 100 200 10 50 100 200
Distancia excéntrica L [mm] Distancia excéntrica L [mm]
MGPL80/100
(9) V = 200 mm/s o menos
300
200 >
.20 _ [
ool 2 80 N
g
= N q
€ N \
© 50
8 AN
s AN
10
10 50 100 200
Distancia excéntrica L [mm]

- Use el “"Software de seleccién del cilindro con guias” cuando la distancia excéntrica sea 200 mm o superior.
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Seleccién del modelo Serie MG P

Montaje vertical IR EIEICEN IR Y ool S Presion de trabajo: 0.4 MPa
MGPL16 a 25 o
o
(10) Carrera 75 mm o menos, V = 400 mm/s (11) Carrera superior a 75 mm, V = 400 mm/s 3 E
5 5 3O
3=
=
= = 3
= @ 25 = k=
€ IS =
g g @ 25 3 N
= = s<
2
29
@ 20 =
@ 20 =
c
716 216 8
1 1
10 50 100 200 10 50 100 200 »
Distancia excéntrica L [mm] Distancia excéntrica L [mm] %
o
MGPL32 a 63 S
S
(12) Carrera 25 mm, V = 400 mm/s (13) Carrera superior a 25 mm, V = 400 mm/s =0
50 50 ] =
g
Qo
@ 63 @ 63 5
o
@50 @ 50 3
J— [
— S 2
2 10 —g40 = 10—5F70 &
€ IS <
= S s 5 ©
g3
<
s
s
1 1
10 50 100 200 10 50 100 200
Distancia excéntrica L [mm)] Distancia excéntrica L [mm] '8
@
MGPL80/100 §
(14) V = 400 mm/s c
300 3]
2
200 a
100 —@ 100 8
5 g
c 2
< 50 @ 80 N\ 8
~ :
N 2
o
k3
3
(&)
Q
o
10
10 50 100 200
Distancia excéntrica L [mm]

- Use el “"Software de seleccién del cilindro con guias” cuando la distancia excéntrica sea 200 mm o superior.
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Serie MGP

Montaje horizontal

MGPM16 a 100

Casquillos de friccion

(15) L =50 mm, V = 200 mm/s 0 menos

(16) L =100 mm, V = 200 mm/s o menos

Masa m [kg]

50 15 10d
40 T T
@80 | TN
I N
30 T~
050, 063N |
20 @ 50, @ 63 N
™N
(\ 232,840 TN N
@ 32, @ 40 T\h\\
1 w25 | | PN
10 N AN \
AN \\\ \
L@ 20 N
N \\ \\\
. NAWAR\|
\\
— [J16 N
@25 — (2L W\
@ 20— RN
\\
N,
@ 16— \
1 \
\
0.5
10 20 25 26 50 100 200 400

Carrera [mm]

Masa m [kg]

50 ‘ ‘
40 @ 100
30 T
1@ 80 \\\
™N
U
20 11950, 063 TN
@50, @ 63 \W\\\
832,840
@32,040 | | TN \
? — 2 25 TS N
LT IANEANY
D20 NN \ W\
5 o N \ \
2 16 )
@ 25— |||
alq \
@ 20— N
@ 16
! — \
\
A
\
\
0.5
10 20 25 26 50 100 200 400

Carrera [mm]

(17) L =50 mm, V =400 mm/s

(18) L =100 mm, V = 400 mm/s

Masa m [kg]

50 1 @100
40 T~
L1980 | TN
30 =~
50,8 63N
, 250,263 | | T~ | TN
0 —_ \@ 40 \\\ \\
@40__| \'\\\\
@32 @ 32 NU \
10 AN \
ANEAWY
L] A\
@25 AL
: T\
NN
2 25— [[2 20 11 \ \
1 _\
@ 20— L N
\\\
! \
\
0.5
10 20 25 26 50 100 200 400

Carrera [mm]

Masa m [kg]

50 ‘ ‘
4
20 L0950, @ 63 ™
™N
@ 50, @ 63 \'\\\ \
<20 |
@ 32, @ 40 = \
10 — [2 32 ANAWY
| N Y\
1 ALY
@ 25 ANAN
; NN\
il ANAN
@ 20 N \\\\
1
@16
@ 25— \\\
@ 20— N
1 @ 16— \
\
\
0.5
10 20 25 26 50 100 200 400

Carrera [mm]
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Seleccién del modelo Serie MG P

Montaje horizontal IR EMIENe NN e
(19) L =50 mm, V = 200 mm/s 0 menos (20) L =100 mm, V = 200 mm/s 0 menos o
o
s N
] U
MGPL16 a 25 MGPL16 a 25 § o
3 O
10 = I 10 5
@ 25 (525 225 §=
@ 20 ~ —
5 1NAN s 220 —
@ 16 2 20\ \{ —
g \ T 216 g
z ~—~ \216 A — | BNy
5 <
s s B g
29
5=
1 \\ 1 §
[e]
O
©
0.5 0.5 ®
20 50 75 76 200 400 20 50 75 76 200 40| | @
Carrera [mm] Carrera [mm] §
fn
MGPL32 a 63 MGPL32 a 63 5 9
30 H ‘ 30 g
g
|2 50, @ 63 E
N :
20 — [ 20 @50, @63
@50, @ 63 — | T \ =
2 |psnos| — \\ g 50,065 T 2
N Q,32'm\\\ 032,040 = ; — )
© T ™ [0 © o
@ |0%,00 @ I 50
— ! — 8
03,00 T?;’
=
5 5 o
20 25 26 50 75 76 200 400 20 25 26 50 75 76 200 400 %
Carrera [mm] Carrera [mm] g,
©
1S
MGPL80/100 MGPL80/100 5
50 T 50 g
40 — (2100 40 g
mECty
30 @ 80 30
T~ ~ [
I~ 1 |980 \ &
TN \ @
f— —_ (&)
g% N g ~_ N 2
£ \ £ 2
[1] [4]
2 N 2 8
= = 5
NUIE:
10 10 3
Q
or
5 5
20 50 100 200 400 20 50 100 200 400
Carrera [mm] Carrera [mm]
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Serie MGP

Montaje horizontal Rodamientos lineales a bolas

(21) L =50 mm, V =400 mm/s (22) L =100 mm, V = 400 mm/s
MGPL16 a 25 MGPL16 a 25
° 5 25 8 I
N
1?20 N i) 20\\
20 \ @ 20 —IT\N\
—_— —_ — )
5 210 T @ 16 2 DG — |
1S 1S
g g — \c? 16
= =
1 AN 1 \
N\
AY
0.5 0.5
20 50 75 76 200 400 20 50 75 76 200 400
Carrera [mm] Carrera [mm]
MGPL32 a 63 MGPL32 a 63
30 30
20 050,063 —T— | 850 @63 1] 20
—— \ \@ 50, @ 63
—_— Ly} ——"
? H RN g 050865 T —1 || ?F\
= — 0320420 — ||932.840 5 03,04
A 732,04 \ 3 g6l o \
= = 50,063
10 10225 P%1 17 32, @ 40 | |
[T
03,040
5 5
20 25 26 50 75 76 200 400 20 25 26 50 75 76 200 400
Carrera [mm] Carrera [mm]
MGPL80/100 MGPL80/100
50 50
40 40
T @100 L
N @ 100
30 — 30
—~L
™ @ 80 —_
T~ @ 80
B 20 D 20 AN
£ \ E \\
b b
g ~ | N
10 10
5 5
50 100 200 400 50 100 200 400
Carrera [mm] Carrera [mm]
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Seleccién del modelo Serie MG P

Rango de trabajo cuando se usa como tope

Diametro @ 16 a @ 25/MGPM16 a 25 (Casquillos de friccion)

Modelo basico
MGP-Z

MGPM16 a 25 (Casquillos de friccion)

£ £
E & E v 100
] 3 = 72
n 14
_ m - m 50 o
OO0 OO0 |34 2k g
] =30 £
' E 216 g N
NN § 20 s§<
k! b
B 29
5 10 5=
o =
* Cuando seleccione un modelo de mayor ._GQ_> 2
dimension L, asegurese de escoger también <] 38
un diametro suficientemente grande. g 5
s 4 =
-, 2 3 o
APrecaucion £ :
Precauciones de manejo 2 o
©
Nota 1) Si se utiliza como tope, seleccione un T
modelo con una carrera de 25 o £ D)
1 c
menos. , 5 10 20 30 40 50 | |g =
Nota 2) Los modelos MGPL (rodamientos . ) . o
lineales a bolas) y MGPA (rodamientos Velocidad de traslado: v [m/min] g
lineales a bolas de alta precisién) no ﬁ
se pueden utilizar como tope. 8
- s - - - s [%]
Diametro @ 32 a @ 100/MGPM32 a 100 (Casquillos de friccion) g
g
g
MGPM32 a 100 (Casquillos de friccion) 3 2
©
O
2 o
- A )t 000 ssS
E m| £ m 2
s s @ 100 o
'-f“’OOO OO'-;? O 0O O 1000 @ 80 2
— S <]
- - 2 N =
= N
E @ 63 ™
o 500
% (]
‘ £ 400 @50 =
= 300 3
z g Z g N 5
2 200 @ 40 N £
# Cuando seleccione un modelo de mayor ) .
dimension L, aseglrese de escoger también un ° 232 S
diametro suficientemente grande. S N N 9
., % 100 8 g
APrecaucion £
Precauciones de manejo 50
Nota 1) Si se utiliza como tope, seleccione 40 a
un modelo con una carrera de 50 o =
menos. 30 ‘S
. 5 10 20 30 40 50
Nota 2) Los modelos MGPL (rodamientos ) ) g
lineales a bolas) y MGPA Velocidad de traslado: v [m/min] a
(rodamientos lineales a bolas de "
alta precisiéon) no se pueden utilizar ‘JC’
como tope. o
o
3
= Consulte los gréaficos (15) y (17) si la presion de linea se aplica mediante un transportador de rodillo una vez detenida la pieza de trabajo. Q
I
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Serie MGP

Disefio (con amortiguacion neumatica)/Serie MGPM

MGPM

@ﬁ?

abebid

|
L
\

/ /

— = -
_;H

[ III||||!

(e

L 100
N

im @ 16 @ 20 @ 32
i , [
|
Seccion de la \\ =
@ 16 a @ 25, carrera 25 valvula de - ; ; ; .
amortiguacion //
| Ry |
— — | ‘r—
@16 a @ 25, carrera 50 o0 mas @ 50 0 mayor
Lista de componentes Lista de componentes
Ne Descripcion Material Nota Ne Descripcion Material Nota
1 | Cuerpo Aleacion de aluminio Anodizado duro 21 | Junta de estanqueidad NBR 2 16
2 |Embolo A Aleacion de aluminio ? 16 Cromado 22 | Junta de estanqueidad NBR
3 |Embolo B Aleacion de aluminio 216 Cromado 23 | Anillo de retencion | Acero al carbono | @ 50, @ 63 [ Fosfatado
4 | Embolo Aleacion de aluminio |@ 20 a @ 100| Cromado 24 | Bola de acero Acero al carbono @16 a @ 50
5 |vastago Acero inoxidable | @ 16 a @ 25 25 | Tapoén Acero al carbono |@63ad 100[ Niguelado
9 Acero al carbono |@ 32 a@ 100| Cromado duro 26™ | Junta del émbolo NBR
6 |Aro Aleacion de aluminio Cromado 27* | Junta del vastago NBR
7 | Culata posterior Aleacion de aluminio Cromado 28* | Junta de amortiguacion Uretano
8 |Guia Acero al carbono Cromado duro 29* | Junta de estanqueidad A NBR
9 |Placa Acero al carbono Niquelado 30* | Junta de estanqueidad B NBR
10 | Perno de montaje de la placa | Acero al carbono Niquelado
11 | Perno de laguia | Acero al carbono Niguelado Piezas de repuesto / Juego de juntas
12 | Anillo de retencién| Acero al carbono Fosfatado i STE)
13 | Anillo de retencién| Acero al carbono Fosfatado [mm] Ref. del juego |Contenido [mm] Ref. del juego | Contenido
14 | Iman —
Tapon 216 _ 16 MGP16-AZ-PS Juego de 50 MGP50-AZ-PS Juego de
L A — j| Acero al carbono | =" m o Niguelado 20 | MGP20-AZ-PS |ios niimeros 63 | MGP63-AZ-PS |s niimeros
O e e _ a 25 | MGP25-AZ-PS | anteriores 80 | MGP80-AZ-PS | anteriores
16 Casqu'lllos dg friccion Aleacion para cojinetes 32 MGP32-AZ-PS | ), @), @8, 9, 20, @,
17 Rodamlen?os lineales a bolas _— _ 40 MGP40-AZ-PS 29, 100 |MGP100-AZ-PS| @9,
18 | Espaciador Aleacion de aluminio ] ] ] : - - —
19 | Anillo amortiguador | Aleacién de aluminio | @ 25a@ 100 | Anodizado * 'Z' Juego dg Juntgs |ngluye 2 a %0. Pida el juego de juntas en funcién del
- - m iametro de cada tubo.
Valvutl_a de . 9162032 INauelado electoliico = El juego de juntas no incluye un tubo de grasa, pidalo por separado.
20 |amortiguacion #50a@100| Cromado Ref. tubo de grasa: GR-S-010 (10 g)
Tornillo de regulacion| @ 40 tnicamente |Niquelado electrolitico

=: Un fieltro no esté colocado en el patin deslizante.
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Cilindro compacto con guias ;
Con amortiguaciéon neumatica Serie MG P

Disefio (con amortiguacion neumatica)/Serie MGPL

MGPL

i

s
N4

o— © @

~

= ]

@ 50 o mayor

@ 16, carrera 75 0 menos

[ |
1] —| |

i

| I
e |

|
[——1] |

@ 20 a @ 63, carrera 75 0 menos
| \
= 2

[ — ]
e~~~

@ 16 a @ 63, carrera 100 o mas
@ 80, @ 100, carrera 250 o mas

A=A

O
2

42

Modelo basico
MGP-Z

]
g
<
=
=)
(]
=
=
he]
Q
5]
3
=)
£
o
E
]
c
o
(@]

Con bloqueo en final de carrera
MGP

Modelo guiado para cargas pesadas
MGPS

Detector magnético

Ejecuciones especiales




Seri

e MGP

Q 16 a Q 25/MGPM, MGPL, MGPA (Con amortig_]uacién neumatica)

X
(Posicion del orifico

4 x MM prof. ML

de montaje)

VA WA
WB @ XAng prof. 6
|
D ©
- =
o)) Ve !
2
]
]
Seccion XX

4 xYY prof. YL

Vista inferior

Detalle dé sepcién XX

Dimensiones de laranuraen T

(Posicin del orificio de posicionamiento)

XB

]2 XAws

c |d
e
' [mm] '
XA D'ﬁmm a b © d e
16 4.4 |74 1|37 |25 |67
20 541844528 |78
25 54|84 |45 |3 8.2

2 valvulas de amortiguacion

(Distancia entre caras 1.5)

4 x NN pasante

L Z WA 4 x @ OA pasante
Seccion XX 4 x @ OB prof. de avellanado OL  Seccién XX
-
©ou e < Hs : : TN
NP/ 5 7 = —
..rr [ \Cﬂ =
8 ] D 8
) Ko E——— 77° ey ot
[ m @ ® a I
oINS a @ - - q 9
o) Q 1 £ £R3 @
2xP
24P bB Ranuraen T 0
Tapon) |3 | K | \ZXAHI prof. 6 GA GB @ XAH9 prof. 6/ | ~ g
G PA + Carrera
FA FB
C + Carrera
B + Carrera E
A + Carrera

= El uso de una ranura (anchura XA, longitud XB, prof. 3) permite obtener una tolerancia de paso relajada con el orificio de posicionamiento (& XAHo, prof. 6)

como referencia, sin afectar a la precision de montaje.
= Para carreras intermedias diferentes a las estandar, consulte "Carreras intermedias" en la pagina 30.
= El didmetro @ 16 sélo esté disponible con la conexion M5 x 0.8.
= En el diametro @ 20 o mas puede seleccionar la conexion Rc, NPT, G. (Véase la pag. 29)

MGPM, MGPL Dimensiones comunes [mm]
Diametro Carrera estandar P
[mm] [mm] B | C |[DA|FA|FB| G |GA|GB| H |HA| J | K| L MM ML NN OA|OB|OL — [N TF
16 25,50, 75, 100, 125, 150, 175,200,250 | 71 |58 8| 7 | 6 |30]105| 7.5/ 64 |[M4| 15|15 |22 IM5x0.8| 12 |[M5x0.8/4.3|8 |4.5|M5x08] — —
20 25, 50, 75, 100, 125, 150, 17578 |62 [ 10| 8 | 8 | 36 [115] 9 |83 |M5| 18 | 18 | 24 ([M5x0.8| 13 |M5x0.8|5.4|9.5|5.5 |Rc 1/8|NPT 1/8| G 1/8
25 200, 250, 300, 350,400 |78.5/62.5 10| 9 | 7 |42 |11.5(10 | 93 |M5|21 |21 |30 |[M6x1.0| 15 |[M6x 1.0|5.4|9.5|5.5 |[Rc 1/8|NPT 1/8|G 1/8
Diametro| pa | pglpw| Q (R[S | T | U [VvA|vB WA , wB X [XA|xB| YY |YL|Z
[mm] Canera 75 0menos| Carera00a 175 | Carera200,250 | Carera 300 omés | Caera 750 menos| Carera00a 175 | Carera 200, 250 | Canera 300 omés
16 39.5/10 |19 |16 |54 | 25|62 | 46 | 56 | 38 44 110 200 — 27 60 105 — 24| 3 |35|M5x0.8|10| 5
20 38.5/105/ 25|18 | 70 | 30 | 81 | 54 | 72 | 44 44 120 200 300 39 77 117 167 |28 | 3 [3.5|M6x1.0| 12 | 17
25 375/135/ 30 |26 |78 | 38|91 |64 |82 |50 44 120 200 300 39 77 117 167 |34 | 4 |45|M6x1.0| 12 |17

MGPL (Rodamientos lineales a bolas)
MGPM (Casquillos de friccion) / Dimensiones A, DB, E [mm] MGPA (Rodamientos lineales a bolas de alta precision) / Dimensiones A, DB, E [mm]

Diametro A B E Diametro A B E
[mm] Carrera25a100 | Carrera 1252200 | Carrera 250 0 més Carrera 252100 | Carrera 1252200 | Carrera 250 0 més ‘ [mm] Carrera 252100 | Carrera125a 200 | Carrera 250 0 més Carrera 252100 | Carrera125a 200 | Carrera 250 0 més ‘
16 71 92.5 925 |10 0 21.5 21.5 16 71 94.5 94.5 8 0 23.5 23.5
20 78 78 110 12 0 0 32 20 78 100 117.5 10 0 22 39.5
25 78.5 78.5 109.5 |16 0 0 31 25 81.5 100.5 1175 13 3 22 39
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Q 32 a Q 63/MGPM, MGPL, MGPA (Con amortiguacién neumatica)

Cilindro compacto con guias
Con amortiguacion neumética

Serie MGP

Detalle de seccion XX z WA Dimensiones de la ranuraen T
) WB D XAng ) 7
prof. XL
2 [ =
< 5
S 3 + ) g c |d
m 45 = S
S & 5% 2 5
O =2 Sl o
<25 : s - Gl
L XC XAl S E x|e { Didmemo| |
XL § 3 - S [mm]
< D OO0 = 32 | 65/105
£ E: 40 | 65105
[ | e 50 | 8.5|135
o 63 [11 [17.8
Seccion XX ,
4xYY prof. YL
X pro Vista inferior
2 x vélvula de amortiguacion
L 4 x MM prof. ML (dlzt:r;aclao ilgzsiirtzs Cv) 4 x NN pasante
i4 Z WA i4
Seccion XX /4 x @ OB prof. de avellanado OL Seccion XX |
(OL) . / i Q
= £ © :
° g ° °
g g 0| o - - - x| o | S !
S = 7177 = . S NS>
: O © 3 [
— m 8 —
[a)] = = i
S m i O 1
Ranuraen T :
2xP GA CE 2xP @ XAH9 prof. XL/ Q
(Tapon) XAH9 prof. XL PA + Carrera
G EFA FB| C + Carrera S
B + Carrera E
A + Carrera

+ El uso de una ranura (anchura XA, longitud XB, prof. XC) permite obtener una tolerancia de paso relajada con el orificio de posicionamiento (& XAHs, prof.

XL) como referencia, sin afectar a la precisién de montaje.
= Para carreras intermedias diferentes a las estandar, consulte "Carreras intermedias” en la pagina 30.
= Conexiones Rc, NPT, G disponibles. (Véase la pag. 29)

O

SVC

MGPM, MGPL Dimensiones comunes [mm]
Diametro | Carrera estandar P
] mm] B |C|CVIDA|FA|FB| G |GA|GB|H [HA| J | K|L| MM [ML| NN |OA|OB|OL— o=
32 25.50, 75, 100 | 845[62.51.5[14[10 (1248 [12 | 9 [112|M6| 24 | 24 [ 34 | M8x1.25| 20 [M8x1.25]6.7 | 11 [ 7.5 [Rc 1/8|NPT 18 G 1/8
40 125,150,175 |91 [69 [1.5] 1410|1254 |15 [12 [120|{m6| 27 | 27 [ 40 [MBx1.25 | 20 [M8x1.25|6.7 | 11 | 7.5 |Rc 1/8|NPT 18]G 1/8
50 200,250,300 (97 [69 |3 [20] 12|16 64|15 |12 [148[M8] 32|32 |46 [M10x15| 22 [M10x15|8.6| 14 |9 [Rc1/4|NPT14[G 1/4
63 350, 400 102 [74 |3 [20] 12|16 | 78 [155(13.5]/162|m10| 39 | 39 | 58 [M10x 15| 22 [M10x15]8.6 | — [9 [Rc1/4|NPT14|G 1/4
Didmetro WA WB
[mm] PA |PB|PW Q R S T U |VA|VB Cag%r'f‘xolso Cavvelvglsloﬂa Cavr%rsaozoo, Cansrr‘aa}gow Caz‘%vgn?o Cavrelrgslooa Can%zoo‘ Cavre"v%s’mo X | XA|XB | XC | XL YY YL| Z
32 31516 |355] 30| 96| 44 [110] 78| 98] 63| 48 | 124 | 200 | 300 | 45 | 83 | 121 | 171 42| 4 [45] 3 | 6 [M8x125] 16 | 21
40 |38 [18 [395] 30 [104] 44 |118] 86|106] 72| 48 | 124 [ 200 [ 300 | 46 | 84 | 122 [ 172 [50| 4 [45| 3 | 6 [M8x125] 16| 22
50 |34 |215(47 | 40[130] 60 |146]110[130] 92| 48 | 124 | 200 [ 300 | 48 | 86 | 124 | 174 |66| 5 |6 | 4 | 8 |Ml0ox15|20] 24
63 [38 |28 [58 |50 [130] 70 [158]124|142[110] 52 | 128 | 200 [ 300 | 50 | 88 | 124 [ 174 [80] 5 |6 | 4 | 8 [Mi0x15|20] 24
MGPL (Rodamientos lineales a bolas)
MGPM (Casquillos de friccion) / Dimensiones A, DB, E [mm] MGPA (Rodamientos lineales a bolas de alta precision) / Dimensiones A,DB,E  [mm]
Didmetro A DB E Didmetro A DB B
[mm] Carrera 25 Ca;’%’oso Carr%aaSZSOO Carrera 25 Ca;rgg%so Ca"er{gszﬂ [mm] Carrera 25 |Carrera 50, 75| carera 100 a 200 |Carrera 250 0 més Carrera 25 |Carrera 50, 75| carrera 100 a 200 | Carrera 250 0 mas
32 845| 9351295 |20| O 9 45 32 845 | 965 | 1165 | 1385 | 16| O 12 32 54
40 91 | 935 1295[20| o 25 | 385 40 91 96.5 | 1165 | 1385 (16| O 55 | 255 | 475
50 97 | 1095 | 1505 [25| © 125 | 535 50 97 1125 | 1325 | 1595 [20| O 155 | 355 | 625
63 102 | 1095 | 1505 25| 0O 75 | 485 63 102 1125 | 1325 | 1595 [20| O 105 | 305 | 575
44

MGP-Z

Modelo basico

MGP-AZ

Con amortiguacion neumatica

MGP

Modelo guiado para cargas pesadas || Con bloqueo en final de carrera
MGPS

Detector magnético

Ejecuciones especiales



Serie MGP

Q 80, @ 100/MGPM, MGPL, MGPA (Con amortig_]uacién neumatica)

’ Detalle dé sepcién XX ‘

m@ 6H9

(Posicion del orifico

4 x MM prof. ML

de montaje)

Z_ WA

WB

@ 6Ho
prof. 10

=

X+0.02

(Posicién del orificio de posicionamiento)

Seccion XX

4 xYY prof. YL

Vista inferior

4 x @ OA pasante

’ Dimensiones de la ranura en U

Qo —_—

c|d

e

[mm]

Didmetro a b - d -
(mm]
80 [13.3|20.3|12 8 | 225
100 [15.3(23.3/13.5| 10 |30

4 x NN pasante

L — Z WA 4 x @ OB prof. de avellanado OL »
Seccion XX i o Seccion XX
2 vélvulas de amortiguacion
@v I~ 1 (Distancia entre caras 3) &
@1# — 1) .
5);::: o o © @ / 0
$ + g SN E <D(I ——- - @'/ =) o % i .
E= © O 0
- [ m
2xP - [a) g -
(Tapon | N st Jef en \M Y O
PB Ranuraen T 1 GC 9% P @ 6H prof. 10 Q
jc 6H9 prof. 10 GA — s
JB JA PA + Carrera GB
J K FA FB C + Carrera
G B + Carrera E
A + Carrera

= El uso de una ranura (anchura X6, longitud 7, prof. 5) permite obtener una tolerancia de paso relajada con el orificio de posicionamiento (@ 6Ho, prof. 10)

como referencia, sin afectar a la precision de montaje.
+ Para carreras intermedias diferentes a las estandar, consulte "Carreras intermedias"” en la pagina 30.
# Conexiones Rc, NPT, G disponibles. (Véase la pag. 29)

MGPM, MGPL Dimensiones comunes [mm]
Diametro [Carrera estandar P
B | C [DA|FA|FB| G |[GA|GB|GC| H |[HA| J |JA|JB|JC| K | L MM |ML| NN |[OA|OB|OL
[mm] [mm] — | TN | TF
80  [50,75,100,125,150,175 | 1215| 81.5| 25 | 16 | 24 | 915|19 |16.5/145|202|M12|455| 38 | 7.5| 15 | 46 | 54 | M12x1.75 | 25 | M12x1.75|10.6| 17.5| 3 |Rc 3/8 NPT 3/8|G 3/8
100 | 200,250,300,350,400 141 |91 |30 |19 | 31 |1115]22.5/20.5/18 [240|M14|55.5| 45 |10.5| 10 | 56 | 62 |[M14x2.0| 31 |[M14x2.0|125/20 | 8 |Rc 3/8|NPT3/8|G 3/8
i WA WB
Diametro| pr 1 plpw| Q [R [ s | T | U |vA|vB X | vy |yL|z
[mm] Carrera50,75 | Camera100a175 | Carmera 200,250 | Camera3000mas | Carrera50,75 | Camera100a175 | Carmera 200,250 | Carrera 300 0 més
80 39.5(255| 74 | 52 |174| 75 | 198|156 | 180 | 140 52 128 200 300 54 92 128 178 |100| M12x175| 24 | 28
100 |425|325| 89 | 64 |210| 90 | 236|188 (210 | 166 72 148 220 320 47 85 121 171 |124|M14x20| 28 | 11
MGPL (Rodamientos lineales a bolas)
MGPM (Casquillos de friccion) / Dimensiones A, DB, E  [mm] MGPA (Rodamientos lineales a holas de alta precision) / Dimensiones A, DB,E  [mm]
Didmetro A B E Diametro A B E
[mm] | Carrera 50 a 200 |Carrera 250 0 mas Carrera 50 a 200 | Carrera 250 0 mas [mm] | Carrera 50 a 200 |Carrera 250 0 mas Carrera 50 a 200 |Carrera 250 0 mas
80 131.5 180.5 30 10 59 80 158.5 191.5 25 37 70
100 151.5 190.5 36 10.5 49.5 100 178.5 201.5 30 B 60.5
45

O

SVC



Cilindro compacto con guias con bloqueo en final de carrera

Serie MGP

@ 20,0 25,0 32,0 40, 50, @ 63, @ 80, D 100

Modelo basico
MGP-Z

Forma de pedido

MGPM|32|| |-|100|-H|N|I-M9BW||_ |-

©
1_I je:
Cilindro compacto con guias l Ejecuciones §
P 9 especiales ] r<\(|
. Para méas £
Guiado informacion, consulte '8 DI_
M Casquillos de friccion la paginas 47. g o
L Rodamientos lineales a bolas ‘g S
A | Rodamientos lineales a bolas de alta precision N° de detectores E
magnéticos c
Diametro @ — | 2uds. 3
20| 20 mm S 1 ud.
25| 25mm n n uds. g
Bl 52 mm ®Detector magnético 8
40| 40 mm - — o
50_50mm = | i integrate) 3
63| 63 mm —— £
80| 80 mm #: Consulte en la tabla inferior los modelos =
de detectores magnéticos aplicables. =
100| 100 mm §
® Tipo de desbloqueo manual g
Tipo de rosca de conexion @ N | Modelo sin enclavamiento E
— Rc L | Modelo con enclavamiento 38
N NPT
[%2]
TF | ¢ e Posici6n de blogueo g
- H Bloqueo en extremo posterior 5;:_
. Carrera de,l cilindro [,mm] ¢ R Bloqueo en extremo anterior a
Véase "Carreras estandar" en la pag. 47. g n
(&)
Detectores magnétlcos aplicablesiconsulte mas informacion acerca de los detectores magnéticos en la Guia de detectores magnéticos. | S %
.z s . o
g Tension de carga | Modelo de detector magnético | Longitud de cable [m] % >
g 8
. . . ., | Entrada | .2 | Cableado Conector Carga 3
=}
Uz FUTSIEREEND EEpeek] eléctrica | = (salida) DC AC Perpendicular | En linea 05111315 precableado| aplicable 3
a =) (ML) @) 3
- =
3 hilos (NPN) 5V, 12 MONV MON ® o e O O IC
o — 3 hilos (PNP) \ M9PV M9P ® /0 O O de control
E 2 hilos 12v M9BV MB (@ |[e@ @O o — 3
% S ndicacion de diagnésti 3 hilos (NPN) 5V, 12 MONWV | MONW [ @ (@@ | O @) IC @
25| i dciggc?on gn Zagol?)sregg’ Salida 3 hilos (PNP) v MOPWV | MOPW | @ (@ |®@]|O O de control| =y
£ directaa|Si|  2hilos  |24v[ 12V | — MOBWV | M9BW | @ |@ | @ | O 0 — |oel] &
58| Resistente al cable 3 hilos (NPN) 5V,12 MINAV:1 [MINA#1| O |O | @O O Ic 5
58| dis.:c?é?] ef]az ?glltj)?es) 3 hilos (PNP) v MIPAVx1 | MOPA« | O |O| @O O de control 2
2 2 hilos 12V M9BAV:1 [M9BA#1| O [O|@]O O £
D . s .
Resistente a campos magnéticos 2 hilos - e}
(indicacion en 2 colores) (No polar) Sy ® o o
3 hilos IC
(o) — J— J— J— — J—
% Salida | Si |(equivalente a NPN) 5V - I b b de control 8
3 © — directa a 100V | A93Vi2 A3 (e |e|e|e@ — — lres|| =
2 be [ "] 2hilos |24V| 12V Circui 11 ©
a8 ca i 100 Vo . . . ircuito b
=] No menos A0V A90 [ J [ J IC PLC 8
+1: Los detectores resistentes al agua se pueden montar en los modelos estandar pero, en ese caso, SMC no puede garantizar la resistencia al agua de @
los cilindros. 4
Consulte con SMC acerca de los modelos resistentes al agua con los nimeros de modelo anteriores. g
#2: El cable de 1 m s6lo es aplicable al modelo D-A93. g
)
«: Simbolos de la longitud de cable 0.5m - — (Ejemplo) MONW *: Los detectores de estado sélido marcados con “O” se fabrican bajo demanda. 2
1m e M  (Ejemplo) MONWM #: Los diametros 32 a 100 estan disponibles para D-P4DW[. w
3m e L  (Ejemplo) MONWL *: Los diametros 25 a 100 estan disponibles para D-P3DWALI.
5m. Z  (Ejemplo) MONWZ

=; Existen otros detectores magnéticos aplicables aparte de los listados anteriormente. Consulte los detalles en la pag. 66.

x; Consulte la Guia de detectores magnéticos si desea informacién acerca de detectores magnéticos con conector precableado.
Para el modelo D-P3DWAL], consulte la Guia de detectores magnéticos.

#; Los detectores magnéticos se envian juntos de fabrica (pero sin montar).

2 SVC 46



Serie MGP

Simbolo
Tope elastico

E
l

r—
| —

I

|

- Ejecuciones especiales
Mgfdee, (Consulte las pags. 72 y 89
para més detalles.)

Caracteristicas técnicas

Didmetro [mm] 20 | 25 | 32 | 40 | 50 | 63 | 80 | 100

Actuacion Doble efecto
Fluido Aire
Presion de prueba 1.5 MPa
Presion méax. de trabajo 1.0 MPa
Presiéon min. de trabajo 0.15 MPa *1

Temperatura ambiente y de fluido -10 a 60 °C (sin congelacion)

Velocidad del émbolo #2 50 a 500 mm/s \50 a 400 mm/s

Amortiguacion Tope elastico en ambos extremos

Lubricacion No necesaria (sin lubricacion)

Tolerancia de longitud de carrera 9°mm

+1: 0.1 MPa excepto la unidad de bloqueo.

%2: Velocidad méaxima sin carga. Dependiendo de las condiciones de funcionamiento, la velocidad del
émbolo no se podré satisfacer. Realice la selecciéon de modelo teniendo en cuenta una carga
conforme al gréfico de las paginas 16 a 22.

Caracteristicas técnicas de bloqueo

Posicién de bloqueo Extremo posterior, extremo anterior

@20 | @25 | @32 | D40 | @50 | ¥63 | @80 | D100
215 | 330 | 550 860 | 1340 | 2140 | 3450 | 5390

Fuerza de sujecion (max.) N

Juego 2 mm 0 menos

Desbloqueo manual Modelo sin bloqueo, modelo con bloqueo

Ajuste las posiciones del detector para el funcionamiento en ambos extremos de la carrera y las
posiciones de movimiento con juego (2 mm).

Carreras estandar

Diametro [mm] Carrera estandar [mm]

20, 25, 32, 40,

50, 63, 80, 100 25, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200, 250, 300, 350, 400

Simbolo Caracteristicas técnicas

Carreras intermedias

Mecanizado adicional del orificio roscado,

-XC79 orificio pasante y orificio de posicionamiento#1

Modelo de conexionado lateral (posicién de

-X867 tapon modificada)1

Con espaciador.
Las carreras intermedias con intervalos de 5 mm estan disponibles instalando un

+1: La forma es la misma que la del producto actual.

Consulte las paginas 63 a 67 en lo referente
a los cilindros con detectores magnéticos.

» Carrera minima para el montaje de
detectores magnéticos

« Posicion adecuada de montaje de los
detectores magnéticos (deteccion a final de
carrera) y su altura de montaje

» Rango de trabajo

 Referencias de las fijaciones de montaje de
los detectores magnéticos

* Montaje del detector magnético

47

Descripcion espaciador con cilindro de carrera estandar. Cuando se monta un espaciador en
el cilindro con un bloqueo en el extremo anterior, use un vastago especial.
Ref. Véase "Forma de pedido” para las ref. de modelo estandar en la pagina 46.
Carrera aplicable [mm] 5a 395
. Ref.: MGPM50-35-HN
Ejemplo

Se ha instalado un espaciador de 15 mm de ancho en MGPM50-50-HN La dimensién C es de 119 mm.

*;  La carrera minima para montaje de detectores magnéticos es de 10 mm o mas para dos detectores
y de 5 mm o mas para un detector.

*;  Carreras intermedias (a intervalos de 1 mm) basadas en un cuerpo exclusivo estaran disponibles
bajo pedido como ejecucion especial.

Esfuerzo tedrico

ouT IN
e I e S

I Difacrlneetro Dir%?é:ién Aérrf]z c?lgl Presion de trabajo [MPa]
[mm] "?%0 f“nqgg{‘oa [mmz] | 02 | 03 | 0.4 | 05 | 06 | 0.7 | 0.8 | 0.9 | 1.0
20 10 ouT 314 63| 94| 126| 157| 188| 220| 251 | 283| 314
IN 236 47| 71| 94| 118| 142| 165| 189| 212| 236
- 1 ouT 491 98| 147| 196| 246| 295| 344| 393| 442| 491
IN 378 76| 113| 151| 189| 227 | 265| 302| 340| 378
- 16 ouT 804 | 161| 241| 322| 402| 482| 563| 643 | 724| 804
IN 603 | 121| 181| 241| 302| 362 | 422| 482| 543| 603
0 16 OUT | 1257 | 251| 377| 503| 629| 754 | 8801006 | 1131|1257
IN 1056 | 211| 317| 422| 528| 634| 739| 845| 950 |1056
50 20 OUT | 1963 | 393| 589| 785| 982 (1178|1374 (1570|1767 | 1963
IN 1649 | 330| 495| 660 | 825| 990 | 1154|1319 |1484 |1649
3 20 OUT | 3117 | 623| 935 (1247|1559 | 1870 | 2182 | 2494 | 2805 | 3117
IN 2803 | 561 | 8411121 |1402 |1682 (1962|2242 | 2523|2803
80 - OUT | 5027 |1005 |1508|2011 |2514 | 3016 | 3519 | 4022 | 4524 | 5027
IN 4536 | 907 | 1361|1814 | 2268 | 2722 | 3175 | 3629 | 4082 | 4536
100 20 OUT | 7854 |1571|2356 (3142|3927 |4712 |5498 | 6283 | 7069 | 7854

IN 7147 | 1429|2144 | 2859 | 3574 | 4288 | 5003 | 5718 | 6432 | 7147

«: Esfuerzo teorico [N] = Presion [MPa] x Area del émbolo [mm2]

ZSNC



Cilindro compacto con guias
Con bloqueo en final de carrera

Serie MGP

Pesos
Casquillos de friccion: MGPM20 a 100 (Peso basico) [kg]
Didmetro Carrera estandar [mm]
[mm] 25 50 75 100 125 150 175 200 250 300 350 400 o
20 0.86 1.12 1.32 1.52 1.71 1.91 2.11 231 2.78 3.18 3.57 3.97 ﬁ N
25 1.18 1.56 1.83 2.10 2.38 2.65 2.92 3.19 3.85 4.39 4.94 548 ||o %
32 1.92 2.32 2.70 3.09 3.47 3.85 4.23 461 5.56 6.32 7.09 785 ||8S
40 2.20 2.66 3.08 3.51 3.93 4.36 4.78 5.20 6.24 7.10 7.95 880 ||=
50 3.73 4.46 5.10 5.74 6.38 7.02 7.66 8.30 9.91 11.2 125 13.8
63 4.61 5.45 6.21 6.96 7.72 8.47 9.23 9.99 11.8 13.3 14.8 16.3
80 7.88 8.70 9.49 10.3 11.2 12.0 12.8 13.9 155 17.2 18.8 20.5 —
100 12.1 13.2 14.4 15.6 16.8 18.0 19.1 20.6 22.9 25.3 27.6 30.0 8
©
Rodamiento a bolas, Rodamientos lineales a bolas de alta precision: MGPA20 a 100 (Peso basico)  [kg] % N
Didmetro Carrera estandar [mm] g <F
[mm] 25 50 75 100 125 150 175 200 250 300 350 400 g O
20 0.93 1.10 1.27 1.48 1.65 1.83 2.00 217 2.55 2.90 3.25 360 |[€ g
25 1.27 1.50 1.74 2.01 2.24 2.47 2.70 2.94 3.44 3.91 4.37 4.83 %
32 1.74 2.19 251 2.88 3.20 351 3.83 4.15 4.84 5.47 6.10 6.73 s
40 2.02 2.51 2.87 3.29 3.65 4.01 437 473 5.51 6.23 6.95 767 ||°
50 3.46 4.21 4.76 5.40 5.95 6.50 7.05 7.60 8.83 9.92 111 12.2 »
63 4.33 5.20 5.86 6.62 7.28 7.95 8.61 9.27 10.7 121 13.4 14.7 g
80 8.05 8.87 9.66 10.5 11.4 12.2 13.0 14.1 15.7 17.4 19.0 20.7 §
100 12.4 135 14.7 15.9 17.1 18.3 19.4 20.9 23.2 25.6 27.9 30.3 =
c
Peso adicional de la unidad de bloqueo [kg] <
Blogueo en extremo posterior | Blogueo en extremo anterior Bloqueo en extremo posterior | Bloqueo en extremo anterior §
o
Diametro Diametro 2
[mm] HN HL RN RL [mm] HN HL RN RL g
20 0.05 0.07 0.05 0.06 63 0.36 0.40 0.35 0.39 o
25 0.06 0.07 0.05 0.07 80 0.90 0.97 1.03 1.10 8
32 0.09 0.10 0.09 0.10 100 1.52 1.60 1.60 1.68 g
40 0.15 0.18 0.14 0.18 Calculo: (Ejemplo) MGPM50-100-HN 2
50 0.24 0.27 0.23 0.27 * Peso basico + Peso adicional de la unidad de bloqueo Sun
*5.74 +0.24 = 5.98 kg o O
Precisién antigiro 29
- - - o
Par de giro admisible de la placa de placa |
Par: T [N-m] E
=
_ _@__é}i ] +6
-0
8
TN.m] @
Diametro ' Carrera [mm] Para la precisi'én antigiro 6 sin carga, use un %
mm] | ©“*% 735 750 | 75 [ 100 [ 125 | 150 | 175 200 | 250 | 300 | 350 [ 400 |  tronssionato o m v somes auia. E
MGPM | 0.99 | 0.75 | 1.88 | 1.63 | 1.44 | 1.28 | 1.16 | 1.06 | 0.90 | 0.78 | 0.69 | 0.62 —— 8
20 Diametro Precision antigiro 6 O
MGPL/A| 2.66 | 1.94 | 1.52 | 1.25 | 1.34 | 1.17 | 1.03 | 0.93 | 0.76 | 0.65 | 0.56 | 0.49 il TviceR T viceE T MGEA g
MGPM | 1.64 | 1.25 | 2.96 | 2.57 | 2.26 | 2.02 | 1.83 | 1.67 | 1.42 | 1.24 | 1.09 | 0.98 a
25 MGPL/A| 4.08 | 3.02 | 2.38 | 1.97 | 2.05 | 1.78 | 1.58 | 1.41 | 1.16 | 0.98 | 0.85 | 0.74 20 40.07° | +0.09°
32 MGPM | 6.35 | 5.13 | 5.69 | 4.97 | 442 | 3.98 | 3.61 | 3.31 | 2.84 | 2.48 | 2.20 | 1.98 ;g .
MGPL/A| 5.95 | 489 | 511 | 451 | 6.34 | 5.79 | 5.33 | 4.93 | 4.29 | 3.78 | 3.38 | 3.04 +0.06° | +0.08° 9
MGPM | 7.00 | 5.66 | 6.27 | 5.48 | 4.87 | 4.38 | 5.98 | 3.65 | 3.13 | 2.74 | 2.43 | 2.19 40 40.01° g
40 MGPL/A| 6.55 | 5.39 | 5.62 | 4.96 | 6.98 | 6.38 | 5.87 | 5.43 | 4.72 | 4.16 | 3.71 | 3.35 50 +0.05° | +0.06° 8
MGPM | 13.0 | 10.8 | 12.0 | 10.6 | 9.50 | 8.60 | 7.86 | 7.24 | 6.24 | 5.49 | 4.90 | 4.43 63 o
S0 MGPL/A| 9.17 | 7.62 | 9.83 | 8.74 | 11.6 | 10.7 | 9.83 | 9.12 | 7.95 | 7.02 | 6.26 | 5.63 o +0.04° | +0.05° 3
MGPM | 14.7 | 12.1 | 135 | 11.9 | 10.7 | 9.69 | 8.86 | 8.16 | 7.04 | 6.19 | 5.52 | 4.99 100 S
63 MGPL/A| 10.2 | 8.48 | 11.0 | 9.74 | 13.0 | 11.9 | 11.0 | 10.2 | 8.84 | 7.80 | 6.94 | 6.24 §
MGPM | 21.9 | 18.6 | 22.9 | 20.5| 18.6 | 17.0 | 15.6 | 14.5 | 12.6 | 11.2 | 10.0 | 9.11 2
80 IMGPLA| 151|233 227|206 [ 189 17.3 | 160 | 148 | 120 | 123 | 100 | 8e4| Seleccion del modelo w
. MGPM | 38.8 | 33.5 | 37.5 | 33.8 | 30.9 | 28.4 | 26.2 | 24.4 | 21.4 | 19.1 | 17.2 | 15.7 La seleccién del modelo es la misma que
MGPL/A| 27.1 | 30.6 | 37.9 | 34.6 | 31.8 | 29.3 | 27.2 | 25.3 | 22.1 | 19.5 | 17.3 | 15.5 para el estandar MGP.

Véanse las paginas 16 a 23.
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Serie MGP

Disefo / Serie MGPM

7z

;
]

N\\uiz.

@ 63 0 mas.

@ 20, @ 25: carrera 25 mm

miin

—

=

@ 50 o mas.
@50, @ 63
Modelo sin enclavamiento
(Bloqueo en extremo posterior) (Bloqueo en extremo anterior)
e |
vl : , —m 0\
@ 20ad63 ®80 @lOO @ 20ad63 @ 80, QlOO
Lista de componentes Lista de componentes
Ne Descripcion Material Nota Ne Descripcion Material Nota
1 |Cuerpo Aleacion de aluminio Anodizado duro 28 |Junta del émbolo NBR @ 32 a @ 100 Unicamente
2 |Embolo Aleacion de aluminio 29 |Perno de bloqueo: Acero al carbono Zinc cromado
Acero @20, |Cromado duro con bloqueo en 30 |Soporte de bloqueo Latén Niguelado electrolitico
3 |vastago inoxidable | 25 extremo anterior Unicamente 31 |Embolo de bloqueo Acero al carbono Cromado duro
Aceroal |(@32a@ Cromado duro 32 |Muelle de bloqueo Acero inoxidable
carbono 100 33 |Retén de junta Acero al carbono | Zinc cromado (@ 80, @ 100 tnicamente)
4 |Culata Aleacion de aluminio Cromado 34 | Amortiguador Uretano
5 |Casquillo Aleacion para cojinetes 35| Tornillo Allen Acero al carbono|  Cincado cromado negro
6 |Cubierta posterior| Aleacion de aluminio Cromado 36+ | Tornillo Allen Acero al carbono |Zinc cromado (@ 50, @ 63 tnicamente)
7 |Guias Acero al carbono Cromado duro 37 [Tapa A Aluminio fundido Pintado en negro
8 |Placa Acero al carbono Niquelado 38 |Tapa B Acero al carbono SQ tratado
9 z:rlr;optljaeczomaje Acero al carbono Niquelado 39 |Tope elastico Caqcho sint.ético _
40 |Mando M/O Zinc fundido Pintado en negro
10 |Perno de la guia: Acero al carbono Niquelado 41 |Perno M/O Acero aleado Cincado cromado negro
11 |Anillo de retencion Acero al carbono Fosfatado 42 |Muelle M/O Acero laminado Cromado
12 |Anillo de retencion Acero al carbono Fosfatado 43 | Anillo de tope Acero al carbono Cromado
13 Amort?guador A Uretano 44+ | Junta del émbolo de blogueo NBR
ig ;’-r\nn;cr)]rtlguador B Urejmo 45+ junta de estanqueidad NBR
el soporte de bloqueo
16 |Tornillo Allen Acero al carbono Niquelado
17 | Casquillos de friccion | Aleacion para cojinetes Lista de componentes / Juegos de juntas
18 |Fieltro Fieltro Did- | Ref. del e Dié&- | Ref. del o
19 |Soporte Resina r[nn?,trrf]) juego ik 25 T,T?,[Tr](]) juego Indice
20 |Rodamiento lineal a bolas A MGP20-B-PS | Juego de los ﬂ MGP50-8-PS | Juego de los nimeros  @4), 5, @6), @2),
21 |Espaciador Aleacion de aluminio 25 |MGP25-B-PS| nuUmMeros 63 | MGP63-B-PS | anteriores 35, 36, @), @5
22 |Bola de acero Acero al carbono @ 20 a @ 50 32 |MGP32-B-PS anterif)res MGP8OB-PS | Juego de los nimeros @3, 25, @9, @,
23 |Tapoén Acero al carbono | @63a@ 100/  Niquelado 40 |MePaoaps @;39@5@'@52‘ 100|MGP100-B-PS| anteriores @), @
24| Junta del émbolo NBR ==
25+| Junta del vastago NBR x: Cada juego de juntas incluye las piezas anteriores. Pida el juego de juntas
26| Junta de estanqueidad A NBR en funcién del diametro.
27:|Junta de estanqueidad B NBR #: El juego de juntas no incluye un tubo de grasa, pidalo por separado.

49

Ref. tubo de grasa: GR-S-010 (10 g)



Cilindro compacto con guias .
Con bloqueo en final de carrera Serie M G P

Disefo / Serie MGPL, MGPA

Modelo basico
MGP-Z

@ | S —
@20, @ 32, @ 40,
@ 80, @ 100 - 8
— @
1 S
0= N
] =
- 3
|| @ 50 o mas 30
- T T E =
@ 63 0 méas s
—— s e — 3

@ 32 a @ 63: Carrera superior a 100 mm
Modelo con enclavamiento

ol
O]
p=

©
e
9]
2
=
IS
o
)
°
©
c
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o
)
[=]
]
3
o
o
=
c
S
(&}

Modelo guiado para cargas pesadas
MGPS

Detector magnético

Ejecuciones especiales

SMC >0

N



Serie MGP
Dimensiones: g 20, g 25

4 x M6 x 1.0 prof. 12 4 x MM prof. ML 4 x @ 5.4 pasante Seccidn XX
Seccion XX L Seccion XX 17 WA 4 x @ 9.5 prof. de avellanado 5.5
/ _ - - |
"t — | 55) 1| ; i - - -
H : = (5.5) . F
: T o—4 < 5 I — =g ) < 24y & gl 7
: 5 Solm 21 _pf
x i & xaﬁlgﬁ} 5 %§g>>1 g¢ H o S|-e—@)
x = o e
T O— < A e i f
: 4
- i — 1 o}
0 e = 3 &
= AEE - e
HR @ @ XA prof. 6 GA \2xP
DL
@ XAHO prof. 6 wB 3| Kk %P @ XAH prof. 6 Q
WA 17 G (Tapon) 37.5 + carrera__| GB S
- 10(6 C + Carrera AXNN pasante,
Mecanismo de bloqueo en final de carrera
Desbloqueo manual B + Carrera E
Modelo sin enclavamiento A + Carrera
> Con bloqueo en extremo anterior
< 7 ==
oo}
45 d ]
e ——r—7 - _ 2
= T %
3
< Q
N = -8 of
Dllmensmnes de - i
aranuraenT mm @
- " [mm] 3 XAH?
” Dimensiones de la 15 e
Diametro| " ranyra en T ) 6
(mm] - —5 o Mecanismo de bloqueo L] [ £} 3
@ 25 en final de carrera DM Figura detallada de
20 |28 78 la seccién XX
= |z B (Modelo de desbloqueo manual)
Con bloqueo en extremo posterior
*; Para carreras intermedias diferentes a las estandar, consulte "Carreras intermedias” en la pagina 47.
*; Se pueden seleccionar las conexiones Rc, NPT y G. (Véase la pag. 46)
MGPM, MGPL, MGPA Dimensiones comunes
Diametro | Carrera estandar B
B DA A|GB| H K| L | MM |ML| NN PB | PW R
[mm] mm] ¢ bl Bl J — [ N [TF Q S
20 | 25 50,75 100,125 | 78 |62 | 10 | 36 [10.5| 8.5 | 83 | 18 | 18 | 24 |M5x0.8| 13 |M5x0.8|Rc 1/8 '\fg G1/8 |105| 25 | 18 | 70 | 30
— 150, 175, 200, 250 NPT
25 300, 350, 400 785|625 12 | 42 |115| 9 93 | 21 | 21 | 30 |[M6x1.0| 15 [M6x1.0/Rc 1/8 18 G1/8 (135 30 | 26 | 78 | 38
T, WA WB
lametro Mas de 75 mm Carrera superior Carrera Méas de 75 mm Carrera superior Carrera
[mm] T U [VA|VB Carorer:‘aezgsmm Hasta carrera alismm superior a 250 Carorer;]aezgsmm Hasta carrera alismm superior X [XA|XB
175 mm Hasta carrera 250 mm mm 175 mm Hasta carrera 250 mm a 250 mm
20 81 | 54 | 72 | 44 44 120 200 300 39 77 117 167 28 3 35
25 91 | 64 | 82 | 50 44 120 200 300 39 77 117 167 34 4 |45
MGPL (rodamiento lineal a bolas),
MGPA (Rodamientos lineales a bolas de alta precision) /
MGPM (casquillos de friccidn) / Dimensiones A,DB,E  (mmj Dimensiones A, DB, E [mm]
A E A E
Diametro carera | Carrera carera | Carrera Didmetro | carrera |carerasuperior| Carrera Carrera 75 |carrerasuperior|  Carrera
[mm] 2;:2:250 Rt a2 | superior a 2iz 2:1 ;rgso Superiora25 | superior a [mm] 75mmo | 2/5MMe | superiora 2B mm o armmme | superior a
175 mm 175 mm 175 mm 175 mm menos a175mm 175 mm menos a175mm 175 mm
20 78 84.5 122 12 0 6.5 44 20 80 104 122 10 2 26 44
25 78.5 85 122 16 0 6.5 43.5 25 85.5 104.5 122 13 7 26 43.5

Mecanismo de bloqueo en final de carrera

Dimensiones [mm]
Diametro
[mm] DL DM HR HN
20 21 19 10.5 22
25 26.5 16 8 19.5
51
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Dimensiones: @ 32 a @ 63

Cilindro compacto con guias
Con bloqueo en final de carrera

Serie MGP

4 xYY prof. YL

4 x MM prof. ML

Seccion XX Seccion XX
H: — | (oL)
8 T r A/ E‘ 'g;
3 — | TRl I 22a < 5
Y, A x N Q & 55> T Q
x / 0%
\G}\j N _G} B TR trnanee: (=
: = 2
| O S
- HR
@ XA prof. XL
WB =
WA |z J K
G 2xP
/D XA prof. XL (Tapon)

Mecanismo de bloqueo en final de carrera
Desbloqueo manual
Modelo sin enclavamiento

]

e

Dimensiones de la

ranuraenT [mm]

Diametro | Dimensiones de la ranuraen T
[hm] |a|b|c|d e
32 |65(105/55(35| 95
40 [6.5(105/55]| 4 11
50 |8.5(135(75|45]| 135
63 11 (17.8| 10 | 7 | 185

4 x @ OA pasante 4 X NN pasante
A WA /4 x @ OB prof.de avellanado OL  Seccién XX
—_| 7 F
DL + i
i
o F e T
= <
g S 3 ;
I G Of= d é?
LR PN
ﬁ L s N2XP Q
PA + Carrera -
FAFB  C + Carrera @ XA prof. XL
B + Carrera E
A + Carrera
Con bloqueo en extremo anterior
<
X
Q
XC XAH9
XL '

Mecanismo de bloqueo
en final de carrera

(Modelo de desbloqueo manual)

f—s]

Con bloqueo en extremo posterior

Figura detallada de
la seccién XX

MGP-Z

H Modelo basico

MGP-AZ

Con amortiguacion neumatica

©
e
9]
2
=
IS
o
)
°
©
c
=
o
)
[=]
]
3
o
o
=
c
S
(&}

%2}
[+
+: Para carreras intermedias diferentes a las estandar, consulte "Carreras intermedias" en la pagina 47. E
«: Se pueden seleccionar las conexiones Rc, NPT y G. (Véase la pag. 46) 3
[%]
. . ©
MGPM, MGPL Dimensiones comunes mm] | £ ¢
Diametro | Carrera estandar P s O
[mm] [mm] B | C |[DA|FA|FB| G |[GA|GB| H |[HA|J |K|L | MM |ML NN |OA | OB |OL —— N TF g0
32 25 50, 75 84.5(625| 16 | 12 | 10 | 48 (125 9 |112 | M6 | 24 | 24 | 34 {M8x1.25| 20 |M8x125| 6.6 | 11 | 7.5 |Rc 1/8| NPT 1/8| G 1/8 % =
40 100,125,150 | 91 | 69 | 16 | 12 | 10 | 54 | 14 | 10 [ 120 | M6 | 27 | 27 | 40 [M8x125] 20 |M8x125] 6.6 | 11 | 7.5 [Rc1/8|NPT 18| G118 |3
50 175,200,250 | 97 | 69 |20 | 16 | 12 | 64 | 14 | 11 | 148 | M8 | 32 | 32 | 46 [M10x15| 22 [M10x15| 86 | 14 | 9 |Rc1/4|NPT14| G 14 |2
63 | *°% %00 02 74 [ 20 |16 [ 12 | 78 [165[135] 162 [M10] 39 | 39 | 58 |M10x15| 22 | MI0x15| 8.6 | 14 | 9 |Rc1/4|NPT 14| G U4 |2
WA WB
D" t - Carrera Carre_ra & - Carre_ra Carre_ra -
areto | pa | P8 PW| Q | R[S | T | U |VA| VB |5 swatral | o | oo e s S|  xaxafxe x| vy [wifz | g
[mm] o Zr]?er:;(rnnrz mme a 250 o e inferior| mme a 250 =]
menos | oo inferiora| mm menos | al75 |inferiora| mm ‘O
250 mm mm | 250 mm g}
32 32 | 15 [35.5| 30 | 96 | 44 |110| 78 | 98 | 63 | 48 124 | 200 | 300 | 45 83 | 121 | 171 |42| 4 |45] 3 | 6 |M8x1.25|16|21 IS
40 38 | 18 [39.5| 30 |104| 44 |118| 86 [106| 72 | 48 | 124 | 200 | 300 | 46 84 | 122 | 172 |50 | 4 |45| 3 | 6 | M8x1.25|16 |22 E
50 34 |21.5| 47 | 40 |130| 60 |146|110|130| 92 | 48 124 200 | 300 48 86 124 | 174 |66| 5 | 6 | 4 | 8 |[MI0Xx15|20|24 9
63 39 | 28 | 58 | 50 |130| 70 | 158|124 |142|110| 52 128 | 200 | 300 | 50 88 | 124 | 174 |80| 5| 6 | 4 | 8 |M10Xx15|20|24 §
5}
. . . [a)
MGPL (rodamiento lineal a bolas), MGPA (rodamientos
MGPM (casquillos de friccion) / Dimensiones A, DB, E  [mm] lineales a bolas de alta precision) / Dimensiones A, DB, E [mm]
A E A E 8
4 Carrera Carrera Ga @ C Ci Ci =
Diametro 5 T @ superiora | Carrera |DB 25 mm o superior a | Carrera Diametro 25 mm o supa;iegraa su;;ieorraa Carrera DB| 25 mmo su;;ieorraa su;;ieorraa Carrera o
[mm] menos | 25Mmme |superior a menos | 25mme |superior a [mm] 25mme | 75mme |superior a| 25mme | 75mme |superior a 8
inferiora | 175 mm inferiora | 175 mm MEeNOS | inferiora | inferiora | 175 mm MeNOS | inferiora | inferiora | 175 mm o
175 mm 175 mm 75 mm 175 mm 75 mm 175 mm 8
32 97 102 | 140 |20] 125 | 175 | 555 32 84.5 98 | 118 | 140 [16| O 135 | 335 | 555 P
40 97 102 140 |20 6 1 49 40 91 98 118 140 |[16| O 7 27 49 e
50 106.5 118 161 25 9.5 21 64 50 97 114 134 161 | 20 0 17 37 64 .g
63 106.5 | 118 161 [25| 45 | 16 59 63 102 114 134 161 (20| O 12 32 59 3
. . . . L
Dimensiones del mecanismo de bloqueo a final de carrera [mm] w
Diametro
[mm] DL DM HR HN LL MO
32 22 22 9.5 21 15 15
40 26 23 11.5 25.5 21 19
50 24 23 13 27 21 19
63 25 2515 11 25 21 19
52
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Serie MGP
Dimensiones:g 80, Q 100

4 x @ OA pasante
Aol T HR DB . WA /4x2 0B pf de avellanado 8 X NN pasante
P X rof. de avellanado
Seccién XX ARIAY 20 / p Seccion XX
— ] 0 - [ 5NG
| ©) NS L ] €}
—& 4 i5 : ﬂiﬂ @ 8 M
o o =
= T | Somp f $§m<I gi =N B 72> <|> N PO = I 7
T & -
§\‘ EQ = =
- R & > %ka 5
H 8 ] /
= o] E T — Do
@ 6M9 prof. 10 2xP
PB P N2XP
T 10 2XxP
- GB Q
v JB_||_JA (Tapon) § o
WA hz 3 K @ 6H%prof. 10
@ 619 prof. 10 G FAIFB|  C + carrera
Mecanismo de bloqueo en final de carrera B + Carrera E
Desblogueo manual A + Carrera
Modelo sin enclavamiento
Con bloqueo en extremo anterior
HN —
G I ] _'
g B 19 ©
I o
g DM ®
l— Q B = Q
e Q =l ~ t i
i
Dimensiones de la _M 5 6Ho
ranuraenT [mm] 1 Gy Y T
H x i 1
Diametro| Dimensiones de la ranura en T Mecanismo de blogueo L (EH - 120
mml [alblcl[d] e en final de carrera 20
80 [13.3]20.3[12 8 [22.5 (Modelo de desbloqueo manual) -~ Figura detallada
100 [15.3|23.3[13.5] 10 |30 Con bloqueo en extremo posterior de la seccion XX

+: Para carreras intermedias diferentes a las estandar, consulte "Carreras intermedias" en la pagina 47.
+: Se pueden seleccionar las conexiones Rc, NPT y G. (Véase la pag. 46)

MGPM, MGPL Dimensiones comunes

[mm]

Mecanismo de bloqueo en final de carrera

D'Ej;“rﬁ]‘m Ca”e’[";‘n;s]ta“dar B|C|DA|FA|FB| G |GA|GB|GC|H |[HA| J |[JA|[JB|K|L | MM |ML| NN [OA|OB
80 25,50, 75, 100, 125 |146.5(106.5 25 | 22 | 18 |91.5| 19 |15.5|14.5|202 |[M12|45.5| 38 | 7.5 | 46 | 54 |M12x1.75| 25 |M12x1.75/10.6|17.5
150, 175, 200, 250
100 300, 350, 400 166 | 116 | 30 | 25 | 25 [111.5 23 | 19 | 18 | 240 |M14|55.5| 45 [10.5| 56 | 62 [M14x2.0| 31 [M14x2.0|{12.5| 20
P WA WB
Diametro Carrera | Carrera Carrera | Carrera
PA|PBIPW| Q| R |S | T | U |VA|VB| Carera |superior a|superior a| Carrera | Carrera [superior a[superior a| Carrera | X YY YL| Z
[mm] — N TF 50 mm o | 50 mm e (150 mm e(superior a| 50 mm o | 50 mm e [150 mm e|superior a
menos | inferior a | inferior a | 250 mm menos | inferior a | inferior a | 250 mm
150 mm | 250 mm 150 mm | 250 mm
80 Rc 3/8 [NPT 3/8|G3/8|64.5|25.5| 74 | 52 |174| 75 |198|156|180(140| 52 128 | 200 | 300 54 92 128 | 178 |100|M12x175| 24 | 28
100 Rc 3/8 |NPT 3/8|G3/8|67.5|32.5| 89 | 64 [210| 90 [236|188|210(166| 72 148 | 220 | 320 47 85 121 | 171 |124|M14x20| 28 | 11
MGPM (casquillos de friccion) / MGPL (rodamiento lineal a bolas),
Dimensiones A, DB, E [mm] MGPA (Rodamientos lineales a bolas de
o A alta precision) / Dimensiones A, DB, E  [mm)
iametro Carrera Carrera
[mm] li?ewgo superior a DB 1?1(1)6:2;0 superior a Di4metro A E
150 150 150mmo | 2T | DB | 150 mmo | Carera
[mm] superior a superior a
80 146.5 193 30 0 46.5 menos 150 menos 150
100 166 203 36 0 37 80 160 193 25 135 46.5
100 180 203 30 14 37

Dimensiones [mm]
Diametro
[mm] DL DM HR HN
80 455 40.5 24 38.5
100 49 435 26.5 41
53



Al

Serie MG P Con bloqueo en final de carrera
Precauciones especificas del producto

Lea detenidamente las siguientes instrucciones antes de su uso. Consulte las normas de seguridad en la

contraportada. Consulte las precauciones sobre actuadores y detectores magnéticos en las "Precauciones en
el manejo de productos SMC" o en el manual de funcionamiento en el sitio web de SMC, http://www.smc.eu

\ Use el circuito de presion de aire recomendado. \

Presion de trabajo

/A\Precaucioén

* Es necesario para un bloqueo y desbloqueo adecuado.

.

(L11r

A
7
Con bloqueo en
extremo anterior

Con bloqueo en
extremo posterior

Manipulacién |

/A\Precaucioén

1.

No utilice una electrovalvula de 3 posiciones.
Evite el uso de este cilindro en combinacién con una electrovalvula
de 3 posiciones (especialmente el modelo de centros cerrados
con sellado metalico). Si hay presién de aire atrapada en la
conexion del lado del mecanismo de bloqueo, el cilindro no puede
bloquearse. Incluso si el bloqueo se realiza a la primera, el aire
gue se escapa de la electrovalvula podria entrar en el cilindro y
provocar su desblogueo con el paso del tiempo.

. Se requiere contrapresion para el desbloqueo.

Antes de empezar, aseglrese de que se aplica aire al lado sin
mecanismo de bloqueo, tal como indica el diagrama anterior. De
lo contrario, el cilindro podria no desbloquearse.

(Consulte “Desbloqueo del cilindro”.)

. Desbloquee el cilindro antes de realizar la

instalacion o el ajuste.
El bloqueo podria resultar dafiado si el cilindro se instala bloqueado.

. El factor de carga no debe ser superior al 50 %.

Si se supera el 50 %, el bloqueo puede resultar dafiado o el
cilindro puede no bloquearse.

. No sincronice multiples cilindros.

Evite que dos o mas cilindros con bloqueo funcionen de manera
sincronizada para mover una Unica pieza, ya que es posible que
uno de los cilindros no se desbloquee cuando sea necesario.

. Utilice un regulador de caudal con regulacion

de escape.
Si se utiliza con regulacién de entrada, el cilindro podria no
desbloquearse.

. En el lado que presenta el bloqueo, asegurese de

accionar el extremo en final de carrera del cilindro.
El cilindro podria no bloquearse ni desbloquearse si el vastago del
cilindro no ha llegado al final de la carrera.

. No utilice el cilindro neumatico como cilindro hidro-

neumatico. Podria producirse una fuga de aceite.

. El ajuste de posicion del detector magnético

deberia realizarse en dos posiciones: una posi-
cion determinada por la carrera y una posicién
tras el movimiento con juego (2 mm).

Si un detector magnético con indicacion en 2 colores se ajusta para
mostrar verde en final de carrera, la indicacion puede pasar a rojo cuando
el cilindro retorna debido al juego. No obstante, no se trata de un error.

O

APrecaucion

1.

Aplique una presién de aire de 0.15 MPa o superior en la conexion
del lado del mecanismo de blogueo, dado que es necesaria para
realizar el desbloqueo.

Caudal de aire de salida \

/A\Precaucion

1.

El cilindro se bloqueara automaticamente si la presion de aire en la
conexion del lado que presenta el mecanismo de bloqueo es 0.05 MPa
o inferior. Tenga en cuenta que, si el conexionado del lado que
presenta el mecanismo de blogueo es estrecho y largo, o si el
regulador de caudal se encuentra alejado de la conexion del cilindro, el
caudal de aire de salida puede reducirse, aumentando el tiempo
necesario para bloquear el cilindro. Lo mismo sucedera si el silenciador
se instala en la conexion de escape de la electrovalvula se obstruye.

Desbloqueo del cilindro

AAdvertencia

1.

Para desbloquear el cilindro, asegdrese de suministrar presion de aire en la
conexion del lado sin mecanismo de bloqueo, de manera que no se aplique
una carga en el mecanismo de bloqueo cuando éste se desactive. (Véase
el circuito de presion de aire recomendado.) Si el cilindro se desbloquea
cuando la conexién del lado que no contiene mecanismo de bloqueo esta
descargando y se esta aplicando una carga sobre el mecanismo de
bloqueo, se aplicara una fuerza excesiva sobre el mecanismo de bloqueo y
éste resultara dafiado. Del mismo modo, puede ser extremadamente
peligroso porque el vastago podria moverse repentinamente.

Desbloqueo manual \

1.

SVC

Desbloqueo manual del modelo
sin enclavamiento

Inserte el perno, que se suministra como accesorio, a
través de la tapa de goma (no es necesario retirarla).
Enrosque el perno en el émbolo de blogueo y tire del
perno para deshloquear el cilindro. Si se afloja el
perno, el cilindro se volvera a bloquear.

A continuacion se detallan el tamafio de pemo, la fuerza de traccion y la carrera.

Diametro [mm] Tamafio de rosca Fuerza de traccion | Carrera [mm]
20, 25,32 | M2.5x0.45x25L o mas 49N 2
40, 50, 63 M3 x 0.5 x 30 L 0 mas 10N 3
80, 100 M5 x 0.8 x 40 L 0 mas 245N 3

- A\Precaucion

El perno debe soltarse durante el funcionamiento normal; en caso contrario,
puede provocar un fallo de funcionamiento de la funcién de blogueo.

. Desbloqueo manual del modelo con enclavamiento

Cuando pulse el mando M/O, girela 90° en sentido contrario a las
agujas del reloj. El bloqueo se liberara al alinear la marca A de la
tapa con la marca ¥ OFF del mando M/O (permaneciendo en
estado desbloqueado).
Cuando se desee
bloquear el cilindro, gire
el mando M/O 90 en
sentido de las agujas
del reloj mientras lo
mantiene  pulsado,
haciendo corresponder
la marca A de la tapa
con la marca ¥ ON del
mando M/O. Alcanzara
la posicion correcta
cuando se oiga un
“clic". De lo contrario, el
cilindro  podria
bloguearse.

Desbloqueo Blogueo

no

Bloqueado

Desbloqueado
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Modelo basico

MGP-AZ

Con amortiguacion neumatica
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Modelo guiado para cargas pesadas
MGPS

Detector magnético

Ejecuciones especiales



Cilindro compacto con guias /
Modelo guiado para cargas pesadas

Serie MGPS

@ 50, @ 80

Forma de pedido

MGP S[50] |-[50[-M9BW| |-

Cilindro compacto con guias l lEjecuciones especiales
Para mas informacion, consulte la pag. 56.

Modelo guiado para cargas pesadas

Diametro N° de detectores magnéticos
50 | 50 mm o 2 uds.
80 | 80 mm S 1 ud.
n n uds.
Tipo de rosca de conexion @
— Rc fer
N NPT eDetector magneético
TF G . Sin detector magnético
(imén integrado)
Carrera del cilindro [mm] e x: Consulte en la tabla inferior los modelos
Véase "Carreras estandar" en la pag. 56. de detectores magnéticos aplicables.

Detectores magnéticos aplicables/consulte mas informacion acerca de los detectores magnéticos en la Guia de detectores magnéticos.

5 P 61 TR Modelo de detector |Longitud de cable
. . B 9 magnético [m]
Tipo Funmonar_nllento IEIr)traFIa ;;: Ceslbllt_e(;o\do Conglctotrj Cl‘arggl
especial eléctrica @ (Salida) 5o Rl o e (Of) (1\1/|) (ﬁ) é) precableado|  aplicable

3 hilos (NPN) 5V, 12 MONV M9ON [ K 2K _JKe) O Circuito
% — 3 hilos (PNP) \ M9PV M9P ® 0 0 O O IC
o 2 hilos 12V M9BV M9B ® /0 O O —
:,}—j 8 ndicacion de diaanostico 3 hilos (NPN) 5V, 12 MONWV | MONW | @ |@|@®|O O  |[Circuito
59| (indicacion en 2 golores) Salida 3 hilos (PNP) v MERGL R © |8 810] O €| rele
g o directaa |Si 2 hilos 24V| 12V — MO9BWV | MOBW | @ @ @ O O — |pc
= g Resistente al cable 3 hilos (NPN) 5V, 12 MINAV=1 | MONA#1 | O |O | @ | O @) Circuito
38| in Gomee S gg;?es) 3 hilos (PNP) v MOPAV+1 | M9PA:1| O [O|@[O| O Ic
£ > hilos 12V M9BAV:1 | MOBA+1 | O |[O| @ |O @)
(a] : A _

Ress_tente acampos magnéticos (No polar) . . PaDwWA | @ |—| @ ® o
(indicacion en 2 colores)
3 hilos Circuito

[ o] J— J— J— J— J— J—
% o Salida | Si|(equivalente a NPN) >V S Gt b b IC
2 P — dire<t:)t|a al| | _ 100V | A93Vi2 A3 e |e/e|e®| — — | Relé
og cable Nol 2 hilos 24V | 12V %)gn\éso A0V A90 o —|lol— B Clrlc(;uto PLC

x1: Los detectores resistentes al agua se pueden montar en los modelos estandar pero, en ese caso, SMC no puede garantizar la resistencia al agua de
los cilindros.
Consulte con SMC acerca de los modelos resistentes al agua con los nimeros de modelo anteriores.

=2: El cable de 1 m s6lo es aplicable al modelo D-A93.

: Simbolos de la longitud de cable 0.5m - —  (Ejemplo) MONW #: Los detectores de estado s6lido marcados con “O” se fabrican
1M e M (Ejemplo) MONWM bajo demanda.
3m e L (Ejemplo) MONWL

5m e z (Ejemplo) MONWZ

«: Existen otros detectores magnéticos aplicables aparte de los listados anteriormente. Consulte los detalles en la pag. 66.

= Consulte la Guia de detectores magnéticos si desea informacién acerca de detectores magnéticos con conector precableado.
Para el modelo D-P3DWALJ, consulte la Guia de detectores magnéticos.

=; Los detectores magnéticos se envian juntos de fabrica (pero sin montar).
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Cilindro compacto con guias .
Modelo guiado para cargas pesadas Serie MG P

Caracteristicas técnicas

Diametro[mm] 50 80
Actuacioén Doble efecto
Fluido Aire
Presion de prueba 1.5 MPa .% N
A 1
Presion méax. de trabajo 1.0 MPa é o
Presion min. de trabajo 0.1 MPa g g
Temperatura ambiente y de fluido -10 a 60 °C (sin congelacion) =
Velocidad del émbolo *1 50 a 400 mm/s
Amortiguacion Tope elastico en ambos extremos
Lubricacion No necesaria (sin lubricacion) ©
Simbolo Tolerancia de longitud de carrera ZSmm ;,%
. £
Tope elastico #1: Velocidad maxima sin carga. Dependiendo de las condiciones de funcionamiento, la velocidad del | g N
— émbolo no se podra satisfacer. Realice la selecciéon de modelo teniendo en cuenta una carga g <
T conforme al grafico de las paginas 57 a 59. 2 OI_
4 ©
[#:[ ] Carreras estandar E¥D)
£3
\ \ . 2
Diametro [mm] Carrera estandar [mm] g
Ejecuciones especiales 50, 80 25, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200 3
t P .
Mgsdeer (Para mas informacion,
3 H H [
consulte la pag. 89.) Carreras intermedias 5
Simbolo Caracteristicas técnicas - 8
Grasa para equipo de procesamiento de L Con espaciador 3
-XC85 | . Descripcion Los espaciadores estan instalados en un cilindro de carrera estandar. T
alimentos - ) : N
oo d o T 3 Disponible en intervalos de carrera de 5 mm. <0
Modelo de conexionado lateral (posicion de p " — p = c
-X867 tapén modificada)#1 Ref. Véase "Forma de pedido” para las ref. de modelo estandar en la pagina 55. g S
1 Laf o mi I del product wal Carrera aplicable [mm] 5a195 “g’_
«1: La forma es la misma que la del producto actual. Rel- MGPS50-35 k-
Ejemplo Se ha instalado un espaciador de 15 mm de ancho en MGPM50-50. La =
dimensién C es de 94 mm. 8

Consulte las paginas 63 a 67 en lo referente
a los cilindros con detectores magnéticos.

e Carrera minima para el montaje de
detectores magnéticos

« Posicion adecuada de montaje de los
detectores magnéticos (deteccion a final
de carrera) y su altura de montaje

+: Carreras intermedias (a intervalos de 1 mm) basadas en un cuerpo exclusivo estaran disponibles

bajo pedido como ejecucién especial.

Esfuerzo tedrico

* Rango de trabajo Diametro | Direccién| & Presién de trabajo [MPa]
; A ; i Area del
« Referencias de las fijaciones de montaje Didmetro de de <mbol
de los detectores magnéticos [mm] vastago |funciona- embolo 0210304050607 08|09]|10
. - . e || @2 | ©F || G4 | U9 || OF )| B || @ )| 0 ) 1L
* Montaje del detector magnético [mm] miento
0 20 ouT 1963 393 | 589 | 785 | 982 |1178|1374|1571|1767|1963
IN 1649 330 | 495 | 660 | 825 | 990 [1155|1319|1484|1649
. 25 ouT 5027 {1005|1508{2011|2513|3016|3519|4021 (4524|5027
IN 4536 907 (1361|1814 (2268|2721|3175|3629|4082|4536
«: Esfuerzo teérico [N] = Presién [MPa] x Area del émbolo [mm2]
Pesos
kgl
Diametro Carrera estandar [mm]
[mm] 25 50 75 100 125 150 175 200
50 3.90 4.68 5.74 6.52 7.30 8.08 8.86 9.64
80 9.21 10.7 13.0 14.5 15.9 17.9 18.9 20.3
Momentos admisibles sobre la placa de union Precision antigiro de la placa
__
Par: T [N-m] | Para la precision antigiro
| 1 9 sin carga, use un valor
I 1 _ —_ |+ 9 que sea inferior a los
_ @_- —— f — 6 valores proporcionados
i T en la tabla como guia.
T T [N.m]
Didmetro Carrera estandar [mm] Didmetro s -
Precision antigiro 6
[mm] 25 50 75 100 125 150 175 200 [mm]
50 15 12 16 15 13 12 11 9.8 50 +0.05°
80 49 41 51 45 41 38 35 32 80 +0.04°
Y 56
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Detector magnético

Ejecuciones especiales



serie MGPS

Seleccion del modelo

Condiciones de seleccidn

Vertical Horizontal
L L
ta
| L

o M em

Posicion de montaje l
em om
:
Velocidad maxima [mm/s] 200 o menos 400 200 o menos 400
Gréfico (modelo de

casquillos de friccion) (). (2) (). 4) (). (6) (7). (8)

Ejemplo 1 de seleccion (montaje vertical)

Ejemplo 2 de seleccidon (montaje horizontal)

Condiciones de seleccion

Montaje: Vertical

Carrera: Carrera 50 mm

Velocidad méaxima: 200 mm/s

Carga de trabajo: 100 kg

Distancia excéntrica: 100 mm
Halle el punto de interseccién entre la carga de trabajo de 100 kg y la
distancia excéntrica de 100 mm en el gréafico (1) para montaje vertical,
carrera de 50 mm y velocidad de 200 mm/s.
_, Se selecciona MGPS80-50.

(1) Carrera 50 mm o menos, V =200 mm/s 0 menos

Condiciones de seleccion
Montaje: Horizontal
Distancia entre la placa y el centro de gravedad de la carga: 50 mm
Velocidad méaxima: 200 mm/s
Carga de trabajo: 30 kg
Carrera: Carrera 100 mm
Halle el punto de interseccién entre la carga de trabajo de 30 kg y la carrera
de 100 mm en el gréfico (5) para montaje horizontal, distancia entre la placa
y el centro de gravedad de la carga de 50 mm y velocidad de 200 mm/s.
_, Se selecciona MGPS80-100.

(5) L =50 mm, V = 200 mm/s o0 menos

200 100
@ 80 \
100 \ \ ~
N @ 80 RN
50 N
\ \\ N2 80
g 1Ll g
E N E 40
2 50 N i)
g @ 50 g
o N g 0
© ©
< V\ < N~
o o \\
S 8 N
@ 50 N
. \Q) 50
20
N\ ™
10 10
10 50 100 300 10 20 30 40 50 51 100 200
Distancia excéntrica L [mm] Carrera [mm]

- Si la velocidad maxima supera 200 mm/s, la carga de trabajo admisible se determina multiplicando el valor mostrado en el grafico para 400 mm/s

por el coeficiente especificado en la siguiente tabla.
Maximo | Hasta 300 mm/s | Hasta 400 mm/s | Hasta 500 mm/s
Coeficiente 1.7 1 0.6

- Use el “'Software de seleccion del cilindro con guias” cuando la distancia excéntrica sea 200 mm o superior.
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Seleccién del modelo Serie MG P

. . n —— Presion de trabajo: 0.4 MPa
Montaje vertical RISy @ 000000000 ----- Presién de trabajo: 0.5 MPa 0 mas
MGPS50, 80
(1) Carrera 50 mm o menos, V = 200 mm/s 0 menos (2) Carrera superior a 50 mm, V = 200 mm/s o menos |8 r
300 300 Sa
30
3=
=
200 200
________ - emmewem--b- b - e e e e e R B e RN
\ \
A A}
2 80 \\ @80 \ 8
B
100 100 g
= \\ = 2N
g N g <
£ E : ?D-
o o
F pesse-a- g \ g
g *\ g ‘. g
A\ ©
8 550 8 0 gs0 s
) N ) 20 o
T 40 N g
O O
\\ N .
30 30 %
o
3
Sa
20 20 =0
N 53
g
g
e}
j
S
10 10
10 50 100 200 10 50 100 200 2]
=}
©
Distancia excéntrica L [mm] Distancia excéntrica L [mm] g
©
(3) Carrera 50 mm o menos, V = 400 mm/s (4) Carrera superior a 50 mm, V = 400 mm/s o
300 300 g
=}
8
=)
o
200 200 3z
=
———————— """""""\ \\
3 \
@ 80 \\ 080 \ 3
©
100 100
N\ 5
El N\ El £
X X
£ AN £ S
=3 o o
g e === g D 2
g N g N 2
g 0755 8 055 ‘\
[ [
g 40 N g 40
o N o \ @
A ;
30 30 (3]
]
o
(%]
()
i
20 20
N s
8]
=)
(8]
2,
Ll
10 10
10 50 100 200 10 50 100 200
Distancia excéntrica L [mm] Distancia excéntrica L [mm]

. Use el “'Software de seleccion del cilindro con guias” cuando la distancia excéntrica sea 200 mm o superior.
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Serie MGP

Montaje horizontal eIl Ye[Riglellely

MGPS50, 80
(5) L =50 mm, V = 200 mm/s 0 menos (6) L =100 mm, V = 200 mm/s 0 menos
100 100
\ \
@ 80 N N
50 50 N
N N
— @ 80 @ 80
— ™~ —
S = @ 80
= 40 = 40
= £ T
= = I~
E E
é 30 é 30
© \ © \
4 NG 4
o o
N N
o5 | Nz ANEE
20 20
\ %
\\
I~
10 10
10 20 30 4050 51 100 200 10 20 30 40 50 51 100 200
Carrera [mm] Carrera [mm]
(7) L=50 mm, V =400 mm/s (8) L =100 mm, V =400 mm/s
50 50
@ 80
@ 80 @ 80 @ 80
40 40 ~—_
N
30 30
g g
S £
il o
T T
s s
3 3
S 20 S 20
[ [
(@) o
@ 50
@ 50 \
\MO\ \K
10 10
10 20 30 40 50 51 100 200 10 20 30 40 50 51 100 200
Carrera [mm] Carrera [mm]

59



Rango de trabajo cuando se usa como tope

Seleccién del modelo Serie MG P

2000
MGPS80 \
£ v £
€ -— € -~ \
8 3
2 I 1000
| m - m
[ [ NN 3 N\
o O] O o O O Olg Y N
i B § 500 AN \\
| | | | (_UU 400 S
I 1 1 1 g \ \
| IRIn 5 300 \ N
RN
| ] 8 200 N\
1 1 E
| | S N\
1 ! 8
| | : N\
L L 100
#: Cuando seleccione un modelo de mayor dimension L, aseglrese
de escoger también un diametro suficientemente grande.
50
5 10 20 30 40 50

Velocidad de traslado: v [m/min]

/A\ Precaucion

Precauciones de manejo
Si se utiliza como tope, seleccione un modelo con una carrera de 50 mm o0 menos.

O
2
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Modelo basico
MGP-Z

|

Con amortiguacion neumatica
MGP-AZ

Con bloqueo en final de carrera
MGP
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Detector magnético

Ejecuciones especiales




Serie MGP

Disefo

G

ol

Carrera superior a 50 mm

Lista de componentes

A

NNyl

ﬁﬂk, _

\

Nl

|G

D

=

\S

] f?ﬂ _ﬁ%ﬂ{

Lista de componentes

Carrera 50 mm o menos

y

Ne Descripcion Material Nota N° Descripcion Material Nota
1 |Cuerpo Aleacion de aluminio Anodizado duro 11 | Anillo de retencion Acero al carbono Fosfatado
2 |Embolo Aleacion de aluminio 12 | Amortiguador A Uretano
3 |Véstago Acero al carbono Cromado duro 13 | Amortiguador B Uretano
4 |Culata Aleacu%lrlndd«?da(ijlum|mo Pintado 14 |Iman -
5 | Casquillo Aleacion para cojinetes 15 Eﬁﬁggodneafabeza hueca Acero al carbono Niquelado
g |Cubierta Aleacién de aluminio 2 50 C_romado 16 | Casquillos de friccion Aleacién para cojinetes
posterior 280 Pintado 17+| Junta del émbolo NBR
Guias Acero al carbono Cromado duro 18+ Junta del vastago NBR
8 |Placa Acero al carbono Niguelado 19+ Junta de estanqueidad A NBR
Perno de montaje . .
9 de placa A J Acero al carbono Niquelado | Para vastago 20+| Junta de estanqueidad B NBR
Perno de montaje ; Para vastago
10 de placa B Acero al carbono Niquelado quia

Lista de componentes / Juegos de juntas

Diametro Ref. del juego indice
[mm]
50 MGP50-PS
0 i 19, 20 i
80 MGP80-PS Juego de los nimeros (7, (8, @9, @ anteriores

#: El juego de juntas incluye (7 a @0. Pida el juego de juntas en funcion del diametro.

+: El juego de juntas no incluye un tubo de grasa, pidalo por separado.
Ref. tubo de grasa: GR-S-010 (10 g)
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Dimensiones

Cilindro compacto con guias .
Modelo guiado para cargas pesadas Serie MG P

MGPS50, 80
-
S
o ]
XC | XAH
XL

8 x RR prof. RL

Figura detallada
de la seccion XX

Seccién XX

4 x MM prof. ML

nexagongal

X+0.02

VB
VA
H

2xP
(Tapon)

HA: Ranura en Tpara perno|

4 XYY prof. YL
@ XAH9 prof. XL

RB
X

@ XAH9 prof. XL

Dimensiones de laranuraenT

o - ©
c |d
e
[mm]
Diametro |Dimensiones de la ranuraen T
[mm] a b c d e

50 11 |178| 10 6 |17.5
80 13.3|20.3| 12 8 |225

4 x NN prof. NL

4
8
o
s+ - 3
|
WB Seccion XX
QB | |QA z WA
4 x @ OA pasante
= /
/
/
< I
a x| D
Q
=
o
a
& X
2xP
GB
FA |FB C + Carrera
B + Carrera E
A + Carrera

=: Para carreras intermedias diferentes a las estandar, consulte "Carreras intermedias” en la pagina 56.
= Se pueden seleccionar las conexiones Rc, NPT y G. (Véase la pag. 55)

Dimensiones

WA /4 x @ OB prof. de avellanado OL Seccion XX

T‘—

@ XAH9 prof. XL

[}'e)

Modelo basico
MGP-Z

|

Con amortiguacion neumatica
MGP-AZ

Con bloqueo en final de carrera
MGP

%)
©
=]
(]
n
@
=%
%)
o]
=
=
[+
3]
]
o
<
o
[e)
=]
.8
S
>
o
©
=]
)
=

[mm]
c A E
Diametro ar rera Carrera Carrera
[mm] estandar Carrera superior a B C | DA | DB | carrera Superior a FA|FB| G |[GA|GB|GC| H |HA| J K L
[mm] 25,50 4P 25,50 |SUP
50 mm 50 mm
50 25, 50, 75, 100 86 110 86 | 44 20 30 0 24 30 12 72 14 11 |12 160 [ M10 | 35 37 50
125, 1 17
80 S 250%' S 118 151 118 | 65 25 45 0 33 85 18 95 19 24 | 145 | 242 | M12 | 47 48 66
Diametro P
[mm] MM ML NN NL | OA| OB | OC | OL — N T PA | PB|PW| Q QA | QB |RA | RB RR
50 M12x1.75| 20 | M10x15 | 20 (106 |175| 59 |13 Rc 1/4 NPT 1/4| G 1/4 9 245 | 50 32 16 7 48 | 140 | M8x 1.25
80 M16x2.0 | 32 |M12x1.75| 24 (12520 72 |17.5| Rc3/8 |[NPT3/8| G3/8 |14.5|29 77 40 18 9 80 | 200 | M10x 1.5
WA WB
Diameto| o) | s | T | U | VA | VB | carera| 50,75, | ™ | carrera | 50,75, | @™ | x | XA [xB|XC|XL| Yy |vL| z
[mm] 25 100 superior a 25 100 superior a
100 mm 100 mm
50 14 50 | 156 | 116 | 140 | 100 24 48 124 36 48 86 68 5 6 4 8 [M12x1.75| 24 24
80 20 65 | 228 | 170 | 214 | 138 28 52 128 42 54 92 100 6 7 5 10 | M14x2.0 | 28 28

SVC

O
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Detector magnético

Ejecuciones especiales




Serie MGP
Montaje del detector magnético

Posicion adecuada de montaje del detector magnético (deteccion a final de carrera) y altura de montaje /
MGP-Z (modelo basico), MGP-AZ (amortiguacién neumatica), MGPS (vastago guia de gran resistencia)

D-Mo/MoIV
D-MOOW/MOOWV
D-MO9OA/MOTJAV

D-A90I/A9IV
@12 a @100
/Detector magnético
— : // —
)
A B
D-P3DWA @ 80, ¥ 100
@ 25a@63
B
| —

[%]

D-P4DW

@32 ad63

x: EIl MGP-Z (modelo basico) se muestra como ejemplo representativo.
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Montaje del detector magnético Serie M G P

Cilindro compatible: MGP-Z (Modelo basico)
Posicion adecuada de montaje del detector magnético

Cilindro compatible: MGP-Z (Modelo basico)
Altura adecuada de montaje del detector magnético

+1: Se usa la fijacion de montaje del detector magnético BMG7-032.
= Ajuste el detector magnético después de confirmar que las condiciones
de trabajo se encuentran en el ajuste real.

[mm] [mm]
Modelo
se dusony | DOV dedoec | .o
. magnético 1
magnétlco D-M9OOW D-A9] D-P3DWA *1 D-MOOWV | D-A901V |D-P3DWA D-P4DW
D-MOOOWV | D-A91V D-P4ADW D-M9JAV
D-M9OA
S D-MOJAV Diametro Hs | Ht | Hs [ Ht | Hs | Ht | Hs | Ht
A B A B A B A B 12 195 | — Y e B e
12 75|95 35|55 | — | — | — | — 16 22 — J195| — | — [ = | — | —
16 105|105 |65 |65 | — | — | — | — 20 245 | — 2| —| —| -] —1—-
20 125|125 |85 (85| — | — | — | — 25 26 — 24 | — |325| — [ — | —
25 115 | 14 | 75| 10 7 95| — | — 32 29 — |265| — | 35 | — | 20 | —
32 125 | 13 | 85| 9 8 |85 |55| 6 40 33 — 305 — [ 39 | — [ 244 | —
40 155 | 16,5 |[11.5|125| 11 | 12 | 85 | 95 50 385 | — 36 | — |445| — |495| —
50 145 | 17 |105| 13 | 10 |125| 7.5 | 10 63 455 | — | 43 | — |515| — [565| —
63 165 | 20 |125| 16 | 12 |155| 9.5 | 13 80 45 74 | 43 |715| 50 [80.5| 61 | 74
80 18 26 14 | 22 |135|215| 11 | 19 100 55 | 855 | 53 | 83 | 60 | 92 |71.5| 86
100 21.5 | 325 |17.5]285] 17 | 28 |145]255 x1: Se usa la fijacion de montaje del detector magnético BMG7-032.

MGP-Z

Modelo basico

MGP-AZ

Con amortiguacion neumatica

©
g
g
3
a
Cilindro compatible: MGP-AZ (Amortiguacion neumatica) Cilindro compatible: MGP-AZ (Amortiguacion neumatica) |5 ©
. . - . . o=
Posicién adecuada de montaje del detector magnético Altura adecuada de montaje del detector magnético (g
[mm] [mm] g
D-M9] Modelo -
Modelo S
de detector | D-MOOIV d,igerté;tgé D-MoLV 1 ©
magnético | D-MOOW | D-A90 | oo o #1 g D-MOCWV | D-A9CIV |D-P3DWA| [y 5o | [
D-M9OWV | D-A901V D-P4DW D-M9OIAV g
D-M9LCIA g
> D-M9TAV Digmetro Hs [ Ht | Hs [ Ht | Hs | Ht | Hs | Ht | |&
Diametro A|B|A[B|A[B|A][B 16 22 | — |195] — | — | — | — | — ||8 2
16 25 [ 205 | 21 [165] — | — | — | — 20 25 — |2 | — [ = =1=1T=—"1]50
20 27 | 23 | 23|19 — | — | —]|— 25 26 | — |24 | — [325] — | — | — ||g=
25 27 23 23 | 19 |225(185| — | — 32 29 — |265] — [ 3 | — [ 40 | — ||E
32 21 | 29 | 17 | 25 [165]|245]| 14 | 22 40 33 | — |305] — |39 | — |44 | — ||
40 255 | 315 |21.5|27.5| 21 | 27 |185]|245 50 385| — |36 | — [445| — |495] — | |8
50 26 | 305 | 22 |265(215| 26 | 19 | 235 63 455 | — [ 43| — [s15] — |565] — | =
63 30 | 315 | 26 |[275]255| 27 | 23 |245 80 45 | 74 | 43 [71.5] 50 [805] 61 | 74
80 30.5 | 385 | 26.5|34.5| 26 | 34 |235|315 100 55 | 855 | 53 | 83 | 60 | 92 [71.5] 86 °
100 34.5 | 44 [305] 40 | 30 [39.5|275] 37 x1: Se usa la fijacién de montaje del detector magnético BMG7-032. g
x1: Se usa la fijacién de montaje del detector magnético BMG7-032. 2
()]
Cilindro compatible: MGPS (Vastago con guia para cargas pesadas) Cilindro compatible: MGPS (Vastago con guia para cargas pesadas) E
Posicion adecuada de montaje del detector magnético Altura adecuada de montaje del detector magnético s
[mm] mm]
Modelo de D-Z700 Modelo de 8
detector D-780 detector #
magnético *1 D-Y590] magnético| D-M9[]
D-M9C] D-Y7P D-M9OOW "
D-MorIV 1 D-M9TIA % 2
) i D-Y69C #1 #2 D-Y6901 o
DMIOW | 2292 | D-Y7PV |D-P3DWA|D-PADW D-Z7t | D-MICV 2/D.y7PV 2 2
D-MOOWV | D-ASLIV | o\ oy D-Z80 |D-MIOWV|D-ASDIV| -0\ |D-PSDWA| D-PADW | | o
D-M9IA D-Y700 D-Y590 |D-M9IAV 8
D-M9CIAV DAY D-Y7P 8
: c
D-Y7BA DRSS S
L D-Y7BA )
Diameto \' A B | A|[B|[A[B|[A[B|A][B 3
50 [125/165] 6511281 7511161 8 112 |7 1] |oumeo \[ Hs | Fs| Ht [As| At Hs | Ft [As [ At [Hs[ | | i
— = — === : 50 325 [385| — 36| — |34 | — |[445] — |50 | —
+1: Se usa la fijacion de montaje del detector magnético BMG2-012. 30 20 45 | 74 | 43 |715| 41 | 70 |49.5/785| 61 |8a5

%2: Se usa la fijacion de montaje del detector magnético BMG 1-040.

= Ajuste el detector magnético después de confirmar que las condiciones #1: Para el modelo D-M90 se usa la fijacion de montaje del detector
de trabajo se encuentran en el ajuste real. magnético BMG2-012.

%2 Se usa la fijacion de montaje del detector magnético BMG2-012.

%3: Se usa la fijacion de montaje del detector magnético BMG 1-040.
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Serie MGP

Posicion adecuada de montaje del detector magnético (deteccion a final de carrera) y
altura de montaje / MGP (Con blogqueo en final de carrera)

Cilindro compatible: Serie MGP / Con bloqueo en final de carrera
Con bloqueo en extremo anterior

D-M9O D-MOOA D-z70] D-Y7P

D-Mo1V D-MOJAV  D-Z80 D-Y7PV

D-Mo[OW D-A9] D-Y590] D-Y700W

D-M9OWV  D-A9C1V D-Y690 D-Y70O0WV

D-Y7BA
Posicion adecuada de montaje del detector magnético [mm]
Mod. *1 D-Z701/280
Detector g-mggv ., | D-Y59O/Y7P
modelol  omW | Do | D-YBODYTPY| s 2
D-Y7OW D-P3DWA | D-P4ADW
D-MOCIWV | D-A90IV
D-Y7OWV

i D-MIEIA D-Y7BA

Diametro’\ | p-M9OIAV )

Tamaio AlB |A|B|A] B |A|B|A|B
20 40 7 36 3 35 2 — — — —
25 40.5 7 36.5| 3 35.5 2 36 |25 — —
32 37.5 10 |335| 6 32.5 5 33 6 32 | 45
40 435 | 105 [39.5| 6.5 | 38.5 5.5 39 6 38 5
50 445 95 |405| 55| 39.5 4.5 40 5 39 4
63 47 12 43 8 42 7 425 75 (415 6.5
80 68 235 | 64 |195| 63 18.5 63.5| 19 |625| 18
100 725 | 28.5 | 68.5(24.5| 67.5 285 68 24 67 23

+1: Se usa la fijacion de montaje del detector magnético BMG2-012.

%2: Se usa la fijacion de montaje del detector magnético BMG 1-040.

+3: Se usa la fijacion de montaje del detector magnético BMG10-025.

=4: Muestra la posicion final superior de la fijacién de montaje cuando esta entra
en contacto con el detector magnético.

x5: Cuando se monta en el extremo posterior de @ 25, la punta de la fijacion
BMG2-012 sobresale 3.5 mm del cuerpo del cilindro.

= Ajuste el detector magnético después de confirmar que las condiciones de trabajo Se encuentran en el ajuste real.

Altura adecuada de montaje Altura adecuada de montaje

Detector
magnético

. :
— st iy L]
B

Para D-P3DWA (*: No puede montarse en el diametro @ 20.)
@ 25a@63 @ 80, @ 100

Ht

Para D-P4DW (x: No puede montarse en el diametro @ 25 0 menos.)

@ 32ad63 @ 80, @ 100

del detector magnético del detector magnético
(D-P3DWA) [mm] (D-P4DW) [mm]
Diametro Hs Ht Diametro Hs Ht
25 32 — 32 415 —
32 35 — 40 445 —
40 39 — 50 50 —
50 44.5 — 6B 57 —
63 515 — 80 61 84.5
80 495 | 785 100 71 96.5
100 60 90
Para carrera 25 mm
Con bloqueo en extremo posterior gn6|gs diér;etrgs @40a
con dos detectores
DMV DMOTAV D280 DYIPV magnéico,se monia n
D-M9CIW D-A9] D-Y590 D-Y70W
D-MOCOWV D-A901V D-Y690 D-Y7O0WV N
D-Y7BA Detector magnético
Posicion adecuada de montaje del detector magnético  [mm] —
Modelo de #1 )
detector| D-M9C] D-Z70/Z80
magnético| p-MoLTV . |D-Y590/Y7P
D-MOOW | D-Agmy | D-Y89D/Y7PV #3, %4 #2 B
D-MoowWV| D-Aemy |D-Y7EW D-P3DWA| D-P4DW
D-Y7OWV
D-M9JA BT
D-M9DIAV i >
Didmetro A|B|A|B|A] B |A|B|A|B 0
20 9 38 | 5 | 34| 4 33 — = =
25 95| 38 | 55| 34 | 45 33 6 |335| — | —
32 10.5 37 6.5| 33 55 32 6 32.5 5 31.5
40 145 | 395 [10.5|355| 95 34.5 10 35 9 34
50 125 | 415 | 85|375| 75 | 365 | 8 | 37 | 7 | 36 - —
85 T is T4 [Tl & 10 3 [ios[s] 95[mms| | Montaje del detector magnético |
30 18 | 735 | 14 |695| 13 | 685 |135| 69 |12.5] 68 .
100 225 | 785 | 185|745 | 175 73.5 18 74 17 73 A P recau C I é n

x1: Se usa la fijacién de montaje del detector magnético BMG2-012.

x2: Se usa la fijacién de montaje del detector magnético BMG 1-040.

%3: Se usa la fijacion de montaje del detector magnético BMG10-025.

=4: Muestra la posicion final superior de la fijacion de montaje cuando esta entra
en contacto con el detector magnético.

= Ajuste el detector magnético después de confirmar que las condiciones de trabajo se encuentran en el ajuste real.

o5 ZS\VC

En el caso de carrera 25 mm o inferior con el modelo de bloqueo en el
extremo posterior, es posible que el detector magnético no se pueda
insertar desde el extremo anterior.

En tal caso, instalelo tras retirar la placa temporalmente.

Para la retirada de la placa y la forma de montaje, consulte con SMC.



Montaje del detector magnético Serie M G P

Carrera minima para el montaje de detectores magnéticos

[mm]
Modelo ;rfé‘t’i‘éf“m Ne detectores magnéticos | @12 | @16 | @20 | @25 | @32 | @40 | @50 | @63 | B8O | G100
1 ud. 5
D-M9C1V > uds. 5 % ’\,‘
~ 1 ud. 5 %1 5 S
R 2 uds. 10 #1 | 20
1 ud. 5 %2 s
DL 2 uds. 10 %2 | =
D-M9CIWV 1 ud. 5 #2
D-M9OIAV 2 uds. 10
1 ud. 5 #2
D-MILA 2 uds. 10 +2 P
1 ud. — 5 #1 5 ]
i 2 uds. — 10 #1 10 E
1 ud. 5 S
i 2 uds. 10 2 ’<\(1
D-Z70 Tud. — 5 %1 5 S
D-Z80 2 uds. — 10 g O
D-Y590] Tud. — 51 5 S g
D-Y7P 2 uds. — 10 e
D-Y690] 1 ud. — 5 ®
D-Y7PV 2 uds. — 5 s
D-Y7OW 1 ud. — 5 2
D-Y7OWV 2 uds. — 10 *2 o
1 ud. — 5 2 )
DATE 2 uds. — 10 #2 5
1 ud. — 15 ©
D-P3DWA 5 uds. — 15 %
1 ud. — 5 2,3 = %
D-PADW 2 uds. (Diferentes superficies) — 10 #2,3 S s
2 uds. (Misma superficie) — 75 | 10 )
=}
x1: Compruebe que es posible garantizar el radio minimo de flexion de 10 mm del cable del detector magnético antes del uso. g
+2: Compruebe que es posible fijar firmemente los detectores magnéticos dentro del rango de iluminacién del LED verde antes del uso. ﬁ
Para el modelo de entrada en linea, considere también la nota 1 mostrada arriba. 8
%3: El modelo D-P3DWA se puede montar en los diametros @ 25 a @ 100.
Rango de trabajo 8
[mm] |2
Modelo de detect i Diametro %U)
odelo de defeclormagnefieo 12 16 20 25 32 40 50 63 80 100 gq
D-Mo/MoIV s O
D-MOOW/MOOIWV 35 5 5 5 6 6 6.5 6 7 = =
D-M9JA/MOLIAV 3
D-A9C1/A91V 7 9 9 9 9.5 9.5 9.5 11 10.5 10.5 2
D-Z700/Z280 — — 10 10 10.5 10.5 10.5 115 11.5 12 B8
D-Y590/Y6901 =
D-Y7P/Y7TPV
D-Y7OW/Y7TOWV — — 7.5 7 6.5 6 8 9.5 10
D-Y7BA
D-P3DWA — — — 5.5 6.5 6 6.5 6 7
D-P4DW — — — — 5 4 5 4 4

#; Los valores que incluyen histéresis se suministran Gnicamente como informacién, no estan garantizados (asumiendo una dispersion de aproximada-
mente £30 % y pueden cambiar de forma sustancial dependiendo de las condiciones de trabajo.

Estado sélido

Diametro: @ 32 a @ 100

Ademas de los detectores magnéticos aplicables enumerados en "Forma de pedido"”, se pueden montar los
siguientes detectores magnéticos.
Consulte la Guia de detectores magnéticos para obtener mas detalles sobre las caracteristicas técnicas.
Tipo Modelo Entrada eléctrica Caracteristicas
D-Z73, Z76 . . P —
Reed D780 Salida directa a cable (en linea) Sin LED indicador
D-PADW Salida directa a cable (en linea) Resistente a campos magnéticos (indicacion en 2 colores)

D-Y69A, Y69B, Y7PV

Salida directa a cable

D-Y7NWV, Y7PWV, Y7BWV

(perpendicular)

Indicador de diagnéstico (indicacion en 2 colores)

D-Y59A, Y59B, Y7P

D-Y7NW, Y7PW, Y7BW

Salida directa a cable (en linea)

D-Y7BA

Indicador de diagnéstico (indicacion en 2 colores)

Resistente al agua (indicacién en 2 colores)

SVC

O

x; También se encuentra disponible con conector precableado para detectores magnéticos de estado solido.
Consulte los detalles en la Guia de detectores magnéticos.
x; También se encuentran disponibles detectores de estado sélido (D-FOG/F9H) normalmente cerrados (NC = contacto b).
Consulte los detalles en la Guia de detectores magnéticos.
x; Cuando instale el modelo D-P4DW, use la fijacion de montaje de detectores magnéticos BMG7-032.
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Ejecuciones especiales




Serie MGP

Montaje del detector magnético

Cilindro compatible: MGP-Z (Modelo béasico), MGP-AZ (Amortiguacion neumatica)

Detectores magnéti-

D-M9I/M9IV
D-M9OW/MOOWV

cos compatibles D-MO9CJA/MOLIAV D-P3DWA
D-A9/A9 IV
Diametro [mm] @12 a @100 @25a@100
IN-m]
Modelo de detector magnético| Par de apriete
Par de apriete del D-M9I(V)
detector magnético D-MOOIW(V) 0.05a0.15 02a0.3N-m
D-M9CIA(V)
D-A90(V) 0.10 a 0.20

Detectores magnéticos

. D-PADW
compatibles
Diametro [mm] @ 32a@d 100
Referencias de las
fijaciones de montaje BMG7-032

de los detectores
magnéticos

Fijaciones de
montaje del detector
magnético / Canti-
dad

eFijacion de montaje del detector magnético x 1 ud.
eTuerca de montaje del detector magnético x 1 ud.
eTornillo Allen x 2 uds.
eTornillo Allen x 2 uds.

(Con arandela eléastica x 2 uds.)

Superficie de
montaje del detector
magnético

- Para D-A9CI(V)/MOCI(V)/ U

Montaje del detector
magnético

. Fije el detector magnético a la fijacion de montaje del
detector magnético usando un tornillo Allen (M3 x 14 L).
El par de apriete para un tornillo Alen M3 esde 0.5 a
0.8 N-m.

. Fije temporalmente la tuerca de montaje del detector
magnético y la fijacion de montaje del detector mag-
nético apretando el tornillo Allen (M2.5 x5 L).

. Inserte la fijacion de montaje del detector magnético
fijada temporalmente en la ranura de montaje del de-
tector magnético y deslice el detector magnético por
la ranura del detector magnético.

. Compruebe la posicion de deteccion del detector
magnético y fijelo firmemente con ayuda de los torni-
llos Allen (M2.5 x 5 L). El par de apriete para un torni-
llo Allen M2.5 es de 0.2 a 0.3 N-m.

. Si la posicién de deteccion varia, vaya al paso 3.

Detector
magnético

Tornillo

Tornillo

Cilindro compatible: MGP (Con bloqueo en
final de carrera),

MGPS

(Modelo guiado para

cargas pesadas)
Diametro [mm]

Modelo de detector

magnético @25 [@32a@100
D-M91/M91V
D-MOCOOW/MOIWV
D-M9CIA/MOCIAV BMG2-012
D-A91/A90IV

BMG10-025 (con blogueo en final de carrera)

BRIk s BMG2-012 (modelo de vastago con guia)
D-P4DW — | BMG 1-040

#: Los cilindros con un bloqueo en final de carrera estan disponibles
en @20 a @ 100.

«: El modelo guiado para cargas pesadas esta disponible en @ 50 y
@ 80.

MOCIW(V)/MITIA(V)

= Las fijaciones de montaje de los detectores magnéticos y los detectores magnéticos se envian junto con el cilindro.
En un entorno en el que se necesite un detector magnético resistente al agua, seleccione el modelo D-MOTIA(V).
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Antes del uso
Conexion del detector y ejemplos

Caracteristicas técnicas de entrada COM+ Caracteristicas técnicas de entrada COM- |8
a !

20

3 hilos, NPN ’ 3 hilos, PNP , EN)
Marron Input;-p===c3------=mmmmeos Marrén @put ************************* é s

Detector magnético

2 hilos 2 hilos

Detector magnético

(Circuito interno PLC) (Circuito interno PLC)

Con amortiguacion neumatica
MGP-AZ

Conecte segun las especificaciones, dado que el modo de conexién variara en funcion de las entradas al PLC.

Ejemplo de conexidonY (serie) y O (paralelo)

+ Cuando use detectores magnéticos de estado sdlido, asegrese de que la aplicacin estd configurada e modo de que seffales emitidas durante los primeros 50 ms sean invalidas.

ConexionY de 3 hilos para salida NPN
(mediante relés) (Gnicamente con detectores)

Detector magnético 1

Conexién O de 3 hilos para salida NPN

Marrn Marrén Marrén

Carga
= 1

Detector magnético 1

Con bloqueo en final de carrera
MGP

O
Detector magnético 2 Detector magnético 2 M

ConexionY de 3 hilos para salida PNP (4nicamente con detectores)
(mediante relés)

Detector magnético 1

Detector magnético 2

Conexién O de 3 hilos para salida PNP

Marrén Marén Marrén

Modelo guiado para cargas pesadas
MGPS

Detector magnético 1

o
- 1 .2
Marrén T Marrén T )
O O c
Carga =
e
S
S
3]
Q
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, 2
)
o
ConexionY de 2 hilos Conexion O de 2 hilos
Marrén Cuando dos detectores se Marrén o
© conectan en serie, se puede © (Estado solido) (Reed)
~ Carga producir un funcionamiento - Carga Cuando dos detectores Dado que no hay fugas
Detector magnético 1 defectuoso porque la tension de Detector magnético 1 estan conectados en de corriente, la tension
carga disminuye en el estado ON. paralelo, se puede de carga no aumenta
Los LED indicadores se producir un cuando se desactiva. No
T encienden cuando ambos & funcionamiento obstante, dependiendo

defectuoso debido a un del nimero de

aumento de la tension de  detectores activados, los

carga en el estado OFF. LED indicadores pueden
mostrar un brillo mas
débil o no encenderse

Tension de carga APAGADA = Corriente de fuga x 2 uds.x  debido a la dispersion y

detectores estan activados.
No se pueden usar
detectores con una tension
de carga inferior a 20 V.

Detector magnético 2

Tension de carga ENCENDIDA = Tension de alimentacion -

Detector magnético 2

Ejecuciones especiales

Tension residual x 2 uds. Impedancia de carga reduccion de corriente
=24V -4V x 2 uds. =1 mA X2 uds. x 3 kQ que circula hacia los
=16V =6V detectores.

Ejemplo: Suministro eléctrico de 24 V DC.
Caida de tension interna del detector de 4V.

Ejemplo: Impedancia de carga de 3 kQ.
Corriente de fuga desde el detector de 1 mA.

SMC o8

O



Serie MGP

Opciones especiales /
Ejecuciones especiales

Consulte con SMC las caracteristicas técnicas, el plazo de entrega y los precios.

Las siguientes especificaciones especiales pueden pedirse como una ejecucion especial simplificada.
Existe una hoja de pedido disponible en papel y en CD-ROM. Contacte con su representante de SMC en caso necesario.

BOpciones especiales

Modelo béasico Con amortiguacién neumatica

o o f ; Alta precision ; ; Alta precision
Caracteristicas técnicas Casquillos | Rodamiento | o 4PEESHN | Casquillos | Rodamiento | 3 &PTECS ST
de friccion | lineal abolas | jineales a holas | € friccion | lineal a bolas | jieales a bolas
MGPM MGPL MGPA MGPM-A | MGPL-A | MGPA-A
| Modificacién del extremo de las guias o o )
Mecanizado adicional del orificio roscado, orificio
pasante y orificio posicionado ® ® ® ® ® o
BEjecuciones especiales
Modelo béasico Con amortiguacién neumatica
Simbolo Caracteristicas técnicas Casquillos | Rodamiento g%%gﬁgﬁgg Casquillos | Rodamiento g%%gﬁgﬁ:gg
de friccion | lineal a bolas lineales a bolas de friccion | lineal a bolas lineales a bolas
MGPM MGPL MGPA MGPM MGPL MGPA

| Cilindro resistente a altas temperaturas (-10 a 150 °C) ()

| Carrera intermedia (con el cuerpo exclusivo) o ] )

[ Cilindro de baja velocidad (5 a 50 mms) ® ®

| Amortiguador hidraulico (modelo de parada uniforme), serie RJ o )

| Con rascador reforzado I o (] @

| Partes en acero inoxidable ) ()

| Cilindro de carrera ajustable/modelo de ajuste a la extension ) o o

| Cilindro de carrera ajustable/modelo de retraccion ajustable () (] ()

| Carrera intermedia (modelo con espaciador) [ ] o )

-XC22 | Junta de goma fluorada I

-XC35 | Con rascador metélico o )
-XC69 | Con amortiguador hidraulico #1 ) o

-XC82 | Modelo de montaje inferior

-XC85 | Grasa para equipo de procesamiento de alimentos

-XC88 | Rascador metalico resistente a chispas de soldadura, retenedor de I
lubricacion, grasa para soldadura (piezas del vastago: Acero inoxidable 304)
-XC89

Rascador metalico resistente a chispas de soldadura, retenedor
de Iubricacion, grasa para soldadura (piezas del vastago: S45C) |
XC91 Rascador metalico resistente a chispas de soldadura, grasa
B para soldadura (piezas del vastago: S45C)
-XC92 | Actuador resistente al polvo #1
-X144 | Posicién simétrica de conexién

-X471 | Mayor separacion entre la placa y el cuerpo I
-X867 | Modelo de conexionado lateral (posicion de tapon modificada) |

+1: La forma es la misma que la del producto actual.

O
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Opciones especiales / Ejecuciones especiales Serie M G P

Con bloqueo en final de carrera #1

Modelo guiado para cargas pesadas *1

Casquillos de fricciéon

Rodamiento lineal a bolas

Rodamiento lineal a bolas
de alta precision

Casquillos de friccion

MGPM MGPL MGPA MGPS
o ® L

o

o ® o o

O
2

Simbolo

-XC79

Simbolo

-XB6
-XB10
-XB13
-XB22
-XC4
-XC6
-XC8
-XC9
-XC19
-XC22
-XC35
-XC69
-XC82
-XC85
-XC88
-XC89

-XC91
-XC92
-X144
X471
-X867
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Serie MGP
Opciones especiales

ade 10
Es posible definir las dimensiones mediante el software configurador de cilindros SMC.
Para los detalles, consulte el catdlogo en la web www.smc.eu.

Simbolo

Modificacion del extremo de las guias -XA1/6/17/21
Serie aplicable
Descripcion Modelo Accion Simbolo para a modificacion del extremo de [as guias Precauciones ‘
MGPM-Z | Doble efecto XAl, 6,17, 21
, « Asegurese de que la longitud total del cilindro no supere la longitud total admisible.
Modelo estandar | MGPL-Z | Doble efecto XAl 6 Si supera la longitud total admisible, estara disponible como opcién especial.
MGPA-Z | Doble efecto ' « En las figs. (1) y (2) siguientes, la dimensién E’ no se puede convertir en la

dimensién E o inferior de los productos estandar. Confirmelo en el catalogo.
* SMC efectuara los arreglos correspondientes en el caso de que en el
diagrama no se indiquen las dimensiones, la tolerancia o las
instrucciones finales.
 La dimension * debe ser igual al diametro de la guia (D) - 2 mm. En el
caso de que la dimension elegida sea diferente, incluya esta dimension.

[mm]
Longitud total
’’’’’ — = Didmetro| admisible del
,,,,, L ———} cilindro
————— —] —-—-=1B== | 1216 345
E _E.l 20a32 540
Longitud total del cilindro Longitud total del cilindro 40 a 63 561
Fig. (1) XAL, XA6  Fig. (2) XA17, XA21 | 80100 603
Patréon de forma del extremo de la guia
MM
AL_ /
re
3 B A1
\ —
C0.5 Cc05
(Dimensiones del cuerpo estandar) E (Dimensiones del cuerpo estandar) E

-XA17 -XA21

MM MM

.
\
o
W

30° 30° T
(Dimensiones del cuerpo estandar) E A

(Dimensiones del cuerpo estandar) E A
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Mecanizado adicional del orificio roscado, orificio pasante y orificio posicionado

Opciones especiales Serie M G P

Simbolo

Esta opcion especial es para el mecanizado adicional del orificio roscado, orificio pasante u orificio posicionado para el montaje de piezas, segin

las necesidades del cliente.

Consulte las limitaciones de mecanizado, dado que existen partes donde es imposible realizarlo.

Serie aplicable

Precauciones

Descripcion Modelo Accion pgfamnfggzgitf; d%pggs:?éifal
MGPM-Z | Doble efecto
Modelo estandar| MGPL-Z Doble efecto
MGPA-Z Doble efecto
con MGPM-AZ | Doble efecto

amortiguacion | MGPL-AZ | Doble efecto Placa

neumatica  'yiGpa-AZ | Doble efecto
MGPM Doble efecto
With end lock | MGPL Doble efecto
MGPA Doble efecto

*No nos hacemos responsables de la intensidad de los orificios
mecanizados adicionales ni de los efectos que pueda tener la pérdida de
intensidad del producto en si.

« Las piezas mecanizadas adicionalmente no se volveran a recubrir.

» AsegUrese de indicar "pasante" para el orificio pasante y la "profundidad
efectiva" para un orificio ciego.

» Si va a realizar orificios pasantes mecanizados adicionalmente,
asegulrese que la punta del perno, etc. que utiliza para el montaje de la
pieza de trabajo no se quede encallada en el lado del cilindro. En caso
contrario, se pueden presentar problemas inesperados.

» Tenga cuidado de no solapar los orificios de montaje existentes en el
producto estandar con el orificio mecanizado adicionalmente. Se puede
taladrar un orificio de mayor tamafio encima de un agujero existente.

Explicacion complementaria generaliLos orificios que pueden mecanizarse de forma adicional son de los 3 tipos siguientes:

Orificio roscado

Se mecaniza adicionalmente un orificio roscado con
un didmetro nominal y un paso de rosca designados.
(Diametro nominal méaximo de rosca M20)

La profundidad del orificio ciego preparado
resulta de sumar de A, By C en la figura
siguiente, que difiere de la profundidad efectiva
del orificio roscado. En casos en los que no es
posible realizar un taladro pasante, etc., deje
suficiente grosor en la parte interior del orificio.

D (Tamafio de rosca)

de rosca)

rosca incompleta)

C=03x(D-P)

A (Profundidad efectiva

B =3 x P (Seccion de

Orificio taladrado

Se mecaniza un orificio taladrado con un diame-
tro interno designado.

(Diametro maximo de orificio 20 mm)

Si desea un orificio ciego, inférmenos de la pro-
fundidad efectiva. (Véase la figura siguiente.)
Ademas, la precision dimensional para el dia-
metro interno sera de £0.2 mm.

A (Profundidad
efectiva)

C=0.3D

Orificio posicionado

Se mecaniza un orificio posicionado con un
diametro designado (orificio escariado).
(Diametro méaximo de orificio 20 mm)

La dimension interna del diametro de orificio
designado tiene una tolerancia de H7. (Véase la
siguiente tabla.)

Diam. orificio|3 0 menos| De 3a 6 | De6a 10 {De10a18|De18a20
| +0.01 +0.012 | +0.015 | +0.018 | +0.021
Tolerancia | ~ o 0 0 0 0
DHo
A (Profundidad
efectiva)

Limitacion de mecanizado adicionaliLas lineas oblicuas de abajo indican el intervalo del mecanizado adicional; por tanto, disefie las dimensiones conforme a lo siguiente.

Material de la placa: Acero

Intervalo de dimensiones que no es posible mecanizar

Lado de Lado de conexion adicionalmente [mm]
montaje ’Q’ de conexionado Diametro A B ©
- % @ superior 12 8 11 41
16 10 13 46
= ) 20 12 15 54
g 25 14 21 64
s ¢ < 32 25 25 78
g J 40 25 25 86
© 50 30 30 110
63 30 30 124
Q@ 80 34 34 156
& @ 100 42 42 188

Modelo basico
MGP-Z

|

Modelo guiado para cargas pesadas || Con bloqueo en final de carrera Con amortiguacion neumatica
MGPS MGP MGP-AZ

Detector magnético

O
2
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Serie MGP
Ejecuciones especiales

Consulte con SMC para mas detalles sobre dimensiones, caracteristicas técnicas y plazos de entrega.

Simbolo
Cilindro resistente a altas temperaturas (-10 a 150 °C)
Un cilindro neumatico en el que se han cambiado las juntas y el lubricante, de forma que pueda utilizarse a mayores temperaturas desde -10 °C hasta 150 °C.
Serie aplicable Caracteristicas técnicas
Descripcion Modelo Accion Rango de temperatura ambiente -10°C a 150 °C
Modelo estandar MGPM-Z Doble efecto Material sellante Goma fluorada
Nota 1) Funcionamiento sin lubricacion. Grasa Grasa resistente a altas temperaturas

Note 2) Contacte con SMC para obtener los detalles de mantenimiento para este
cilindro, que son diferentes de los del cilindro estandar.

Nota 3) No disponible con iman integrado o con detector magnético. Para
obtener informacion sobre cilindros con detectores magnéticos y . .
resistentes a altas temperaturas, contacte con SMC, ya que la Dimensiones
compatibilidad varia en funcion de la serie.

Nota 4) El rango de velocidad del émbolo varia de 50 a 500 mm/s. Sin

l Caracteristicas técnicas distintas a las indicadas anteriormente | Igual que el modelo estandar

embargo, en @ 80 y @ 100, sera de 50 a 400 mm/s. — — [mm]
Nota 5) Sin amortiguacion. Compruebe la energia cinética. = = Diametro DA
Nota 6) Use el siguiente tubo de grasa para las tareas de mantenimiento: [mm]
GR-F-010 (Grasa: 10 g) —ﬁ@ Mﬂ— 12 (6)
< 16 (8)
) S - - 20 (10)
Forma de pedido 25 (10)
K . 32 (14)
MGPM Referencia estandar =-XB6 20 (14)
- . — 20
Cilindro resistente a altas temperaturas l Zg 20
. 80 25
A\Advertencia 100 0
Precauciones Las dimensiones entre ()
. - - son las mismas que las del
Tenga en cuenta que los cigarrillos, etc. que sostiene en sus manos modelo estandar.
después de haber entrado en contacto con el lubricante utilizado en este
cilindro pueden crear un gas que es peligroso para la salud.
Simbolo

Carrera intermedia (con cuerpo exclusivo) -XB10

Cilindro con cuerpo exclusivo que no usa un espaciador para conseguir que se pueda reducir la longitud completa cuando se requiere una
carrera intermedia diferente a la carrera estandar.

Serie aplicable Forma de pedido
Descripcion Modelo Accion MGP L | Referencia estandar |—XBlO
MGPM-Z Doble efecto A
Modelo estandar MGPL-Z Doble efecto Carrera intermedial
MGPA-Z Doble efecto

Caracteristicas técnicas: Igual que el modelo estandar
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Ejecuciones especiales Serie M G P

GR-F-010 (Grasa: 10 g)

Simbolo
Carrera intermedia (con cuerpo exclusivo) -XB10
8 N
H H %]
Dimensiones S
30
_ MGPM, MGPL, MGPA / Dimensiones WA, WB s =
. . \ Diametro | Rango de WA WB =
— - [mm] |carrera [mm]| Carera 11239 | Canera 19 [Carera 101 a 19Carera 201 249] Carera 1139 | Carera 1.2 99 Canera 101 a 199 Carera 201 a 249
00 12 | o4l 20 | 40 [ 110 [ 200 [ 15 | 25 | 60 | 105
- - Rango de carrera 16 24 44 110 200 17 27 60 105
Q¢ O i4 g
— — Diametro Rango de Diametro| Rango de WA | WB 2
- - [mm] | carrera [mm] [mm] _|carrera [mm[C.21a39]C.41 24]c. 125 195C. 211 258C.301 2 399 C. 212 39 [C. 4L 24]C 16 B[ AL a 20 CALa9 | E
— 12,16 11a249 20 212399 24 44 120 | 200 | 300 29 39 77 117 | 167 2N
w8 - i R 21a399 25 24 | 44 | 120 | 200 | 300 | 29 | 39 | 77 | 117 | 167 |§ <
Q
== | 32:40,50 1 564399 , g O
A + Carrera 63, 80, 100 Diametro| Rango de WA WB 2 o
* Excepto el rango de carrera, [mm] |carrera [mm]|C.26a49| C.51a124 |C.1262199]C.2012299|C.301a 39| C.26a49 | C.51a124 |C.1262199|C. 201 a299|C.30123%9 g =
el resto de caracteristicas 32 24 | 48 | 124 | 200 | 300 | 33 | 45 | 83 | 121 | 171 |€
son las mismas que las de 40 24 | 48 | 124 | 200 | 300 | 34 | 46 | 84 | 122 | 172 |8
los modelos estandar. = a— O
Nota) Carrera aplicable 50 | )5 399 | 24 | 48 | 124 [ 200 | 300 | 36 | 48 | 86 | 124 | 174
disponible en intervalos 63 28 52 | 128 | 200 | 300 | 38 50 88 | 124 | 174 o
de 1 mm. 80 28 52 | 128 | 200 | 300 | 42 54 92 | 128 | 178 |¢
100 48 72 148 | 220 | 320 35 47 85 121 | 171 3
8
B
MGPM / Dimensiones A, E MGPL, MGPA / Dimensiones A, E £ %
Diametro A | E Diametro A | E 8 =
[mm] Careralla74 | Carera 76299 |Camera1012249) Carera11a74 | Camera76299 |Carrera 1012249 [mm] Careralla39 | Carera4la 99 |Camera1012249) Carrera 10239 | Camera41299 |Carrera 1012249 §
12 42 60.5 82.5 0 18.5 40.5 12 43 55 84.5 1 13 42.5 g
16 46 64.5 92.5 0 18.5 46.5 16 49 65 94.5 3 19 48.5 'g
S
Diametro A | E Diametro A E
[mm] Carrera2la 74 | Carrera 762 199 |Carmera 201 a 39| Carrera21a 74 | Carrera 76a 199 |Carrera 201 399 [mm] C.21a39|C.412124{C.1262199] C.2012309C. 212 39|C.41a124|C. 1262199 C.201a 399 g
20 53 77.5 110 0 24.5 57 20 59 76 100 | 1175 6 23 47 | 645 g
25 5815 77.5 109.5 0 24 56 25 65.5 | 81.5 | 100.5| 117.5| 12 28 47 | 64 o
2 n
Diametro A | E Diametro A E § o
[mm] Carrera 262 74 | Carrera 76,2 199 |Carrera 201 2 399 Carrera 26.a 74 | Carrera 76 2199 |Carrera 201 2 399 [mm] C.26a74|C.762124|C.1262199|C.201a309|C. 26 a 74|C.762124|C. 1262199 | C.2012 399 g (O]
32 75 93.5 | 1295 15.5 34 70 32 79.5 | 96.5|116.5|138.5| 20 37 57 79 8 =
40 75 93.5 | 129.5 9 27.5 63.5 40 79.5 | 96.5|116.5|138.5| 13,5 | 30.5 | 50.5 | 72.5 '%
50 88.5 109.5 | 150.5 16.5 375 78.5 50 91.5 | 112.5|1325|159.5| 19.5 | 40.5 | 60.5 | 875 2
63 88.5 | 109.5 | 150.5 115 32.5 73.5 63 915 |1125|1325|159.5| 145 | 355 | 555 | 825 |8
80 104.5 131.5 | 180.5 8 35 84 =
100 126.5 | 151.5 | 190.5 10.5 8515 74.5 Diametro A E
# Las dimensiones que no se muestran arriba son las mismas que en el modelo estandar. [mm] C.26249|C.51a74|C.76a199|C201a3%9|C.26a49|C.51a74)C.762199) C. 2012 399 o
80 104.5|128.5|1585|1915| 8 32 62 95 o
100 119.5|1455|1785|201.5| 35 | 295 | 625 | 855 g
o
£
Simbolo 5
-gw - - Exd
Cilindro de baja velocidad (5 a 50 mm/s) xB13 JiE
©
Incluso con velocidades inferiores a 5 a 50 mm/s, funcionara de manera uniforme y no se producira el fenémeno adherencias y deslizamientos. a
Serie aplicable Caracteristicas técnicas "
Descripcion Modelo Accién Velocidad del émbolo 5a 50 mm/s %
, MGPM-Z Doble efecto Dimensiones Igual que el modelo estandar i)
Modelo estandar o
MGPL-Z Doble efecto | Careceristicastéices distines a s ndcadas aneriomente | Igual que el modelo estandar o
]
Nota 1) Funcionamiento sin lubricacion. )
Forma de pedido Nota 2) Para el ajuste de velocidad, use los reguladores de caudal para “C’
P baja velocidad. (Serie AS-FM/AS-M) o
MGP l\L/l Referencia estandar |-XBl3 Nota 3) Use el siguiente tubo de grasa para las tareas de mantenimiento: §
)
o

Cilindro de baja velocidad l

A\ Advertencia

= El funcionamiento puede ser inestable en funcién de las condiciones de Precauciones
funcionamiento.

Tenga en cuenta que los cigarrillos, etc. que sostiene en sus manos
después de haber entrado en contacto con el lubricante utilizado en este
cilindro pueden crear un gas que es peligroso para la salud.
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Serie MGP

Amortiguador hidraulico (modelo de parada uniforme), serie RJ

El cilindro estandar esta equipado con un amortiguador hidraulico de parada uniforme (serie RJ) para habilitar la parada uniforme al final de carrera.
Hay 2 amortiguadores hidraulicos diferentes disponibles segin las condiciones de funcionamiento.

Serie aplicable

Descripcion Modelo Actuacion
| MGPM-Z Doble efecto
Modelo estandar
MGPL-Z Doble efecto

Forma de pedido

MGP “L" Referencia estandar

|-xB22

Caracteristicas técnicas

lAmortiguador hidraulico (modelo de parada uniforme), serie RJ

Simbolo

Rendimiento, energia absorbida

Véase la siguiente tabla y el grafico de masa de impacto maxima.

Dimensiones

Longitud total del amortiguador hidraulico: 0 a -1.4 mm mas corta que la del modelo estandar

anteriormente

Caracteristicas técnicas distintas a las indicadas

Igual que el modelo estandar

Vet Tipo RJ/H
RJ0806H RJ1007H RJ1412H

Absorcién max. de energia [J] #1 1 3 10
Diam. ext. rosca [mm] 8 10 14
Carrera [mm] 6 7 12
Velocidad de impacto [m/s] 0.05a2
Frecuencia méax. de trabajo [ciclos/min] #1 80 70 45
Fuerza del muelle Extendido 2.8 5.4 6.4
[N] Retraido 5.4 8.4 17.4
Empuje méax. admisible [N] 245 422 814
Temperatura ambiente [°C] -10 a 60 °C (sin congelacién)
Peso [g] | Basico 15 \ 23 \ 65

+1: A temperatura ordinaria (20 a 25 °C)

catalogo en www.smc.eu.

* Para obtener los detalles del amortiguador hidraulico de parada uniforme de la serie RJ, consulte el

* La vida atil del amortiguador sera diferente de la del cilindro. Consulte las "Precauciones especificas
del producto” del amortiguador hidraulico en el catalogo de la serie RJ.

Cilindros
#: Consulte el catalogo en www.smc.eu para obtener los detalles de los amortiguadores hidraulicos de la serie RB.
Cilindro guia
Modelo Tipo BllhiER
P @12 [ 216 @ 20 @25 @32 [ @ 40
MGP -XB22 RJO806H RJ1007H RJ1412H
-XC69 RB0806 RB1007 RB1412
75
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Ejecuciones especiales Serie M G P

Simbolo

Amortiguador hidraulico (modelo de parada uniforme), serie RJ -XB22
L e . ;. *: | del gréfico d d
Gréafico de masa de impacto maxima eto it rortosponten a

(Gréfico de linea de rendimiento del amortiguador hidraulico)  temperatura ambiente (20 a 25 °C).

Asegurese de que la masa de impacto y la velocidad de impacto estén dentro del rango de los graficos de energia absorbida siguientes.
Consulte el calculo de seleccion de cada cilindro para los factores de carga de los factores de carga de guia.
Debido a las restricciones relativas al cilindro, consulte con SMC para la serie MY3.

Modelo basico
MGP-Z

HTipo de impacto

|

Impacto aplicado Impacto de cilindro neumatico Impacto de cilindro neumatico g
horizontalmente  (horizontal / hacia arriba) (hacia abajo) g
>
; 2N
V2 s <
g o
A_m_ortigueidor hidréulicg F 3 g
R £
/ Carga <]
F =/ vl Cm g
_ rCargé / i Ca};galv c
= = Lm S
— i -
/Z 2 o
VA 2
o
Energia absorbida por RJ0O806H Energia absorbida por RJ1007H é
s
4.0 12 % g
= 35 = e
2 \ 2 0\ !
= £ b
E 30 \ E \ :
o o 8 O
[ ©
2.5 N .
£ — «. N\ _Impacto horizontal E | e Impacto horizontal @
@ s ; - o KN o hacia arriba 5
S 20 s o hacia arriba S 6 ~ b
o / S o ~ <&}
ot Impacto e ol : el Y
8 15[hacia abajo 58 = L] LI BN S0
5 ey 3 hacia abajo Svee N 8
S 10 S il "~..\ < o
© : Sao © Py s (D
3 St 3 2 holN o =
= o5 = Ty | |E
\\.. >
0.0 0 2
0 0.5 1 15 0 05 1 15| |2
Velocidad de impacto v [m/s] Velocidad de impacto v [m/s]
- 8
Energia absorbida por RJ1412H z
18 5
&
~ 16 \ £
g Impacto horizontal sl
e M4 o hacia arriba \ 3
G 12 e —r———— w5 a
o -
E 10 N \
3 Impacto hacia abajo ] P \ @
o 8 = )]
© Sso =
o) ~ e
s} Sa 8]
. &
I 4 8
5 8
= =
2
° o
0 0.5 1 15 _gi
w

Velocidad de impacto v [m/s]

s

. Lea detenidamente las "Precauciones en el manejo de productos SMC" (M-E03-3) para el modelo de amortiguador hidraulico de parada uniforme de la
serie RJ antes del uso.
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Serie MGP

Con rascador reforzado

Es adecuado para los casos en que los cilindros se utilizan en ambientes donde haya mucho polvo, suciedad o arena. Uso en maquinaria de
construccion o vehiculos industriales.

Serie aplicable

Caracteristicas técnicas

Simbolo

Descripcion Modelo Accién Serie aplicable MGPM MGPL/MGPA
MGPM-Z Doble efecto Guiado Casquillos de friccién | - Cojines lineales a bolas
Modelo estandar MGPL-Z Doble efecto Diametro [mm] 20, 25, 32, 40, 50, 63, 80, 100
MGPA-Z Doble efecto Presién min. de En un solo lado 0.12 MPa
trabajo En ambos lados 0.14 MPa

Forma de pedido

M
MGP L
A

Referencia estandar

|-xc4

Con rascador reforzadol

Sufijo

Con rascador en un solo lado

W

Con rascadores en ambos lados

‘ Caracterfsticas técnicas distintas a las indicadas anteriormente

Igual que el modelo estandar

A Precaucion

No sustituya rascadores reforzados.
» Dado que los rascadores reforzados estan fijados a presion, sustitlyalos
junto con el conjunto de la placa de sujecion.

DimensioNnes (Las dimensiones que no se muestran a continuacién son las mismas que en el modelo estandar.)

HT

.o
<|5 g _}
Olg8 W
SSs ]
Sl -
AY|
& 0N
s i o
FC
EB
B + Carrera E
A + Carrera

[] {:Z T T
g
LI L Q
x
i B
E >
g L Mmm | S|
< % FD
0|5 EW + Carrera
[N=H
AW + 2 x Carrera

Un cilindro con rascadores en ambos lados

MGPM, MGPL, MGPA / Dimensiones comunes [mm] Con rascadores en ambos lados / Dimensiones AW, EW, FD, MT, DS [mm]
Diametro FC Diametro DS*
[mm] B DA FB MGPM MGPL [mm] AW EW FD MT MGPM | MSEL
20 63 (10) 18 9 5 20 74 6 5 6 17 15
25 63.5 (10) 17 9 5 25 74.5 6 5 7 21 19
32 69.5 (14) 22 9 5 32 82.5 7 6 8.5 26 21
40 76 (14) 22 9 5 40 89 7 6 8.5 26 21
50 82 20 26 10 8 50 95 7 6 11 31 26
63 87 20 26 10 5 63 100 7 6 11 31 26
80 106.5 25 34 15 6 80 120.5 8 6 14 36 31
100 126 30 41 15 6 100 143 8 9 16 44 36
Las dimensiones entre () son las mismas que las del modelo estandar. * Conexiones de desviacién para la guia con montaje inferior
MGPM (Casquillos de friccion) / Dimensiones A, E, HT  [mm] MGPL, MGPA (Cojines lineales a bolas) / Dimensiones A, E, HT [mm]
Diametro A E HT Diametro A i i E HT
mm] [ et e ] e [SRat LN T T e e e
20 63 87.5 | 120 0 24.5 57 80 20 69 86 110 |127.5 6 23 47 | 645 | 80
25 63.5 87.5 | 1195 0 24 56 93 25 75.5 | 915 |110.5|127.5| 12 28 47 | 64 93
32 85 103.5 | 139.5 15.5 34 70 1115
40 85 [1035[1395[ 9 275 | 635 | 119 Binzie A E
50 985 | 1195 [ 160.5 | 165 | 375 | 785 | 151 [ e e, P e ey
63 985 | 119.5 | 1605 | 115 | 325 | 73.5 | 165 32 89.5(106.5[126.5[148.5] 20 [37 |57 |79 [ 110
80 114.5 | 1415 | 1905 | 8 35 84 202 40 89.5(106.5|126.5(148.5| 13.5 | 30.5 | 50.5 | 72.5 | 118
100 136.5 | 161.5 | 2005 | 105 | 355 | 745 | 240 50 [101.5[122.5(142.5/169.5| 195 | 405 | 60.5 | 87.5 | 146
63 101.5|122.5|142.5|169.5| 14.5 | 35.5 | 55.5 | 82.5 | 160
Diametro _A i E HT
I Rl e e s R S e e
80 114.5|138.5/168.5|201.5| 8 32 62 95 199
100 129.5/155.5|188.5|211.5| 3.5 | 29.5 | 62.5 | 85.5 | 236
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ﬂ Partes en acero inoxidable

Ejecuciones especiales Serie M G P

Simbolo

Adecuado en los casos donde podria oxidarse debido al sumergimiento en agua o a la corrosion.

Serie aplicable

Descripcion Modelo Accion
| MGPM-Z Doble efecto
Modelo estandar
MGPL-Z Doble efecto

Caracteristicas técnicas

Material de las piezas cambiado a acero |A
inoxidable B

0,2,0,0,6,6
©,0,6,®

| Especificaciones diferentes a las mostradas y dimensiones externas | Igual que el modelo estandar |

(DVastago
@Guia
(3)Placa

(®Anillo de retencién

Cilindro de carrera ajustable/modelo de ajuste a la extension

Forma de pedido

MGP ! Referencia estandar - XC6
Partes en acero inoxidablel
Sufijo
A |Acero inoxidable para todas las piezas de acero estandar
B Acero inoxidable utilizado para el vastago, etc.

Dimensiones

MGPM, MGPL, -Z-XC6Dimensiones comunes

Diametro XC6A XC6B
- ~ 7 _[mm] | DA FA FB DA
12 (6) 8 5 (6)
< 16 (8) 8 5 (8)
a - - 20 | (10) 9 7 (10)
S 25 | (10) | 10 6 | (10)
32 (14) 12 10 (14)
40 14 12 10 (14)
50 20 16 12 20
FA 63 20 16 12 20
80 25 19 21 25
100 30 22 28 30

Las dimensiones entre ( ) son las
mismas que las del modelo estandar.

Simbolo

Se ajusta la carrera de extension mediante un mecanismo instalado en la parte posterior. (Después de ajustar la carrera, el cilindro con
amortiguacion en ambos lados pasa a ser de amortiguacién en un solo lado.)

Serie aplicable

Caracteristicas técnicas
Simbolo de ajuste de la carrera A B

Descripcion Modelo Accion
MGPM-Z Doble efecto
Modelo estandar MGPL-Z Doble efecto
MGPA-Z Doble efecto

Rango de regulacion de carrera [mm] 0al0 0a25

| Caracterfsticas técnicas distintas a las indicadas anteriormente | Igual que el modelo estandar |

DIMENSIONES (Las dimensiones que no se muestran a coninuzcidn son s mismas que en el modelo esténdar)

Forma de pedido
MGP L
A

Diametro|=|Carrera|| Simbolode gustedela | 7 — X C8

Cilindro de carrera ajustable/modelo de ajuste a la extension l

\ Precauciones \
/A\Advertencia

1. Cuando el cilindro esté en funcionamiento, si algo queda atrapado en la fijacion
de tope de ajuste de carrera y el cuerpo del cilindro, podria causar lesiones
personales o dafios a los equipos periféricos. Tome las medidas necesarias
como, por ejemplo, instalar una cubierta protectora.

2. Para ajustar la carrera, asegurese de apretar las partes planas de la fijacion de
tope antes de aflojar la tuerca. Si afloja la tuerca sin asegurar la fijacion de tope,
tenga en cuenta que la parte que une la carga con el vastago podrian soltarse
primero, pudiendo provocar un accidento o fallo de funcionamiento.

Simbolo

B ;@
T

[ B

.

peet——
Rango ajustable

O

SVC

MB
Distancia entre caras MC
] MD
: _ ] O]
— 7% =
: O—OO— ] =
2 B 2= ' [ +H
CHlE
8
i g MK
I
£ \:J S = ML +
x N
@ Carrera |Aluste
<| € .
a :g MH + Carrera + Ajuste
8= (A: 10 mm, B: 25 mm)
MGPM, MGPL, MGPA / Dimensiones comunes [mm]
Diametro (4]
(] DA | MA |MB |MC MD MG MH| MK | ML |MP|MT
12 [(6)] 27|13 | 8| M4x0.7 | 14 |20 | 55|10 3| 3
16 |(8)| 28|16 | 10| M5x0.8 | 14 |20 | 55|10 3| 3
20 [(10)| 33|22 | 12| M6x1 20|26 | 7 |14 3| 4
25 12 41| 25 | 12 M6 x 1 20 | 27 7 14 3 5
32 | 16| 51|32|17|M8x125|25|35| 9 |185|4 | 6
40 |16 | 60|32 |19 |M10x125| 25 |35|10 |17 4| 6
50 20 71138 |24 | M14x15| 35 | 46 | 13 21 4 8
63 | 20| 84|50 24| M14x15 |35 |46 |13 |21 4| 8
80 |25 |114|50| 32| M20x15| 45 |55|16 |30 41 9
100 | 30 | 140 | 65| 32 | M20x1.5| 45 | 58 |16 |30 4 | 12
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Modelo basico
MGP-Z

Modelo guiado para cargas pesadas || Con bloqueo en final de carrera Con amortiguacion neumatica
MGPS MGP MGP-AZ

Detector magnético
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Serie MGP

E Cilindro de carrera ajustable/modelo de ajuste a la retraccion

La carrera de retraccion del cilindro se puede ajustar mediante el perno de ajuste.

Serie aplicable

Caracteristicas técnicas

Simbolo

Forma de pedido

M - .
MGP L | Diametro |-|Carrera| | Simbolo de ajuste de la | Z=XC9

Descripcion Modelo Accion Simbolo de ajuste de la carrera A B
MGPM-Z Doble efecto Rango de regulacion de carrera [mm] 0al0 0a?25
Modelo estandar MGPL-Z Doble efecto Caracteristicas técnicas distintas a 1qual aue el modelo estandar
MGPA-Z Doble efecto las indicadas anteriormente gualq

DIMEeNSIONES (Las dimensiones que no se muestan a confinuecion son s misms que en el modelo esténder)

Cilindro de carrera ajustable/modelo de ajuste a la retraccion

| Precauciones

/A\Precaucion

1. Cuando se suministra aire al cilindro, si el perno de
ajuste de carrera estd mas flojo de lo permitido, éste
podria salir disparado y el aire evacuarse provocando

dafios fisicos o en los equipos periféricos.

2. Ajuste la carrera cuando el cilindro no esta presurizado.
Si se ajusta en el estado de presurizacion, la junta de la
seccion de ajuste podria deformarse y provocar fugas

de aire.

Simbolo
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Rango ajustable

79

O

MB (Distancia entre caras)

_I BM (Bulén de ajuste)
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MH + Ajuste

(A: 10 mm, B: 25 mm)

MGPM, MGPL, MGPA / Dimensiones comunes [mm]

D'E"mmnﬁ]“o BM MA MB MC MH
12 M5 x 0.8 5 8 125 17
16 M6 x 1 5 10 14 19
20 M8 x 1.25 6.5 13 16 25
25 M8 x 1.25 6.5 i3 16 24
32 M8 x 1.25 6.5 19 21 25
40 M12 x 1.5 9 27 30 325
50 M12 x 1.5 9 30 34 325
63 M16 x 1.5 10 36 40 37
80 M20 x 1.5 15 41 46 48.5
100 M24 x 1.5 18 46 52 5515




Ejecuciones especiales Serie M G P

E Carrera intermedia (modelo con espaciador)

Realizacion de una carrera intermedia al instalar un espaciador en la carrera estandar del cilindro.

Serie aplicable

Simbolo

Carrera aplicable

Descripcion Modelo

Accién

MGPM-AZ

Doble efecto

Con amortiguacion neumatica) MGPL-AZ

Doble efecto

MGPA-AZ

Doble efecto

Forma de pedido

M
MGP L
A

Referencia estandar

|-xc19

Carrera intermedia (modelo con espaciador)l

Junta de goma fluorada

Serie aplicable

Descripcion Modelo

Accion

Modelo estandar MGPM-Z

Doble efecto

Forma de pedido

MGPM

Referencia estandar

=XC22

Junta de goma quoradal

Descripcion

Trabajando con la carrera con un intervalo de 1 mm al
modificar un aro del cilindro de carrera estandar.
Carrera minima que se puede fabricar
16 a 63: 15 mm
80, 100: 20 mm
Seleccione el modelo de tope eléstico, ya que el efecto de amortiguacion
no se puede conseguir con una carrera inferior a la especificada.

Ref. modelo | Afada el sufijo "-XC19" al final de la referencia del modelo estandar.
Carrera 16 15 a 249
aplicable 20 a 63 15 a 399
[mm] 80, 100 20 a 399

Ref.: MGPM20-35AZ-XC19
Ejemplo El modelo MGPM20-50AZ lleva instalado un aro de 15

mm de anchura. La dimensién C es de 112 mm.

Nota) Las carreras intermedias (a intervalos de 1 mm) con un cuerpo
especial estan disponibles como producto especial.

Simbolo

Dimensiones

@ DA

—

LIler £
Caracteristicas técnicas [mm]
Material sellante Goma fluorada Diametro Diametro

- Con deteccion magnética Nota 1): [mm] PA [mm] PA
Rango de temperatura ambiente | 5 .¢ 5 60 °C (sin congelacion) 12 (6) 40 (14)
16 (8) 50 20
Caracteristicas técnicas distintas a . 20 (10) 63 20
las indicadas anteriormente Igual que el modelo estandar 25 (10) 80 25
Nota 1) Consulte con SMC, ya que el tipo de producto quimico y la 32 a4) 100 30

temperatura de trabajo pueden no permitir el uso de este

producto.

Nota 2) Sin amortiguacion. Compruebe la energia cinética.

O

Las dimensiones entre () son las mismas que las del modelo estandar.

80

Modelo basico
MGP-Z

|

Modelo guiado para cargas pesadas || Con bloqueo en final de carrera Con amortiguacion neumatica
MGPS MGP MGP-AZ

Detector magnético
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Serie MGP

Con rascador metalico

Elimina la escarcha, hielo, salpicaduras de soldadura y virutas de corte adheridos al vastago, y protege las juntas, etc.

Serie aplicable

Caracteristicas técnicas

Simbolo

Forma de pedido

M
MGP L
A

Referencia estandar

|-x

C35

Con rascador metélicol

Sufijo

Con rascador en un solo lado

W

Con rascadores en ambos lados

Descripcion Modelo Accion Serie aplicable MGPM MGPL/MGPA
MGPM-Z Doble efecto Guiado Casquillos de friccion | Cajines lineales a bolas
Modelo estandar MGPL-Z Doble efecto Didmetro [mm] 20, 25, 32, 40, 50, 63, 80, 100
MGPA-Z Doble efecto Tension minimade | En un solo lado 0.12 MPa
presion En ambos lados 0.14 MPa

Caracteristicas técnicas distintas|
a las indicadas anteriormente

Igual que el modelo estandar

DiImensIiones (Las dimensiones que no se muestran a continuacién son las mismas que en el modelo estandar.)
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FC o
FB < s FD
e 0Ol g EW + Carrera
B + Carrera E Qla
= AW + 2 x Carrera
A + Carrera
Un cilindro con rascadores en ambos lados
MGPM, MGPL, MGPA / Dimensiones comunes [mm] Con rascadores en ambos lados / Dimensiones AW, EW, FD, MT  [mm]
Diametro FC Diametro
[mm] B DA FB MGPM MGEL [mm] AW EW FD MT
20 63 (10) 18 5 5 20 74 6 5 6
25 63.5 (10) 17 6 5 25 74.5 6 5 7
32 69.5 (14) 22 6 5 32 82.5 7 6 9
40 76 (14) 22 6 5 40 89 7 6 8.5
50 82 20 26 6 5 50 95 7 6 11
63 87 20 26 6 5 63 100 7 6 11
80 106.5 25 34 8 6 80 120.5 8 6 14
100 126 30 41 9 6 100 143 8 9 16
Las dimensiones entre () son las mismas que las del modelo estandar.
MGPM (Casquillos de friccion) / Dimensiones A, E, HT  [mm] MGPL, MGPA (Cojines lineales a bolas) / Dimensiones A, E, HT [mm]
A E Diametro A =
i4 Carrera Carrera Carend) | CATER | CAER | ey | oy | CATER |G e | HT
Dl[anr:]me]tro ngeora Sup(;[)iora ;:u?)r(;?ir:r ng %ra Sup(;[)iora gﬂ;ﬁ HT [mm] 0men0s s“h‘éiﬂ‘gﬁ%go sumg;ﬂlﬂﬁﬂ uperiora 200 0menos Suhpaesrt'é]&%go sum’rzaoéﬂﬂ superiora 20
menos |- 700 a 200 | menos hasta 200 a 200 20 69 86 |110 |1275| 6 23 47 | 645 | 80
20 63 875 | 120 0 245 57 30 25 75.5 ] 91.5|110.5|/127.5| 12 28 47 | 64 93
25 63.5 87.5 | 1195 0 24 56 93 a =
32 85 | 1035 [ 1395 [ 155 | 34 70 110 AT
( e C C
40 85 103.5 | 139.5 9 275 63.5 118 [mm] C:;%%rgoio supe?ir([)?:SO sugeraigre;aw[] sup(e:raitrl[re;aZOO Coarr;g:oio Supear{éfgso suEeﬁgf;al(}ﬁ sup%ra\greéazoo HT
>0 985 1195 1605 185 s75 | 785 | 146 32 89.5 1hacs)[aemia 121362005 148.5| 20 hsasgm 565173200 79 | 110
63 985 | 119.5 | 1605 11.5 325 3.5 160 40 89.5 106.5 126.5 148.5 13.5|30.5| 50.5| 72.5 | 118
80 114.5 | 1415 | 1905 8 3 g4 199 50 101.5 122.5 142.5 169.5 19.5 40.5 60.5 87-5 146
100 136.5 | 161.5 | 200.5 10.5 35.5 74.5 236 - - - - - - - -
63 101.5|122.5/142.5/169.5| 14.5 | 35.5 | 55.5 | 82.5 | 160
Diametro A =
! Carera | Carera Carera | Carera HT
]| GRS |speoras| spsinas | CHER| GTERS g syt 8y
80 114.5/138.5/168.5/201.5| 8 32 62 95 199
100 129.5/155.5/188.5|211.5| 3.5 | 29.5| 62.5| 85.5 | 236

81




Ejecuciones especiales Serie M G P

Simbolo

Serie MGP con amortiguador hidraulico -XC69
Forma de pedido

MGP|M | |32 —|50|—|Z73 — XC69

Cilindro compacto i l lCon amortiguador hidraulico
con guias Sufijo para detector magnético
Detector magnético

Modelo basico
MGP-Z

Guiado o
Carrera del cilindro [mm)]
M Casquillos de friccion Rosca de conexién
L Rodamiento lineal a bolas

® Diametro [mm]

A |Rodamiento lineal a bolas de gran precisién

Caracteristicas técnicas del mecanismo de ajuste de extension

Con amortiguacion neumatica
MGP-AZ

Diametro [mm] 12, 16 20, 25 32, 40 50, 63 | 80, 100 El amortiguador hidraulico de parada uniforme
Modelo de amortiguador hidraulico| RB0806 | RB1007 | RB1412 | RB2015 | RB2725 de la serie RJ (-XB22) también estéa disponible.
Absorcién méx. de energia [J] 2.94 5.88 19.6 58.8 147 Para mas informacion, consulte -XB22.

Rango de regulacién de carrera [mm] 0a-15 0a-25 0a-30

Velocidad del émbolo Véase el grafico siguiente.

Energia cinética admisible

La carga de trabajo y la velocidad del cilindro deben mantenerse dentro del rango del grafico siguiente.

Con bloqueo en final de carrera
MGP

Lado de carrera retraida Lado de carrera extendida
(amortiguador elastico) (amortiguador hidraulico)
300 3 100 30 3100 L . . .
>80 280 La vida util del amortiguador sera diferente de la del cilindro
100 263N\ 00 2 6a MGP. Consulte las Precauciones especificas de producto de la
pp— \‘\ = o serie RB para el periodo de sustitucion. 8
5 e NANAN 5 o0 ¢
N
% 232 N\ NN % 232 Z
@ @ 25 N\\ ﬁ 225 % wn
10 T — 10 UQ.
% D 2Q A o % 2 20 ©
© AAVAY < S (O]
2 2 16 AN > 2 16 o >
@ N\ @ ]
O N\ (&} 3
312 @12 g’
NN $
1 \ 1 g
‘\\ =
0.5 0.5
50 100 500 50 100 500
Velocidad maxima [mm/s] Velocidad méaxima [mm/s] — Fijacion para tope 8
] il Tuerca hexagonal 1 l‘a
Montaje Tuerca hexagonal 2 %
No deje las manos o los dedos cerca del cilindro durante su funcionamiento. —73 [ K £
Si los dedos, etc. quedan atrapados entre el amortiguador hidraulico y el cuerpo, = _ o g
pueden producirse lesiones personales o dafios en el equipo periférico. Tome medidas / Amortiguador hidraulico fol
de proteccién mediante el montaje de una cubierta protectora, etc., en caso necesario. Tornillo de ajuste 3
Basicamente, evite montar un cilindro mediante montaje inferior. S Placa final
El e_s_pacio de montaje es I_imitado _debido al v_alstago guiay a la placa final, etc. Monte + Ajlstela de forma que el extremo »
el cilindro mediante montaje superior o montaje lateral. de un tornillo de ajuste choque 2
directamente con la fijacion de tope. @
8
H Q.
Ajuste 2
1. Como ajustar un tornillo de ajuste (ajuste de carrera) \ \ 3
. ;o . .z . . . | 1 0 Ar1li
Afloje tnicamente la tuerca hexagonal 1y, a continuacion, gire el tornillo de ajuste para | 2 Amortiguador hidraulico - SS}
ajustar la carrera. Tras el ajuste, bloquéelo con la tuerca hexagonal 1. Fijelo en la posicion g 4 g
que sobresalga de la placa final, de forma que la cara final del tornillo de ajuste pueda ‘ [ 9
chocar directamente contra la fijacion para tope. (Véase la figura de la derecha superior.) ‘ ‘ ur
2. Coémo sustituir los amortiguadores hidraulicos % % :
Afloje la tuerca hexagonal 2 y gire un amortiguador hidraulico en sentido antihorario para retirarlo. 1 ‘@ Tornillo de ajuste

Para instalar un amortiguador hidraulico nuevo, fijelo a la posicion en la que la cara final del tornillo |
de ajuste quede a 0.5 mm de un amortiguador hidraulico. (Véase la figura de la derecha.)
Tras ajustar la posicion del amortiguador hidraulico, asegUrese de fijarlo con la tuerca hexagonal 2. >

SMC 5
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Serie MGP

Simbolo
Serie MGP con amortiguador hidraulico -XC69
Dimensiones
@12 ad 63 4 x YY prof. YL @ XA prof. XL Dimensiones de laranuraen T
[ al +-— m§
_ cld
=¢50 g H 2 <&,
< & % i ’g_T N § [mm]
= %'l H Q Didmetro Dimensiones de la
— - ranura en T
{}ft‘ér_z, g# - [mm] SThlclal &
7 12 |4.4|7.4|3.7| 2 | 6.2
H9
L — XC XL — XA 16 [4.4|7.4|3.7|25|6.7
wB Seccion XX s 20 |5.4|8.4]45/2.8]7.8
z ‘WA Figura detallada gg Z'g 180'45 gg 335 g'g
Vista inferior de la seccion XX 40 6'5 10'5 5'5 12' 1'1
50 |8.5[13.5/7.5/4.5|13.5
MB 4x MM prof. ML 2 WA 4 x @ OA pasante 4 x NN pasante 63 |11[17.8/10] 7 [18.5
L /4 x @ OB prof. de avellanado OL Seccion XX
JL: = m / RR RB |
g = 7 // ‘%y@é
= / i
g < i T ”_LH@/ N {
gl0/g|gz) o = - i x| > =
5 >|>|= ®¢ e —1 H— B 5 Hlel S| -
= T o a Xy g
\ z 0 i
Nm{} i QI 4 I
‘1]% 4 Q fhy gt - E/\
il == ‘ 2xP IO
ey o8 | MT
H9
- P PB PA + Carrera @ XA prof. XL
(Tapon) fe——— Q
J K FAFB C + Carrera
G B + Carrera £+ Carrera[MC (RA) S
A + Carrera x 2
Dimensiones comunes [mm]
- DB
Did- | rrera estandar Patin | Roda-
metro A | B | C |DA . miento | E [FA[FB| G |[GA|GB| H |HA| J | K | L [MA|MB|MC|MT| MM |[ML| NN
[mm] (mm] desli- lineal

zante | abolas
12 |10, 20, 30, 40, 50, 75, 100] 90 | 42 | 29 6 8 6 7/8[(5(26|11 (75|58 |M4|13 |13 |18 |51 |19 |8 | 6 [M4x0.7| 10 | M4x0.7
16 | 125,150,175,200,250 | 94 | 46 | 33 | 8 10 8 7(8[5(30|11| 8 |64 |M4| 15| 15|22 |58 |19 | 8 M5x0.8| 12 | M5x0.8
20 | 20,30,40,50,75, [109| 53 | 37 | 10 12 10 |9|10|/6| 36 (10.5/85 |83 [M5| 18 | 18 | 24 | 68 | 30 10| 8 |[M5x0.8| 13 | M5x0.8

o

100, 125, 150
25 | 175, 200, 250, 300, (109.5(53.5|37.5| 12 16 13 |9|10{6| 42 |115 9 |93 |M5| 21|21 |30 |82|30|10| 8 |[M6x10| 15 |M6x1.0
350, 400
32 135.5/59.5|37.5| 16 20 16 |9(12|10| 48 [125| 9 [112|M6 | 24 | 24 | 34 |100| 38 |12 M8x1.25| 20 |M8x 1.25

20 | 25, 50, 75, 100
125, 150, 175, 200

=

42|66 | 44 | 16 | 20 16 |9|12|10| 54 | 14 | 10 [120| M6 | 27 | 27 | 40 |108| 38 |12 M8x1.25| 20 |M8x1.25

©|(©||

50 | 250, 300, 350, 400 | 155| 72 [ 44 [20 [ 25 20 |10[16]12] 64 [ 14 | 11 [148|Mm8 | 32 [ 32 | 46 [139] 60 | 16 M10x 15| 22 [M10x 15
63 160| 77 [ 49 [ 20 [ 25 20 |10[16]12| 78 [16.5[13.5/162 [M10| 39 | 39 | 58 | 153 | 60 | 16 M10x 15| 22 |M10x15
Didmetro P

(mm OA|OB|OL — N TF PA|PB|PW| Q | R |[RA| RB RR | S| T|U|VAIVB| X [XAXB|XC|XL| YY [YL|Z
12 43| 8 |45 |M5x08] — — 13| 8 | 18 | 14 | 48 | 33 |RB0806(M12x1.5| 22 |56 |41 |50|37|23| 3 |[3.5| 3 | 6 | M5x0.8|10|5
16 43| 8 |45|M5x08] — — |15 |10 | 19 | 16 | 54 | 33 |RB0806{M12x 15| 25|62 |46 |56 |38 |24| 3 |35/ 3 | 6 | M5x0.8|10|5
20 54|95|55|Rc1/8|NPT1/8|G1/8|12.5/10.5| 25 | 18 | 70 | 37 |RB1007|M14x 15|30 |81 |54 |72 |44|28| 3 |35| 3 | 6 | M6x1.0 [12|17
25) 54195 |55 |Rc1/8|NPT1/8|G 1/8|12.5|13.5| 30 | 26 | 78 | 37 |RB1007|M14x1.5/38 |91 |64 |82 |50|34| 4 |45| 3 | 6 | M6x1.0|12(17
32 6.6 11 |75 |Rc1/8|NPT1/8|G1/8| 7 | 15 |35.5| 30 | 96 | 55 |RB1412|M20x 1.5| 44 |110{ 78 |98 |63 |42 | 4 (45| 3 | 6 |M8x1.25/16|21
40 6.6 | 11 | 7.5 |Rc1/8|NPT1/8|G 1/8 | 13 | 18 [39.5| 30 (104 | 55 |[RB1412|M20x 1.5| 44 |118| 86 (106| 72 |50 | 4 |4.5| 3 | 6 |M8x1.25(16|22
50 86|14 | 9 |Rc1/4|NPT1/4|G1/4| 9 |21.5| 47 | 40 |130| 57 |RB2015|M27 x 1.5| 60 {146/110|130{92 |66 | 5 | 6 | 4 | 8 |[M10x 1.5/20|24
63 86|14 | 9 |Rc1/4|NPT1/4|G1/4| 14 | 28 | 58 | 50 | 130 | 57 |RB2015|M27 x 1.5| 70 |158|124|142{110/80| 5 | 6 | 4 | 8 |[M10x 1.5/20|24

MGP12 a 25 - Dimensiones WA, WB mm} MGP32 a 63 - Dimensiones WA, WB [mm]

WA WB WA WB

Didmetro Carrera sf;?er;z? a sSpaer:ier;? a Sl‘J:paer:ieorraa Carrera | Carrera sl‘J:paer:ieorraa sf;lrlr'zf a sSpaer:?(:? a| Carrera Didmetro 25 sl?;zlr'ieorra a sfpaer:\e(:? a ssllaer:gra a| Carrera SSL)aer:%ra a sl?:er:ieorraa sfpaer:\e(:ra a| Carrera

[mm] 30 mm _30 mme 100 mme 200 mme superior a| 30 mm ;0 mm e 1_00 mme 200 mme superior a [mm] omeTES 25 mm e 100 mme 200 mme superior a Ozig::s 25 mm e 100 mm e 200 mm e superior &
o menos | inferior a | inferior a | inferiora | 300 mm |o menos| inferior a | inferior a | inferiora | 300 mm inferior a | inferior a | inferior a [ 300 mm inferior a | inferior a | inferior a | 300 mm
100 mm | 200 mm | 300 mm 100 mm | 200 mm | 300 mm 100 mm | 200 mm | 300 mm 100 mm | 200 mm | 300 mm

12 20 40 110 | 200 — 15 25 60 105 — 32 24 48 124 | 200 | 300 | 33 45 83 121 | 171

16 24 44 110 | 200 — | 17 27 60 105 — 40 24 48 124 | 200 | 300 | 34 46 84 122 | 172

20 24 44 120 | 200 | 300 | 29 39 77 117 | 167 50 24 48 124 | 200 | 300 | 36 48 86 124 | 174

25 24 44 120 | 200 | 300 | 29 39 77 117 | 167 63 28 52 128 | 200 | 300 | 38 50 88 124 | 174

=: Diametros 12 y 16: Conexion M5 x 0.8 Gnicamente
«: Didmetro superior a 20: Conexiones Rc, NPT o G seleccionables
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Serie MGP con amortiguador hidraulico

Dimensiones

Ejecuciones especiales Serie M G P

Simbolo

@ 80 a @ 100

4 xYY prof. YL
@ 6H9 prof. 10

Dimensiones de laranuraen T

& LT3
<]
+i M c ld
1 Da m
y 5 , , i==y >
. 25 V=1
© -
Q
,\; N {f} {{;{}/ [mm]
B Diametro | Dimensiones de la ranuraen T
_ [mm] a|lb|c|d e
5 6Ho T I
-t - 80 13.3(20.3 |12 8 | 225
2o wWB 100 |15.3(23.3|13.5| 10 |30
Seccion XX . : :
Figura detallada de la seccion XX Z,| WA
Vista inferior
& 4 x MM prof. ML 4 x @ OA pasante 4 x NN pasante
L Z WA / 4 x @ OB prof. de avellanado 8 Seccion XX
/ RR
] — RB PN
- / [ O {}b
= = /]
=9 {t
ts AN T
53 < 0 8
©< m 5
SOl o < < DI v R R o L L]
52 T x| D |l E
> > = | 'y +
55 Q ] H ;. <§§>
X ol o -,
& T TS ;
T @ @ a G
EI & : é FA/{?}
Q i i I\ ad ©
<I_ GC 2xP @ 619 prof. 10
—t -  —
2 X |’3 % GB 16
(Tapon) PA + Carrera Q
JB FA|FB|  C + Carrera 17 + Carrera S
J S K B + Carrera / IMC (RA)
A + Carrera x 2
Dimensiones comunes [mm]
Diamet (@ tand. DB
'ﬁ‘n‘i]m a"e’[fnﬁ]a” @ | A|B|C|DA| Patin |Rodamiento |[FA|FB| G |GA|GB|GC| H |HA| J [JA|JB|K | L [MAMC
deslizante |lineal a bolas
80 25, 50, 75, 100, 125, [212.5/96.5|56.5| 25 30 25 22|18| 91.5 | 19 |15.5|14.5| 202 |M12|45.5|38 | 7.5 | 46 | 54 |190| 22
150, 175
100 200, 250, 300, 350, 400 232|116 | 66 | 30 36 30 25[25|111.5| 23 | 19 | 18 | 240 |M14|55.5| 45 |10.5| 56 | 62 |228| 25
—~ P
D'ﬁg‘n‘j]tm MM |ML| NN [OA|OBlI— N T 5 |PA|PB|[PW|Q| R [RA| RB RR [S|T|uU | |vA|lvB
80 M12x 1.75 | 25 | M12 x 1.75 |10.6|17.5| Rc 3/8 NPT 3/8| G 3/8 |14.5|25.5| 74 |52|174 |77 | RB2725 | M36 x 1.5 |75| 198 | 156 | 180 | 140
100 M14 x2.0 | 31 | M14x 2.0 (12.5(20 |Rc 3/8 NPT 3/8| G 3/8 |17.5(32.5| 89 |64|210| 74 | RB2725 | M36 x 1.5 |90|236 | 188 | 210 | 166
WA WB
B Carrera Carrera Carrera c Carrera Carrera Carrera c
superior a | superior a | superior a arrera superior a | superior a | superior a arrera
[mm] qug;.rgso 25mme | 100 mme | 200 mm e | superior a 2'?12:1'230 25mme | 100 mme | 200 mm e | superior a X Yy YLz
inferiora | inferiora | inferior a 300 mm inferiora | inferiora | inferiora | 300 mm
100 mm 200 mm 300 mm 100 mm 200 mm 300 mm
80 28 52 128 200 300 42 54 92 128 178 100 | M12x1.75 | 24 | 28
100 48 72 148 220 320 35 47 85 121 171 124 | M14x2.0 | 28 | 11
= Conexiones Rc, NPT o G seleccionables
84

MGP-Z

Modelo basico

|

MGP-AZ

Con bloqueo en final de carrera Con amortiguacion neumatica
MGPS MGP

Modelo guiado para cargas pesadas

Detector magnético
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Serie MGP

Simbolo
Modelo de montaje inferior -XC82

Dado que las guias no sobresalen por la parte inferior en la retraccién del vastago, no se requieren orificios adicionales paras las guias.

Serie aplicable
Descripcion Modelo Accion
Modelo estandar MGPM-Z Doble efecto

Forma de pedido

= Guia
MGP M | Diametro |—| Carrera |Z—XC82 8 | an | |
pic}
GuiadoT | 3 17 -
m Modelo de H by del cilindro )
asquillos de fricciol montaje inferior = ki H Lado de montaje
Diametro [mm] é r @ @
12 | 12 mm Carrera del cilindro [mm] °
16 | 16 mm Diametro Carrera aplicable E Lo
25 | 25 mm 32 a 100 25, 50, 75, 100 g P ! !
32| 32mm K]
40 | 40 mm = L
50 | 50 mm
63 | 63 mm /A
80 | 80 mm
100| 100 mm Nota) La longitud total (ZZ) del rodamiento con guia es menor que la del
modelo estandar. ;
Simbolo
Grasa para equipo de procesamiento de alimentos -XC85
Se usa grasa de grado alimentario (certificado por NSF-H1) como lubricante.
Serie aplicable Caracteristicas técnicas
Descripcion Modelo Accion Rango de temperatura ambiente 0°Ca60°C
MGPM-Z Doble efecto Material sellante Caucho nitrilo
Modelo estandar MGPL-Z Doble efecto Grasa Grasa alimentaria
MGPA-Z Doble efecto Detector magnético Posibilidad de montaje
MGPM-AZ Doble efecto Dimensiones Igual que el modelo estandar
Con amortiguacion neumatical MGPL-AZ Doble efecto Caracteristicas técnicas distintas .
MGPA-AZ Doble efecto a las indicadas anteriormente Igual que el modelo estandar
Heavy duty guide rod type MGPS Doble efecto

Forma de pedido
MGP’/\I; | Referencia estandar |—XC85

l Food zone
Grasa para equipo de procesamiento de alimentos Not installable
Splash zone

A\ Advertencia Not installable
Precauciones

Tenga en cuenta que los cigarrillos, etc. que sostiene en sus manos
después de haber entrado en contacto con el lubricante utilizado en este
cilindro pueden crear un gas que es peligroso para la salud.

Zona no instalable

Zona de alimentos -« Zona en la que los alimentos
comercializados entran en contacto con
los componentes del cilindro.

Zona de salpicaduras:------ Zona en la que los alimentos no
comercializados entran en contacto con
los componentes del cilindro.

Non-food zone
| Zona instalable Installable

Zona libre de alimentos: - Zona en la que no hay contacto con alimentos.

Nota 1) Evite usar este producto en una zona de alimentos. (Véase la figura de la derecha.)
Nota 2) Si el producto se usa en una zona con salpicaduras de liquidos o si se requiere resistencia al agua para el producto, consulte con SMC.
Nota 3) Funcionamiento sin lubricacion.
Nota 4) Use el siguiente tubo de grasa para las tareas de mantenimiento,
GR-H-010 (Grasa: 10 g)
Nota 5) Contacte con SMC para obtener los detalles de mantenimiento para este cilindro, que son diferentes de los del cilindro estandar.
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Ejecuciones especiales Serie M G P

Simbolo

15 Rascador metalico resistente a chispas de soldadura, retenedor de lubricacion, _XC88
grasa para soldadura (piezas del vastago: Acero inoxidable 304)

Reduce la adhesion de salpicaduras y mejora la durabilidad mediante el uso del rascador metalico, retenedor de lubricacion y grasa para soldadura.

Modelo basico
MGP-Z

Serie aplicable Caracteristicas técnicas
Descripcion Modelo Actuacion Diametro @ 32to @ 100
Modelo estandar MGPM-Z Doble efecto Vastago, vastago guia Acero inoxidable 304 (con cromado duro)
Rascador Con rascador metdlico, con retenedor de lubricacion
Presion | En un solo lado 0.12 MPa
min. de
trabajo En ambos lados 0.14 MPa
Grasa Grasa para soldadura
Otras especificaciones Igual que el modelo estandar

Forma de pedido
Rascador
MGPM Referencia estandar = XC88 I___|

Rascador Rascador

Con amortiguacion neumatica
MGP-AZ

Rascador metélico resistente a chispas de soldadura,l

retenedor de lubricacion, @ @ @ @

Grasa para soldadura (piezas del vastago: Acero inoxidable 304)

Rascador @ n
Con rascador en un solo lado
S
N A 1

Con rascadores en ambos lados
Rascador en un Rascadores en ambos lados
solo lado

g/l

Con bloqueo en final de carrera
MGP

Dimensiones (Las dimensiones que no se muestran a continuacién son las mismas que en el modelo estandar.) 8
©
%2}
Q
Rascador en un solo lado o
e [mm] o %)
| <
= O
=== e =2
i N @ iy Carrera g =
| N> > Diametro Carrera superior a 50 Carre'ra B |[DA|EB|FC | HT B
< [mm] 50mmo| ot ferior |SUPErior =
D¢ - menos a 200 o
'f S} a 200 mm .
0 32 85 103.5 1395 [69.5|(14)] 22 | 6 |110 =
o O 40 85 103.5 1395 | 76 |(14)| 22 | 6 |118
og— 50 98.5 1195 1605 | 82 | 20 | 26 | 6 [ 146 o
e 63 985 1195 1605 | 87 | 20 | 26 | 6 | 160 ke
L —] hat
FC 80 114.5 1415 1905 [106.5| 25 | 34 | 8 |199 o
FB] 100 136.5 161.5 2005 [ 126 | 30 | 41 | 9 |236 g
B + Carrera . . ] j S
Las dimensiones entre () son las mismas que las del modelo estandar. S
A + Carrera I~
3
3]
a]

Rascadores en ambos lados

| = o
—[ YN Diametro AW B DA EW FB FC HT MT -g
)
< [ H 32 82.5 69.5 (14) 3 22 6 110 9 g
— gi = ; 40 89 76 (14) 3 22 6 118 8.5 %
T 50 95 82 20 3 26 6 146 | 11 %
[ =) 63 100 87 20 3 26 6 160 11 0
@ B @ B - 80 120.5 106.5 25 4 34 8 199 14 8
| SRS 100 143 126 30 7 41 9 236 16 fim)
—— [
] FC = Las dimensiones entre ( ) son las mismas que las del modelo estandar.
FB 10 |S
<
EW + Carrera
B + Carrera
AW + 2 x Carrera

SMC %
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Serie MGP

Rascador metélico resistente a chispas de soldadura, retenedor de lubricacion,

grasa para soldadura (piezas del vastago: S45C)

Simbolo

-XC89

Reduce la adhesion de salpicaduras y mejora la durabilidad mediante el uso del rascador metalico, retenedor de lubricacién y grasa para soldadura.

Serie aplicable
Descripcion
Modelo estandar

Modelo
MGPM-Z

Actuacion

Doble efecto

Forma de pedido
MGPM

Referencia estandar |- XC89 W

Rascador metalico resistente a chispas de soldadura,l TRascadores en
retenedor de lubricacion, ambos lados
Grasa para soldadura (piezas del vastago: S45C)

= El modelo MGP-XCB89 es equivalente a -XC91.

. . (Las dimensiones que no se muestran a
DIimensioONEeS continuacién son las mismas que en el modelo estandar.)

Rascadores en ambos lados

Caracteristicas técnicas

Diametro

@32 a@d 100

Vastago, vastago
guia

S45C
(Con cromado duro)

Rascador

Con rascador metdlico, con
retenedor de lubricacién

Presiéon min. de
trabajo

0.14 MPa

Grasa

Grasa para soldadura

Otras

especificaciones

Igual que el modelo estandar

Rascador

Rascador

OO

QO
& O

Rascadores en ambos lados

— [mm]
] 2“"”‘92“’ AW| B |DA|EW/|FB|FC|HT MT
—[ @ @ amano
L 32 (82.5(69.5|(14)| 3 | 22| 6 |110| 9
g¢ - - 40 89 | 76 |(14)| 3 | 22| 6 |118|85
Ele = 50 | 95|82 (20| 3 |26| 6 [146| 11
[@@ Q 63 [100| 87 |20 | 3 |26 | 6 [160| 11
@ {9 i 80 [120.51106.5 25 | 4 |34 | 8 |199| 14
e s 100 [143[126|30 | 7 |41 | 9 (236| 16
P e b ] Las dimensiones entre ( ) son las mismas que las
FC 10 del modelo estandar.
FB
-~ EW + Carrera
B + Carrera
AW + 2 x Carrera

Rascador metalico resistente a chispas de soldadura, grasa para soldadura (piezas del vastago: S45C)

Con rascador metalico y grasa para soldadura
Serie aplicable
Descripcion
Modelo estandar

Modelo
MGPM-Z

Actuacion

Doble efecto

Forma de pedido
MGPM

Referencia estandar | = XC91

Rascador metalico resistente a chispas de soldadura, l
Grasa para soldadura (piezas del vastago: S45C)

Rascador
Con rascador en un solo lado
Con rascadores en ambos lados

W

Simbolo

Caracteristicas técnicas

Diametro

@ 32a@ 100

Vastago, vastago
guia

S45C
(Con cromado duro)

Rascador

Con rascador metdlico

Presion min. de
trabajo

0.14 MPa

Grasa

Grasa para soldadura

Otras

especificaciones

Igual que el modelo estandar

x: Los detalles de montaje del rascador son los mismos que para XC88.

DImensIioNes (Las dimensiones que no se muestran a continuacién son las mismas que en el modelo estandar.)

Rascadores en ambos lados

//4" *] [mm]
|| ] Didmetro
i oY) Tamafio AW | B |DA |EW | FB | FC | FD | HT | MT
< D 32 825]695|(14)| 7 | 22| 6 | 6 |110] 9
o £ 40 89 |76 |(14)| 7 | 22| 6 6 |118| 85
=l =
I Q 50 95 82 20 7 26 6 6 146 |11
|| % 63 00 |87 |20 | 7 | 26 | 6 | 6 | 160 [11
@ @ B 80 120.5[106.5| 25 8 34 8 6 199 |14
i B R 100 143 126 | 30 | 8 [ 41| 9 | 9 |236 |16
L] FC FD Las dimensiones entre () son las mismas que las del modelo estandar.
FB
~— EW + Carrera
B + Carrera
AW + 2 x Carrera
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Ejecuciones especiales Serie M G P

Simbolo
Actuador resistente al polvo -XC92

Aplicable a entornos con micropolvo en suspensién (20 a 30 pm o menos) como polvo ceramico, polvo de téner, polvo de papel y polvo metélico
(excepto proyecciones de soldadura).
4 veces mas resistente que el modelo estandar

Forma de pedido
MGPM| Diametro |—| Carrera |—|Detectormagnético| |Sufij0|—XC92

Actuador resistente al polvo

Modelo basico
MGP-Z

|

[
Q
_ ' o Sufijo B
Diametro [mm] Carrera estandar i _ Extremo Extremo posterior g
12,16 10, 20, 30, 40, 50, 75, 100 Unédad Unidad guia 3g}gggfd%egu|,a de unidad de guia |2 N
20, 25 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200 Simbolo Tipo e Extremo| Extremo 5 <
32 a 100 25, 50, 75, 100, 125, 150, 175, 200 miento | anterior | posterior m = § %
Con retenes de _ — 1|2
~ | lubricante en un lado o o - = e =
Con retenes de lubricante Unidad de —pgy——- g
W en ambos lados O O > e ;%Z_ 501 8
L. . ., [ o Mo Y |
Las caracteristicas diferentes a la presion Diametro Presion min. de trabajo = 1
minima de trabajo son las mismas que XC92 212,016 0.2 MPa
para el modelo estandar. 92020100 0.15 MPa
ool 212,816 0.25 MPa
@ 20 a @ 100 0.2 MPa

DimensioNnes (Las dimensiones que no se muestran a continuacién son las mismas que en el modelo estandar.)

Modelo guiado para cargas pesadas || Con bloqueo en final de carrera
MGPS MGP

Detector magnético

Serie MGP
'_
— t ! — ; : =
k= Ef- s
X
SOl _ KA _ <l =
rayj A T
e ) e )
FB FB FT EW + Carrera
B + Carrera E B + Carrera
A + Carrera AW + 2 x Carrera
Con retenes de lubricante en un lado [mm] Con retenes de lubricante en ambos lados [mm]
& = Diametro
Carrera Carrera [mm] AW B EW FB FT MT HT
Diametro |Carrera 50| superior a Carrera 50| superior a
B FB
[mm] mm o 50 mme mm o 50 mme 12 63 52 6 15 5 5 57
menos | inferior a menos | inferior a 16 67 56 6 15 5 6 64
2L 2L 20 74 63 6 16 5 6 80
12 52 705 | 52 0 18.5 15 25 745 | 635 | 6 16 5 7 92
16 2 N g = = 32 825 | 695 | 7 20 6 85 | 110
20 63 94.5 63 0 315 16 20 39 76 7 20 6 85 118
25 63.5 95 63.5 0 il 16 50 95 32 7 22 6 11 146
32 97 112 69.5 27.5 42.5 20 63 100 37 7 22 6 11 160
40 i dl2 L3 2L 36 20 80 | 1205 | 1065 | 8 28 6 14 200
50 106.5 128 82 24.5 46 22 100 143 126 ) 35 9 16 238
63 106.5 128 87 19.5 41 22
80 125 152 106.5 18.5 45.5 28
100 147 172 126 21 46 35
+1: La carrera estandar de los modelos @ 12y @ 16 es de 100 mm.
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Serie MGP

Simbolo
Posicion simétrica de conexion -X144

Las conexiones se montan simétricamente.

Serie aplicable

Descripcién Modelo Actuacion
MGPM-Z Doble efecto
Modelo estandar MGPL-Z Doble efecto
MGPA-Z Doble efecto
Forma de pedido Estandar
M . z
MGP Referencia estandar |—X144
A

S ., l Esto facilita la retirada y giro del
Posicién simétrica de conexion conexionado cuando se monta en

una pared, en caso de espacio de
montaje limitado.

DImensIoNES (Las dimensiones que no se muestran a continuacion son las mismas que en el modelo estandar.)

PA + Carrera MGPM, MGPL, MGPA Dimensiones comunes

GA Diametro [mm] GA PA PB

- I R 12 10 13 8

= ) — 16 10.5 14.5 10

_@ -—D- 20 11.5 13.5 10.5
] N 25 115 | 125 | 135
@r\ @ 32 12 65 | 16

\ T I 40 15 13 18
| ] — 50 15 9 21.5
63 15,3 13 28
@ @ 80 19 14.5 25.5
— ] 100 225 17.5 32.5

89
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Mayor separacion entre la placay el cuerpo

Serie aplicable

Descripcion

Modelo

Actuacion

Modelo estandar

MGPM-Z

Doble efecto

Forma de pedido

MGPM

Diametro e——

32

100

Z_

12 | 12mm
20 | 20 mm
25 25 mm
32 | 32mm
40 | 40 mm
50 | 50 mm
63 | 63mm

MIO9BW

Ejecuciones especiales Serie M G P

-X471

Detector magnéticol
(Mismas que en el
modelo estandar).

Carrera del cilindro
(Mismas que en el
modelo estandar).

Simbolo

Esta especificacion aumenta la separacion entre la placa y el cuerpo cuando el cilindro esté retraido (estandar: 7 a 16 mm) a 28 a 31 mm.
(Incluye medidas de seguridad para evitar pillarse los dedos)

Caracteristicas: Mismas que en el

modelo estandar

lMayor separacion entre
la placay el cuerpo

Numero de detectores
magnéticos
(Mismas que en el modelo
estandar).

DImensIONES (Las dimensiones que no se muestran a continuacién son las mismas que en el modelo estandar.)

—

—o—0—

g T

FB

I Tk
gt opot

—fi-H

r:f:;,
)

B + carrera

A + carrera

[mm]
. A
Diametro Carrera 50 mm |Carrera superior a[Carrera superiora]| — 4rrera B EB
[mm] 50 mm e inferior | 100 mm e inferior i
0 menos 2100 mm a200mm | superior a 200
12 64 82.5 104.5 104.5 64 28
16 68 86.5 114.5 114.5 68 28
20 74 98.5 98.5 131 74 29
25 74.5 98.5 98.5 130.5 74.5 28
[mm]
.z A
Dl[ar:]r:]t 0 Icarrera50 mm C;J’m seuiﬁ?enr(i)tgra Carrera B FB
0 menos 2200 mm superior a 200
32 92 110.5 146.5 76.5 29
40 92 110.5 146.5 83 29
50 103.5 124.5 165.5 87 31
63 103.5 124.5 165.5 92 31
Simbolo

Modelo de conexionado lateral (posicion de tapon modificada)

Conexiones superiores taponadas para usar la conexion lateral.

Serie aplicable

Descripcién Modelo Actuacion
MGPM-Z Doble efecto
Modelo estandar MGPL-Z Doble efecto
MGPA-Z Doble efecto
MGPM-AZ Doble efecto
Con amortiguacion neumatica MGPL-AZ Doble efecto
MGPA-ZA Doble efecto
MGPM Doble efecto
Con bloqueo en final de carrera MGPL Doble efecto
MGPA Doble efecto
Modelo guiado para cargas pesadas MGPS Doble efecto

Forma de pedido

MGP"

Referencia estandar

|-x867

A

|
]

Conexiones en el lateral

—

Tapon de cabeza hueca hexagonal

l Modelo de conexionado lateral (posicion de tapén modificada)

Conexiones en la parte delantera

90



Serie MGP -
Ejecuciones especiales

Z

de 10
MS Cer

Consulte con SMC para mas detalles sobre dimensiones, caracteristicas técnicas y plazos de entrega.

Lista de repuestos / Juego de juntas

=: La referencia de las juntas que no se muestran a continuacion son las mismas que en el modelo estandar.
=: El juego de juntas no incluye un tubo de grasa, pidalo por separado.

Diametro MGPLIR(NBR)/MGP[V(FKM) XB6 XB13
(mm) (Resistente al agua) (Cilindro resistente a altas temperaturas (-10 a 150 °C) | (Cilindro de baja velocidad (5 a 50 mm/s)
12 — — MGP12-Z-XB6-PS MGP12-Z-XB13-PS
16 — — MGP16-Z-XB6-PS MGP16-Z-XB13-PS
20 MGP20R-Z-PS MGP20V-Z-PS MGP20-Z-XB6-PS MGP20-Z-XB13-PS
25 MGP25R-Z-PS MGP25V-Z-PS MGP25-Z-XB6-PS MGP25-Z-XB13-PS
32 MGP32R-Z-PS MGP32V-Z-PS MGP32-Z-XB6-PS MGP32-Z-XB13-PS
40 MGP40R-Z-PS MGP40V-Z-PS MGP40-Z-XB6-PS MGP40-Z-XB13-PS
50 MGP50R-Z-PS MGP50V-Z-PS MGP50-Z-XB6-PS MGP50-Z-XB13-PS
63 MGP63R-Z-PS MGP63V-Z-PS MGP63-Z-XB6-PS MGP63-Z-XB13-PS
80 MGP80R-Z-PS MGP80V-Z-PS MGP80-Z-XB6-PS MGP80-Z2-XB13-PS
100 MGP100R-Z-PS MGP100V-Z-PS MGP100-Z-XB6-PS MGP100-Z-XB13-PS
Diametro XC4 XC6 XC8
(mm) (Con rascador reforzado) (Partes en acero inoxidable) (Cilindro de carrera ajustable/modelo de ajuste a la extension)
12 — MGP12-Z-PS MGP12-Z-XC8-PS
16 — MGP16-Z-PS MGP16-Z-XC8-PS
20 MGP20-Z-PS MGP20-Z-PS MGP20-Z-XC8-PS
25 MGP25-Z-PS MGP25-Z-PS MGP25-Z-XC8-PS
32 MGP32-Z-PS MGP32-Z-PS MGP32-Z-XC8-PS
40 MGP40-Z-PS MGP40-Z-PS MGP40-Z-XC8-PS
50 MGP50-Z-XC4-PS MGP50-Z-XC6-PS MGP50-Z-XC8-PS
63 MGP63-Z-XC4-PS MGP63-Z-XC6-PS MGP63-Z-XC8-PS
80 MGP80-Z-XC4-PS MGP80-Z-XC6-PS MGP80-Z-XC8-PS
100 MGP100-Z-XC4-PS MGP100-Z-XC6-PS MGP100-Z-XC8-PS
Diametro XC9 XC22 XC35
(mm) (Cilindro de carrera ajustable/modelo de ajuste a la retraccion) (Junta de goma fluorada) (Con rascador metalico)
12 MGP12-Z-XC9-PS MGP12-Z-XC22-PS —
16 MGP16-Z-XC9-PS MGP16-Z-XC22-PS —
20 MGP20-Z-XC9-PS MGP20-Z-XC22-PS MGP20-Z-PS
25 MGP25-Z-XC9-PS MGP25-Z-XC22-PS MGP25-Z-PS
32 MGP32-Z-XC9-PS MGP32-Z-XC22-PS MGP32-Z-PS
40 MGP40-Z-XC9-PS MGP40-Z-XC22-PS MGP40-Z-PS
50 MGP50-Z-XC9-PS MGP50-Z-XC22-PS MGP50-Z-XC35-PS
63 MGP63-Z-XC9-PS MGP63-Z-XC22-PS MGP63-Z-XC35-PS
80 MGP80-Z-XC9-PS MGP80-Z-XC22-PS MGP80-Z-XC35-PS
100 MGP100-Z-XC9-PS MGP100-Z-XC22-PS MGP100-Z-XC35-PS

Referencia tubo de grasa

= La referencia de tubo de grasa que no se muestran a continuacion son las mismas que en el modelo estandar.

Simbolo Caracteristicas Referencia tubo de grasa
25A- Libre de cobre y cinc GR-D-010 (10 g)
XB6 Cilindro resistente a altas temperaturas (-10 a 150 °C) GR-F-005 (5 g)
XB13 Cilindro de baja velocidad (5 a 50 mm/s) GR-L-010 (10 g)
XC85 Grasa para equipo de procesamiento de alimentos GR-H-010 (10 g)
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Serie MGP

Lea detenidamente las instrucciones antes de su uso. Consulte las normas de seguridad en la contraportada.

c I Precauciones especificas del producto 1

Para las precauciones sobre actuadores y detectores magnéticos, consulte las "Precauciones en el manejo de
productos SMC" y el manual de funcionamiento de nuestra web http://www.smc.eu.

\ Montaje

Montaje

/A Advertencia

1. Evite introducir las manos o los dedos entre la placay

el cuerpo.

Aseglrese de que sus manos o dedos no queden atrapadas en el
hueco entre el cuerpo del cilindro y la placa cuando se aplique aire.

A Precaucion

1. Use cilindros dentro del rango de velocidad

recomendado.

Hay un orificio establecido para este cilindro, la velocidad puede
superar el rango de funcionamiento si no se usa un regulador de
caudal. Si el cilindro se usa fuera del rango de velocidad de
trabajo, puede provocar dafios en el cilindro y reducir la vida util.
Ajuste la velocidad instalando el regulador de caudal y use el

cilindro dentro del rango.

2. Preste atencién a la velocidad cuando el producto se

monte verticalmente.

Cuando use el producto en direccion vertical, si el factor de carga es
elevado, la velocidad puede ser superior a la velocidad de control del

regulador de caudal (por ejemplo, extension rapida).
En tales casos, se recomienda usar un regulador de caudal.

3. Evite rayar las piezas deslizantes de la guia.

Las juntas dafiadas provocaran fugas o fallos de funcionamiento.
4. Evite rayar o hacer muescas en la superficie de

montaje del cuerpo o de la placa.

La planeidad de la superficie de montaje puede reducirse,

provocando un aumento de la resistencia al deslizamiento.

5. Asegurese de que la superficie de montaje del cilindro

presenta una planeidad de 0.05 mm o inferior.

Si la planeidad de la pieza de trabajo y de las fijaciones montadas en la
placa no es apropiada, la resistencia al deslizamiento puede aumentar.

Si resulta dificil mantener una planeidad de 0.05 o menos, instale
un anillo de amortiguacion fino (preparado por el usuario) entre la
placa y la superficie de montaje de la pieza de trabajo para evitar

que la resistencia al deslizamiento aumente.

Anillo de amortiguacion
(preparado por el usuario)

Pieza de trabajo

/A Precauciéon

6. Parte inferior del cilindro
Las guias sobresalen de la parte inferior del cilindro al final de la
carrera de retraccion y, por tanto, en caso de que el cilindro se
monte en la parte inferior, es necesario prever taladros pasantes
en la superficie de montaje de las mismas, asi como orificios para
los tornillos Allen que se usan para el montaje.
Ademas, en aplicaciones en las que se produzcan impactos
debido a un tope, etc., los tornillos de montaje deben introducirse

a una profundidad minima de 2d.

2D
Cuoz Dim. taladro pasante
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Diametro A B C D [mm] Tornillo
[mm] [mm] | [mm] | [mm] | MGPM | MGPL/A Allen
12% 50 18 41 10 8 M4 x 0.7
16 56 | 22 46 12 10 M5 x 0.8
20 72 24 54 14 12 M5 x 0.8
25 82 | 30 64 18 15 M6 x 1.0
32 98 34 78 22 18 M8 x 1.25
40 106 | 40 86 22 18 M8 x 1.25
50 130 46 110 27 22 M10x 1.5
63 142 58 124 27 22 M10 x 1.5
80 180 | 54 156 33 28 M12 x 1.75
100 210 | 62 188 39 33 M14 x 2.0

* Las amortiguaciones neumaticas no estan disponibles para el diametro 12.
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Serie MGP

Al

Precauciones especificas del producto 2

Lea detenidamente las instrucciones antes de su uso. Consulte las normas de seguridad en la contraportada.
Para las precauciones sobre actuadores y detectores magnéticos, consulte las "Precauciones en el manejo de

productos SMC" y el manual de funcionamiento de nuestra web http://www.smc.eu.

] Conexionado \

Amortiguacion

/A Precaucion

Dependiendo de las condiciones de trabajo, las
posiciones de conexionado se pueden modificar usando
un tapon.

1. M5

Después de apretar el tornillo a mano, utilice una herramienta de

apriete para realizar un giro adicional de 1/6 a 1/4.

2. Rosca coénica para conexion Rc (MGP) y conexion NPT

(MGPLICITN)

Use los pares de apriete correctos enumerados a continuacion.

Antes de apretar el tapon, coloque cinta sellante alrededor.

Ademas, en cuanto a la dimensiéon de embutido del tapén

(dimension "a"), use los valores estipulados como guia y confirme

la ausencia de fugas de aire antes del uso.

* Si los tapones colocados en el orificio de montaje superior se
aprietan a un par de apriete superior al adecuado, pueden
enroscarse en exceso y reducir el paso de aire. En
consecuencia, la velocidad del cilindro se reducira.

Tamafio de rosca
(tapon) de conexion

Par de apriete
adecuado [N-m]

Dimension a

1/8 7a9 0.5 mm o menos

1/4 12al14 1 mm o menos

3/8 22 a24 1 mm o menos
Tapon ra

~

)
Y

3. Rosca paralela para conexion G (MGPLIOTF)
Enrosque el tap6n en la superficie del cuerpo (dimensién "a" en el
esquema) comprobando visualmente el ajuste en lugar de usar el
par de apriete mostrado en la tabla.
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Con amortiguacién neumética

/A Advertencia

1. No abra en exceso la valvula de amortiguacion.

Se producira una fuga de aire si la utiliza tras abrirla 4 vueltas
0 mas. Ademas, se suministra un mecanismo de tope para la
valvula de amortiguacién, no debe forzarse mas alla de dicha
posicion. Tenga en cuenta que la valvula de amortiguacion
puede salir despedida de la cubierta cuando se suministre
aire.

/A Precaucion

1 . Asegurese de usar el cilindro después de ajustar

adecuadamente la amortiguacion neumatica.

En primer lugar, cierre completamente la valvula de
amortiguacion. Inicie el suministro de caudal al cilindro con la
carga aplicada y, a continuacién, abra gradualmente la vélvula
de amortiguacion para realizar el ajuste. El ajuste éptimo es
aquel en el que el émbolo alcanza el final de carrera y se
minimiza el ruido de colision. Si la valvula de amortiguacion se
usa sin ajustar adecuadamente la amortiguacién neumatica,
pueden producirse dafios en el anillo de retencién o el émbolo.

Diametro [mm]
16, 20, 25, 32, 40
50, 63, 80, 100

Herramienta aplicable
Llave hexagonal 1.5 JIS B4648
Llave hexagonal 3 JIS B4648

2 . Asegurese de activar el cilindro equipado con la

amortiguacion neumatica en el final de carrera.

Si no se activa en el final de carrera, el efecto de la
amortiguacion neumatica puede no ejercerse totalmente. En
consecuencia, tenga cuidado en aquellos casos en que la
carrera se regule con un tope externo, etc., ya que la
amortiguacion neumatica puede resultar totalmente ineficaz.

SVC



Al

Serie MGP

Precauciones especificas del producto 3

Lea detenidamente las siguientes instrucciones antes de su uso. Consulte las normas

de seguridad en la contraportada.
Consulte las precauciones sobre actuadores y detectores magnéticos en las
"Precauciones en el manejo de productos SMC" o en el manual de funcionamiento en
el sitio web de SMC, http://www.smc.eu

|

Energia cinética admisible

/A\Precaucion

La carga de trabajo y la velocidad maxima deben estar dentro del rango mostrado en el grafico siguiente.

MGP con tope elastico

MGP con amortiguacién neumatica
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A\ Normas de seguridad

El objeto de estas normas de seguridad es evitar situaciones de riesgo y/o dafio
del equipo. Estas normas indican el nivel de riesgo potencial mediante las

etiquetas "Precaucion”, "Advertencia” o "Peligro”. Todas son importantes
para la seguridad y deben de seguirse junto con las normas internacionales
(ISO/IEC)*Ly otros reglamentos de seguridad.

[ == = = o e
., Precaucion indica un peligro con un bajo nivel de
A Precaucion : riesgo que, si no se evita, podria causar lesiones
leves 0 moderadas.

Advertencia indica un peligro con un nivel medio
de riesgo que, si no se evita, podria causar lesiones
graves o la muerte.

. |

Peligro indica un peligro con un alto nivel de riesgo

|

|

I .

i A\ Advertencia ;

|

1

I que, si no se evita, podria causar lesiones graves o

A Pellgro ) la muerte.

T T e ——

A\ Advertencia

1. La compatibilidad del producto es responsabilidad de la persona que
disefia el equipo o decide sus especificaciones.
Puesto que el producto aqui especificado puede utilizarse en diferentes condiciones de
funcionamiento, su compatibilidad con un equipo determinado debe decidirla la persona que
disefia el equipo o decide sus especificaciones basandose en los resultados de las pruebas y
analisis necesarios. El rendimiento esperado del equipo y su garantia de seguridad son
responsabilidad de la persona que ha determinado la compatibilidad del producto. Esta persona
debe revisar de manera continua la adaptabilidad del equipo a todos los elementos especificados
en el anterior catélogo con el objeto de considerar cualquier posibilidad de fallo del equipo.

2. La maquinaria y los equipos deben ser manejados s6lo por personal
cualificado.
El producto aqui descrito puede ser peligroso si no se maneja de manera adecuada. El
montaje, funcionamiento y mantenimiento de maquinas o equipos, incluyendo nuestros
productos, deben ser realizados por personal cualificado y experimentado.

3. No realice trabajos de mantenimiento en maquinas y equipos, ni intente
cambiar componentes sin tomar las medidas de seguridad correspondientes.
1. La inspeccion y el mantenimiento del equipo no se deben efectuar hasta confirmar que se

hayan tomado todas las medidas necesarias para evitar la caida y los movimientos
inesperados de los objetos desplazados.

2. Antes de proceder con el desmontaje del producto, aseglrese de que se hayan tomado
todas las medidas de seguridad descritas en el punto anterior. Corte la corriente de
cualquier fuente de suministro. Lea detenidamente y comprenda las precauciones
especificas de todos los productos correspondientes.

3. Antes de reiniciar el equipo, tome las medidas de seguridad necesarias para evitar un
funcionamiento defectuoso o inesperado.

4. Contacte con SMC antes de utilizar el producto y preste especial atencion a
las medidas de seguridad si se prevé el uso del producto en alguna de las
siguientes condiciones:

1. Las condiciones y entornos de funcionamiento estan fuera de las especificaciones indicadas,
o el producto se usa al aire libre 0 en un lugar expuesto a la luz directa del sol.

2. El producto se instala en equipos relacionados con energia nuclear, ferrocarriles,
aeronautica, espacio, navegacion, automocion, sector militar, tratamientos médicos,
combustion y aparatos recreativos, asi como en equipos en contacto con alimentacion y
bebidas, circuitos de parada de emergencia, circuitos de embrague y freno en aplicaciones
de prensa, equipos de seguridad u otras aplicaciones inadecuadas para las caracteristicas
estandar descritas en el catalogo de productos.

3. El producto se usa en aplicaciones que puedan tener efectos negativos en personas,
propiedades o animales, requiere, por ello un anélisis especial de seguridad.

4. Si el producto se utiliza un circuito interlock, disponga de un circuito de tipo interlock doble
con proteccion mecanica para prevenir a verias. Asimismo, compruebe de forma periédica
que los dispositivos funcionan correctamente.

/A\Precaucion

1. Este producto esta previsto para su uso industrial.
El producto aqui descrito se suministra basicamente para su uso industrial.
Si piensa en utilizar el producto en otros ambitos, consulte previamente con SMC.
Si tiene alguna duda, contacte con su distribuidor de ventas mas cercano.

x1) ISO 4414: Energia en fluidos neumaticos — Normativa general para los
sistemas.
ISO 4413: Energia en fluidos hidraulicos — Normativa general para los sistemas.
IEC 60204-1: Seguridad de las maquinas — Equipo eléctrico de las maquinas.
(Parte 1: Requisitos generales)
ISO 10218-1: Manipulacion de robots industriales - Seguridad.
etc.

Garantia limitada y exencion de responsabilidades
Requisitos de conformidad

El producto utilizado estéa sujeto a una "Garantia limitada y exencién de
responsabilidades” y a "Requisitos de conformidad".
Debe leerlos y aceptarlos antes de utilizar el producto.

Garantia limitada y exencion de responsabilidades

1 El periodo de garantia del producto es de 1 afio a partir de la puesta en servicio
o de 1,5 afios a partir de la fecha de entrega, aquello que suceda antes.*?)
Asimismo, el producto puede tener una vida Gtil, una distancia de
funcionamiento o piezas de repuesto especificadas. Consulte con su
distribuidor de ventas més cercano.

2 Para cualquier fallo o dafio que se produzca dentro del periodo de garantia, y si
demuestra claramente que sea responsabilidad del producto, se suministrara
un producto de sustitucion o las piezas de repuesto necesarias.
Esta garantia limitada se aplica Unicamente a nuestro producto independiente,
y no a ningln otro dafio provocado por el fallo del producto.

3 Antes de usar los productos SMC, lea y comprenda las condiciones de garantia
y exencion de responsabilidad descritas en el catélogo correspondiente a los
productos especificos.

#2) Las ventosas estan excluidas de esta garantia de 1 afio.
Una ventosa es una pieza consumible, de modo que esta garantizada durante un afio a partir de
la entrega.
Asimismo, incluso dentro del periodo de garantia, el desgaste de un producto debido al uso de la
ventosa o el fallo debido al deterioro del material elstico no esta cubierto por la garantia limitada.

Requisitos de conformidad

1. Queda estrictamente prohibido el uso de productos SMC con equipos de
produccién destinados a la fabricacion de armas de destrucciéon masiva o de
cualquier otro tipo de armas.

2. La exportacién de productos SMC de un pais a otro estd regulada por la
legislacion y reglamentacion sobre seguridad relevante de los paises involucrados
en dicha transaccion. Antes de enviar un producto SMC a otro pais, asegUrese de
que se conocen y cumplen todas las reglas locales sobre exportacion.

/A\Precaucion

Los productos SMC no estdn disefiados para usarse como
instrumentos de metrologia legal.

Los productos de mediciéon que SMC fabrica y comercializa no han sido certificados
mediante pruebas de homologacién de metrologia (medicién) conformes a las leyes
de cada pais.

Por tanto, los productos SMC no se pueden usar para actividades o certificaciones de
metrologia (medicién) establecidas por las leyes de cada pais.

’A Normas de seguridad| Lea detenidamente las "Precauciones en el manejo de productos SMC" (M-E03-3) antes del uso.
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